FALOWNIK HITACHI

SERIA SJ700B

Skrocona instrukcja obstugi

Nalezy przeczyta¢ niniejsza Skrocong instrukcje obstugi i zachowac ja w tatwo
dostepnym miejscu w celu ponownego wykorzystania.

HITACHI




Wprowadzenie

Dziekujemy za zakup falownika Hitachi serii SJ700B.

W tej Skroconej instrukcji obstugi opisano obstuge i konserwacje falownika Hitachi serii SJ700B. Przed
uzyciem falownika nalezy uwaznie przeczytaé¢ te Skrécong instrukcje obstugi i zachowacé jg w miejscu
dostepnym dla oséb wykonujgcych zadania zwigzane z obstuga, konserwacja i przegladami falownika.
Aby prawidlowo korzystac z falownika, przed wykonaniem procedur zwigzanych instalacja, obstuga

i przegladem falownika oraz podczas wykonywania tych procedur nalezy zawsze korzystaé z tej
Skroconej instrukcji obstugi, w ktérej zamieszczono niezbedne informacje, zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa, srodki ostroznosci oraz instrukcje dotyczace obstugi.

Nalezy zawsze korzysta¢ z falownika zgodnie ze specyfikacjami zamieszczonymi w tej Skroconej
instrukcji obstugi oraz wykonywaé zalecane procedury konserwacji i przegladéw, aby zapobiec
wystepowaniu usterek.

Jezeli falownik jest uzywany z opcjonalnym wyposazeniem, nalezy réwniez przeczytac instrukcje obstugi
tego wyposazenia.

Oprécz Skroconej instrukcji obstugi w dokumentacji falownika uwzgledniono Instrukcje obstugi serii
SJ700B.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji dotyczgcych falownika, nalezy skorzysta¢ z tej instrukcji obstugi. Ta
publikacja zawiera informacje, ktore nie zostaty zamieszczone w Skroconej instrukcji obstugi.

Te Skrécong instrukcje obstugi oraz instrukcje obstugi wyposazenia opcjonalnego nalezy przekazac
uzytkownikowi koncowemu falownika.

Korzystanie ze Skroconej instrukcji obstugi

- Zawartos¢ tej Skroconej instrukcji obstugi moze ulec zmianie bez uprzedzenia.

- W przypadku utraty Skroconej instrukciji obstugi nowa kopia nie zostanie dostarczona, dlatego nalezy
chronic¢ jg przed zagubieniem.

- Zabronione jest powielanie czesci Skroconej instrukcji obstugi, niezaleznie od formy, bez zezwolenia
wydawcy.

- W przypadku nieprawidtowych lub brakujgcych opiséw albo pytan dotyczacych tresci Skréconej
instrukcji obstugi nalezy kontaktowac sie z wydawca.

Historia wersiji

Nr Opis wersji Data wydania Kod publikacji

1 Pierwsze wydanie styczeh 2013 NT9071X

— W obecnym wydaniu Skroconej instrukcji obstugi uwzgledniono réwniez korekty btedow drukarskich i literowych
oraz nieprawidtowych opiséw, a takze dodano opisy, ktére nie zostaty uwzglednione w powyzszej tabeli historii
wersji.



Instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy uwaznie przeczyta¢ te Skrocong instrukcje obstugi i dotgczone do niej dokumenty przed instalacja, obstugg, konserwacja lub
przegladem falownika.

Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa, zamieszczone w Skroconej instrukcji obstugi, wyrézniono etykietami OSTRZEZENIE lub
PRZESTROGA.

@ . : Oznaczenie wskazuje, ze nieprawidtowa obstuga moze doprowadzi¢ do niebezpiecznych sytuaciji, ktére
OSTRZEZENIE . . . R P
grozg powaznymi obrazeniami ciata lub $miercig.

é : Oznaczenie wskazuje, ze nieprawidtowa obstuga moze doprowadzi¢ do niebezpiecznych sytuaciji, ktére
PRZESTROGA grozg $rednimi lub lekkimi obrazeniami ciata lub uszkodzeniem wyposazenia.

Nalezy pamietaé, ze nawet sytuacja oznaczona etykieta APRZESTROGA moze doprowadzi¢ do powaznych konsekwencji w
pewnych okolicznosciach.

Nalezy pamiegta¢ o przestrzeganiu wszystkich instrukcji bezpieczenstwa, ktore zawierajg wazne dla zachowania bezpieczenstwa
kwestie. Nalezy rowniez zwréci¢ szczegdlng uwage na zalecenia i instrukcje zamieszczone w sekcjach ,Uwagi”.

/\ PRZESTROGA

Wiele rysunkéw zamieszczonych w Skréconej instrukceji obstugi przedstawia falownik ze zdjetymi pokrywami i/lub czesciami
przestaniajgcymi widok.

Nie nalezy eksploatowa¢ falownika w stanie przedstawionym na tych rysunkach. Jesli pokrywy i/lub czesci zostaty usuniete, nalezy
pamieta¢ o ich ponownym zamontowaniu w pierwotnych miejscach przed rozpoczeciem pracy i stosowac sie do wszystkich instrukcji
opisanych w te] Skréconej instrukciji obstugi podczas eksploataciji falownika.

1. Instalacja

/\ PRZESTROGA

— Falownik nalezy zainstalowaé¢ na niepalnej (np. metalowej) powierzchni. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

— Nie wolno umieszczaé tatwopalnych materiatéw w poblizu zainstalowanego falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

— Podczas przenoszenia falownika nie wolno chwyta¢ urzadzenia, trzymajgc za jego gorng pokrywe. W przeciwnym razie wystapi ryzyko
zranienia na skutek upuszczenia urzadzenia.

— Nalezy uwazac, aby ciata obce (np. ucigte kawatki drutu, pryskajgce odtamki podczas spawania, zelazne opitki, kable i kurz) nie
dostaty sie do wnetrza falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

— Falownik nalezy zainstalowa¢ na powierzchni zdolnej do utrzymania ciezaru okreslonego w tej Skroconej instrukcji obstugi. W
przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata na skutek upadku falownika.

— Falownik nalezy zainstalowac¢ na pionowej $cianie, na ktérej nie wystepujg wibracje. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata
na skutek upadku falownika.

— Nie wolno instalowa¢ ani eksploatowac falownika, jesli zostat on uszkodzony lub brakuje w nim czesci. W przeciwnym razie wystgpi
ryzyko obrazen ciata.

— Falownik nalezy zainstalowa¢ w dobrze wentylowanym pomieszczeniu, niewystawionym na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych. Nalezy unika¢ miejsc, w ktdrych falownik bedzie narazony na dziatanie wysokiej temperatury, duzej wilgotnosci,
kondensacji, pytu, wybuchowych, zracych lub tatwopalnych gazéw, mgtly z ptynu do szlifowania lub wody morskiej. W przeciwnym
razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Falownik jest urzadzeniem precyzyjnym. Nalezy chroni¢ je przed upadkiem lub silnymi wstrzgsami. Nie wolno na nim stawac¢ ani
umieszczac¢ na nim cigzkich przedmiotéw. W ten sposéb mozna doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika.

2. Okablowanie

@ OSTRZEZENIE

— Nalezy pamieta¢ o uziemieniu falownika. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

— Prace zwigzane z okablowaniem nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektrykowi. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem
lub pozaru.

— Przed podtgczeniem okablowania nalezy sie upewnic, ze zasilanie jest wytgczone. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia
pradem lub pozaru.

— Okablowanie nalezy podtgcza¢ wytgcznie po zainstalowaniu falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem lub
obrazen ciata.

— Nie wolno usuwac¢ gumowych przepustow z sekcji okablowania. W przeciwnym wypadku krawedzie ostony kabli mogg uszkodzi¢
przewod i spowodowac zwarcie lub uszkodzenie linii uziemienia.

/\ PRZESTROGA

— Nalezy sie upewnié, ze przemienne napigcie zasilajgce odpowiada napigciu znamionowemu falownika. W przeciwnym razie wystapi
ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

— Nie wolno zasila¢ falownika zasilaniem jednofazowym. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

— Nie wolno podiacza¢ przemiennego napiecia zasilajgcego do ktéregokolwiek z zaciskdw wyjsciowych (U, V i W). W przeciwnym razie
wystapi ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

— Nie wolno podigczaé rezystora bezposrednio do zaciskéw pradu statego (PD, P i N). W przeciwnym razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Do wejsciowego obwodu zasilania nalezy podtaczy¢ wytgcznik réznicowoprgdowy. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Nalezy korzysta¢ wytgcznie z przewododw zasilajgcych, wytacznika réznicowopradowego i stycznikéw magnetycznych, ktére majg
okreslone pojemnosci (wartosci znamionowe). W przeciwnym razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Nie wolno uzywac stycznika magnetycznego zainstalowanego na pierwotnej i wtérnej stronie falownika w celu zatrzymania jego pracy.




Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

— Kazdy wkret nalezy dokreca¢ zgodnie ze wskazanym momentem obrotowym. Nalezy odpowiednio dokreci¢ wszystkie wkrety. W
przeciwnym razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Przed uzyciem przetacznika suwakowego SW1 na falowniku nalezy wytaczy¢ zasilanie. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia
pradem i obrazen ciata.

— Falownik obstuguje dwa tryby funkcjonowania wentylatora chtodzacego, dlatego zasilanie falownika nie zawsze jest wytgczone, nawet
po zatrzymaniu wentylatora chtodzgcego. Przed podtgczeniem kabli nalezy wigc upewnic sie, ze zasilanie jest wytgczone. W
przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pradem i obrazen ciata.

3. Eksploatacja

OSTRZEZENIE

— Po wiaczeniu zasilania falownika nie wolno dotyka¢ zadnego zacisku ani wewnetrznej czesci falownika, sprawdzac sygnatéw ani
podtgczac lub roztgczaé zadnych przewoddw czy ztgczy. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

— Nalezy pamieta¢, aby zamkng¢ pokrywe bloku zaciskdw przed wigczeniem zasilania falownika. Nie wolno otwiera¢ pokrywy bloku
zaciskow, kiedy do falownika jest dostarczany prad lub napiecie utrzymuje sie wewnatrz. W przeciwnym razie wystapi ryzyko
porazenia pradem.

— Nie wolno przestawia¢ przetacznikéw mokrymi rekami. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem.

— Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotyka¢ zaciskéw, nawet jezeli falownik zostat zatrzymany. W przeciwnym razie wystapi
ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

— Jezeli wybrano tryb powtérzenia, falownik uruchomi sie¢ ponownie bez ostrzezenia po przerwie w stanie wyzwalania. Nalezy zachowac¢
bezpieczna odlegtos¢ od maszyny, ktorg steruje falownik, kiedy falownik znajduje sie w takim stanie, (Urzadzenie nalezy
zaprojektowac w taki sposéb, aby zagwarantowac bezpieczenstwo cztowieka, nawet jesli falownik niespodziewanie uruchomi sie
ponownie). W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata.

— Nie wolno wybierac¢ trybu powtdrzenia w celu kontrolowania unoszgcego sie lub przemieszczajgcego sie urzadzenia, poniewaz w
trybie powtdrzenia wystepuje stan wybiegu. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia maszyny
kontrolowanej przez falownik.

— Jezeli do falownika wystano polecenie pracy przed krétkotrwatg awarig zasilania, falownik moze wznowi¢ prace po odzyskaniu
zasilania. Jezeli takie ponowne uruchomienie naraza ludzi na niebezpieczenstwo, nalezy zaprojektowa¢ obwéd kontrolny, ktéry
zapobiega ponownemu uruchomieniu falownika po odzyskaniu zasilania. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata.

— Przycisk [STOP] dziata tylko po wigczeniu obstugi tego przycisku w ustawieniach. Wytgcznik awaryjny nalezy przygotowaé oddzielnie.
W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata.

— Jezeli polecenie pracy zostato wystane do falownika przed przej$ciem falownika w stan alarmu, falownik uruchomi sie ponownie bez
ostrzezenia po zresetowaniu stanu alarmu. Przed zresetowaniem stanu alarmu nalezy si¢ upewni¢, ze nie wystano polecenia pracy.

— Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotyka¢ czesci wewnetrznych falownika lub wktada¢ przedmiotéw do urzadzenia. W
przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

/\ PRZESTROGA

— Nie wolno dotykac¢ radiatora, ktéry nagrzewa sie podczas pracy falownika. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko poparzen.

— Falownik umozliwia tatwe sterowanie predkoscig silnika lub dziataniem maszyny. Przed uzyciem falownika nalezy potwierdzi¢
pojemnos¢ i wartosci znamionowe silnika lub maszyny kontrolowanej przez falownik. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen
ciata.

— W razie koniecznosci nalezy zainstalowac zewnetrzny hamulec. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata.

— Podczas korzystania z falownika do obstugi standardowego silnika z czestotliwoscig powyzej 60 Hz nalezy sprawdzi¢ dopuszczalne
predkosci silnika i napedzanej maszyny u producentéw w celu uzyskania ich zgody przed rozpoczegciem eksploatacji falownika. W
przeciwnym razie wystgpi ryzyko uszkodzenia silnika i maszyny.

— Podczas eksploatacji falownika nalezy sprawdzi¢ silnik pod katem kierunku obrotéw, nieprawidtowych dzwigkow i wibracji. W
przeciwnym razie wystgpi ryzyko uszkodzenia maszyny napedzanej silnikiem.

4. Konserwacja, inspekcja i wymiana czesci

@ OSTRZEZENIE

— Przed przeprowadzeniem inspekcji falownika nalezy pamietac o wytgczeniu zasilania i odczekaniu co najmniej 10 minut. W
przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem.

(Przed inspekcja nalezy upewni¢ sie, ze wskaznik tadowania falownika jest wytgczony, a napigcie pradu statego miedzy zaciskami P
i N nie przekracza 45 V.)

— Do czynnosci konserwacyjnych, inspekcji i wymiany czesci nalezy wyznaczy¢ wytgcznie odpowiednio wykwalifikowang osobe.
(Nalezy pamieta¢ o zdjeciu zegarkéw i metalowych akcesoridéw, np. bransoletek, przed rozpoczeciem konserwaciji i inspekcji oraz
uzywac izolowanych narzedzi).

W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem i obrazen ciata.

5. Pozostate informacje

@ OSTRZEZENIE

— Nie wolno dokonywaé modyfikacji falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia pradem i obrazen ciata.

A PRZESTROGA

— Nie wolno utylizowa¢ falownika facznie z innymi odpadami komunalnymi. Nalezy skontaktowac¢ sie z lokalng firmg organizujaca
zbiérke odpaddw przemystowych, ktéra moze dokonaé odpowiedniej utylizacji bez zanieczyszczenia srodowiska.




Instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa

Zalecenia dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

Falownik serii SJ700B jest zgodny z wymaganiami dyrektywy dotyczgcej kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)
(2004/108/WE). Jezeli jednak falownik jest eksploatowany w Europie, nalezy zachowa¢ zgodnos$¢ z nastepujgcymi
specyfikacjami i wymaganiami dyrektywy EMC oraz innych standardéw europejskich:

A OSTRZEZENIE: To wyposazenie powinno byé instalowane, regulowane i konserwowane przez
wykwalifikowanych inzynieréw, ktérzy zapoznali si¢ szczegdtowo z pracami elektrycznymi, obstugg falownikéw
i zagrozeniami zwigzanymi z wykonywaniem prac tego typu. Ignorowanie tego zalecenia moze by¢ przyczynag
obrazen ciata.

1. Wymagania dotyczgce zasilania
a. Wahania napiecia nie powinny przekracza¢ od -15% do +10%.
b. Niezrownowazenie napigcia nie powinno przekracza¢ +3%.
c. Wahania czestotliwosci nie powinny przekraczac +4%.
d. Catkowite znieksztatcenia harmoniczne (THD) napigcia nie powinny przekraczaé +10%.
2. Wymagania dotyczgce instalacji
a. Nalezy zainstalowa¢ specjalny filtr dla falownikéw serii SJ700B.
3. Wymagania dotyczace okablowania
a. Do podtgczenia silnika nalezy uzy¢ ekranowanego kabla o dtugosci zgodnej z ponizszg tabelg 1.
b. Czestotliwos$¢ kluczowania nalezy skonfigurowaé zgodnie z ponizsza tabelg, aby zapewni¢ zgodnos$¢
z wymaganiami dotyczgcymi kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) (tabela 1).
c. Okablowanie obwodu gtéwnego nalezy oddzieli¢ od okablowania obwodu sterowania.
4. Wymagania dotyczace ochrony srodowiska (obowigzujgce w przypadku uzycia filtru)
a. Temperatura otoczenia nie powinna przekraczaé zakresu od —10°C do +45°C.
b. Wilgotnos¢ wzgledna nie powinna przekraczaé¢ zakresu 20%—90% (bez kondensacji).
c. Wibracje nie powinny przekraczaé 5,9 m/s® (0,6 G) (10-55 Hz) (5,5-30 kW).
2,94 m/s® (0,3 G) (10-55 Hz) (37-160 kW).
d. Falownik nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu (niezawierajgcym gazéw zrgcych ani pytu) na wysokosci nad
poziomem morza nieprzekraczajgcej 1000 m n.p.m.

Model Kat. Dtugos¢ kabla [m] Czestotli‘woéé Model Kat. Dtugos¢ kabla [m] Czestotli‘woéé
kluczowania [kHz] kluczowania [kHz]
SJ700B-110L C3 1 1 SJ700B-075H C3 1 2,5
SJ700B-150L C3 1 1 SJ700B-110H C3 1 2,5
SJ700B-185L c3 1 1 SJ700B-150H c3 1 2,5
SJ700B-220L c3 1 1 SJ700B-185H c3 1 2,5
SJ700B-300L c3 5 2,5 SJ700B-220H c3 1 2,5
SJ700B-370L c3 5 2,5 SJ700B-300H c3 1 2,5
SJ700B-450L c3 5 2,5 SJ700B-370H c3 1 2,5
SJ700B-550L c3 20 3 SJ700B-450H c3 1 2,5
SJ700B-750L C3 20 3 SJ700B-550H C3 5 2,5
SJ700B-750H C3 5 2,5
SJ700B-900H C3 10 2,5
SJ700B-110H C3 10 2,5
SJ700B-1320H C3 10 2,5
SJ700B-1600H C3 10 2,5

Tabela 1



Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Zalecenia dotyczace zgodnosci ze standardami UL i cUL
(Wymagana zgodnos¢ ze standardami: UL508C i CSA C22.2 nr 14-05)

Te urzgdzenia sg otwartymi i/lub zamknietymi falownikami pradu zmiennego typu 1 (po zainstalowaniu zestawu
akcesoriow obudowy typu 1)

z wejsciem i wyjsciem tréjfazowym. Zostaty one zaprojektowane z mysla o uzytkowaniu w obudowie. Zapewniajg one
regulowane napiecie i czestotliwos¢ dla silnikow zasilanych pragdem zmiennym. Falownik automatycznie utrzymuje
wymagany wspotczynnik napiecie/czestotliwo$¢ zapewniajgcy statg moc niezaleznie od predkosci silnika.

1. ,Nalezy uzywa¢ wytgcznie przewodu 60/75 C CU” lub odpowiednika. Modele serii SJ700B z wyjgtkiem
SJ700B-110L, SJ700B-150L, SJ700B-075H, SJ700B-110H i SJ700B-150H.

2. ,Nalezy uzywac¢ wytgcznie przewodu 75 C CU” lub odpowiednika. Modele serii SJ700B z wyjgtkiem
SJ700B-110L, SJ700B-150L, SJ700B-075H, SJ700B-110H i SJ700B-150H.

3. ,Przystosowane do uzycia w obwodzie dostarczajgcym nie wiecej niz 100 000 amperow prgdu skutecznego
(symetrycznie); maksymalnie 240 V”. Modele z przyrostkiem L w nazwie.

4.  ,Przystosowane do uzycia w obwodzie dostarczajgcym nie wiecej niz 100 000 amperdéw pradu skutecznego
(symetrycznie); maksymalnie 480 V”. Modele z przyrostkiem H w nazwie.

5. ,Urzadzenie nalezy instalowac¢ w srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 2” lub w rdwnowaznym.

6. ,Maksymalna temperatura otoczenia 45°C lub 50°C” albo rownowazna.

7. LPRZESTROGA — Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym — Roztadowanie kondensatora trwa co najmniej
10 min” lub odpowiednik.

8. ,Integralna poétprzewodnikowa ochrona przed zwarciem nie zapewnia ochrony obwodu odgatezionego. Ochrone
obwodu odgatezionego nalezy zapewni¢ zgodnie ze standardem NEC i dodatkowymi przepisami lokalnymi.” lub
odpowiednik.

9. ,Podtprzewodnikowe przecigzeniowe zabezpieczenie silnika uwzgledniono w kazdym modelu” lub odpowiednik.

10. Moment dokrecania i przekroj przewoddw do podigczania zaciskdw podano obok zaciskéw, na schemacie
potaczen lub w instrukcji obstugi.

Nr modelu Wymagany moment obrotowy [Nm] Przekroj przewodu [AWG]

SJ700B-110L 4,0 6
SJ700B-150L 4,0 6-4

SJ700B-185L 4,9 2

SJ700B-220L 4,9 1

SJ700B-300L 8,8 11lub 1/0

SJ700B-370L 8,8 2/0 lub 1/0 réwnolegle

SJ700B-450L 20,0 4/0 (tylko przygotowany przewdd) lub 1/0 réwnolegle

SJ700B-550L 20,0 4/0 (tylko przygotowany przewdd) lub 1/0 réwnolegle

SJ700B-750L 19,6 350 kemil

(tylko przygotowany przewdd) lub 2/0 réwnolegle (tylko przygotowany przewdd)

Nr modelu Wymagany moment obrotowy [Nm] Przekroj przewodu [AWG]
SJ700B-055H 3,0 12
SJ700B-075H 4,0 12
SJ700B-110H 4,0 10
SJ700B-150H 4,0 8
SJ700B-185H 4,9 6
SJ700B-220H 4,9 6
SJ700B-300H 4,9 6 lub 4
SJ700B-370H 4,9 3
SJ700B-450H 20,0 1
SJ700B-550H 20,0 1
SJ700B-750H 20,0 2/0
SJ700B-900H 20,0 1/0 réwnolegle
SJ700B-1100H 20,0 1/0 réwnolegle
SJ700B-1320H 35,0 3/0 réwnolegle
SJ700B-1600H 35,0 3/0 réwnolegle



Instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa

11. Parametry bezpiecznika/wytgcznika automatycznego podano w instrukcji obstugi, aby zaznaczyc¢, ze
urzgdzenie powinno by¢ podtgczone przy uzyciu wytgcznika automatycznego zgodnego ze
standardami UL o zwiloce zaleznej 600 V i o parametrach podanych w ponizszej tabeli:

Nr modelu Bezpiecznik (maksimum A) Wytacznik automatyczny (maksimum A)
Typ Wartosc¢ Typ Wartos¢
znamionowa znamionowa
SJ700B-110L J 60 A Zwtoka zalezna 60 A
SJ700B-150L J 100 A Zwioka zalezna 100 A
SJ700B 185L J 100 A Zwioka zalezna 100 A
SJ700B-220L J 100 A Zwioka zalezna 100 A
SJ700B-300L J 125 A Zwtoka zalezna 125 A
SJ700B-370L J 175 A Zwioka zalezna 175 A
SJ700B-450L J 225 A Zwioka zalezna 225 A
SJ700B-550L J 250 A Zwioka zalezna 250 A
SJ700B-750L J 300 A Zwioka zalezna 300 A
Nr modelu Bezpiecznik (maksimum A) Wyltacznik automatyczny (maksimum A)
Typ Warto$¢ Typ Wartos¢
znamionowa znamionowa

SJ700B-055H J 15A Zwloka zalezna 15A
SJ700B-075H J 20A Zwloka zalezna 20 A
SJ700B-110H J 30A Zwloka zalezna 30A
SJ700B-150H J 40 A Zwloka zalezna 40 A
SJ700B-185H J 50 A Zwtoka zalezna 50 A
SJ700B-220H J 50 A Zwioka zalezna 50 A
SJ700B-300H J 75 A Zwioka zalezna 75 A
SJ700B-370H J 80 A Zwioka zalezna 80 A
SJ700B-450H J 100 A Zwioka zalezna 100 A
SJ700B-550H J 125 A Zwioka zalezna 125 A
SJ700B-750H J 150 A Zwioka zalezna 150 A
SJ700B-900H J 225 A Zwtoka zalezna 225 A
SJ700B-1100H J 225 A Zwtoka zalezna 225 A
SJ700B-1320H J 300 A Zwioka zalezna 300 A
SJ700B-1600H J 350 A Zwioka zalezna 350 A

12. ,Okablowanie wejsciowe i wyjsciowe musi zosta¢ wykonane z uzyciem zgodnego ze standardami UL
ztgcza zacisku zamknietego obwodu (closed-loop terminal connector) CN dla danej grubosci drutu.
Ztgcze nalezy zamocowac przy uzyciu narzedzia do zagniatania zalecanego przez producenta
ztgcza.” lub odpowiedni tekst uwzgledniony w instrukcji obstugi.

13. ,Ochrona silnika przed przegrzaniem nie jest zapewniana przez naped”.
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Rozdziat 1 Wprowadzenie

1.1 Sprawdzanie zakupioneqo urzadzenia

1.1.1 Sprawdzanie urzadzenia

Po rozpakowaniu nalezy sprawdzi¢ urzgdzenie zgodnie z nastepujacg procedura.
Jezeli wyglad urzgdzenia wzbudza podejrzenia lub urzadzenie jest uszkodzone, nalezy skontaktowac sie
z dostawcg lub lokalnym dystrybutorem produktéw Hitachi.

(1) Upewnij sie, ze urzgdzenie nie zostato uszkodzone podczas transportu (tgcznie z odpadajgcymi
podzespotami i deformacjami korpusu falownika).

(2) Upewnij sie, ze dostarczona przesytka zawiera zestaw falownika i te Skrécong instrukcje obstugi.

(3) Sprawdz tabliczke znamionowg, aby potwierdzi¢, ze dostarczono urzgdzenie zgodnie z zamdwieniem.

Tabliczka
znamionowa

Rysunek 1-1 Lokalizacja tabliczki znamionowej

Model falownika——=>| vode1:  $J700B-150HFF HITACHI
Maksymalna moc silnika——=| kv/ @) : 15/ (20)
Specyfikacja Wejéciowaé Input/Entree:  50Hz, 60Hz V. 1Ph A
50Hz, 60Hz 380-480V 3 Ph 321
Specyfikacja wyjSciowa——=>| output/Sortie: 0 -400Hz 380-480V 3 Ph 294
Numer seryjny——>>| WicNo.  1716214235A00001 Date: 1107
o B e el

Rysunek 1-2 Tabliczka znamionowa

1.1.2 Instrukcja obstugi (ta publikacja)

W instrukcji obstugi (skrécona instrukcja obstugi) opisano obstuge falownika serii Hitachi SJ700B.

Przed uzyciem falownika nalezy uwaznie przeczytac te skrécong instrukcje obstugi i zachowac¢ jg w tatwo
dostepnym miejscu w celu ponownego wykorzystania w przysztosci.

Podczas korzystania z falownika fgcznie z wyposazeniem opcjonalnym nalezy réwniez korzystaé

z instrukcjami obstugi dostarczonymi z tym wyposazeniem.

Te Skrécong instrukcje obstugi oraz instrukcje obstugi wyposazenia opcjonalnego nalezy przekazac
uzytkownikowi koncowemu falownika.
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1.2 Zgtaszanie usterek i gwarancja dotyczaca urzadzenia

1.2.1 Zgtaszanie usterek

Aby zgtosic¢ uszkodzenie lub usterke urzadzenia lub zadac pytanie dotyczace urzadzenia, nalezy
przekaza¢ dostawcy nastepujgce informacje:
(1) Model falownika
(2) Numer seryjny (nr MFG)
(3) Data zakupu
(4) Tresc¢ zgtoszenia
— Lokalizacja i opis uszkodzenia
— Zapytanie

1.2.2 Gwarancja dotyczaca urzadzenia

Na urzadzenie jest udzielana gwarancja obowigzujgca przez rok od daty instalacji.

W nastepujacych okolicznosciach naprawy urzgdzenia bedg wykonywane na koszt uzytkownika nawet

w okresie gwarancyjnym:

(1) usterka jest skutkiem nieprawidtowego uzytkowania niezgodnie z zaleceniami zamieszczonymi w tej
skroconej instrukcji obstugi albo skutkiem naprawy lub modyfikacji urzgdzenia wykonanej przez
niewykwalifikowang osobe,

(2) usterka nie jest skutkiem wad dostarczonego urzgdzenia,

(3) usterka jest skutkiem uzytkowania w warunkach wykraczajacych poza zakres okreslony przez
specyfikacje urzgdzenia, lub

(4) usterka jest skutkiem kataklizmu lub innych nieuniknionych okoliczno$ci.

Gwarancja dotyczy wylgcznie dostarczonego falownika i nie uwzglednia uszkodzen instalacji
i wyposazenia wynikajagcych z usterki falownika.

Naprawa na koszt uzytkownika

Po zakonczeniu rocznego okresu gwarancyjnego przeglady i naprawy urzadzenia bedg wykonywane na
koszt uzytkownika. Przeglady i naprawy uwzglednione w powyzszym zastrzezeniu bedg wykonywane
odptatnie nawet w okresie gwarancyjnym.

Aby zamowi¢ odptatng naprawe, nalezy skontaktowacé sie z dostawcg lub lokalnym dystrybutorem
produktéw Hitachi.

Liste dystrybutoréw produktow Hitachi zamieszczono na tylnej okfadce tej skroconej instrukcji obstugi.

1.2.3 Warunki gwarancji

Okres gwarancyjny w normalnych warunkach instalacji i uzytkowania wynosi dwa (2) lata od daty
produkcji (,DATE" na tabliczce znamionowej urzadzenia) lub jeden (1) rok od daty instalacji (obowigzuje
ten okres, ktory uptynie pierwszy). Gwarancja obejmuje naprawe lub wymiane TYLKO zainstalowanego
falownika, zaleznie od decyzji firmy Hitachi.
(1) W nastepujgcych okolicznosciach nabywca ponosi koszt serwisu nawet w okresie gwarancyjnym:
a. Usterka lub uszkodzenie jest skutkiem modyfikacji, nieprawidtowej obstugi lub naprawy.
b. Usterka lub uszkodzenie jest skutkiem upadku po zakupie i transporcie.
c. Usterka lub uszkodzenie jest skutkiem pozaru, trzesienia ziemi, powodzi, wytadowania
atmosferycznego, nietypowego napiecia zasilajgcego, skazenia lub klesk zywiotowych.
(2) Gdy wymagane jest wykonanie prac serwisowych zwigzanych z produktem w zaktadzie nabywcy,
ponosi on wszystkie koszty naprawy.
(3) Nalezy zawsze przechowywac te instrukcje obstugi w tatwo dostepnym miejscu i chronic jg przed
zagubieniem. Aby zakupi¢ zastepcze lub dodatkowe kopie instrukcji obstugi, nalezy skontaktowac sie
z lokalnym dystrybutorem produktéw Hitachi.

1-3
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1.3 Widok zewnetrzny urzadzenia i nazwy podzespotéw

Na ponizszym rysunku przedstawiono widok falownika (model SJ700B-185LFF/LFUF/HFF/HFUF do
300LFF/LFUF/HFF/HFUF).

Pokrywa przednia

Wskaznik POWER (zasilanie)\
Wskaznik ALARM §

Cyfrowy panel sterowania

Pokrywa dystansujgca — | I~

Pokrywa bloku zaciskow —8 —Av—>

Tabliczka
znamionowa

Widok zewnetrzny dostarczonego falownika

Aby uzyskac dostep do przewodoéw obwodu gtéwnego i zaciskdw uktadu sterowania, nalezy otworzy¢
pokrywe bloku zaciskéw.
Aby zainstalowac ptyty opcjonalnych uktadéw, nalezy otworzy¢ pokrywe przednia.

Lokalizacja montazu ptyty opcjonalnej nr 1 \

Lokalizacja montazu ptyty opcjonalnejnr2 —_ | :

Zaciski ukfadu sterowania

Zaciski obwodu gtéwnego —_— ‘

Ptyta montazowa

Widok zewnetrzny falownika po zdjeciu pokrywy przedniej i pokrywy bloku zaciskéw




Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

W tym rozdziale oméwiono procedury instalacji falownika i podigczania kabli do
obwodu gtéwnego i zaciskow sygnatéw sterujgcych oraz przedstawiono przyktady
typowego okablowania.

2.1 |nsta|acja ................................................. 2-2

2.2 OKablowani@ -+« -« errrrrrmriiiii i 2-6



Rozdziatl 2 Instalacja i okablowanie

2.1 Instalacja
APRZESTROGA

— Falownik nalezy zainstalowaé na niepalnej (np. metalowej) powierzchni. W przeciwnym razie wystgpi
ryzyko pozaru.

— Nie wolno umieszcza¢ tatwopalnych materiatdw w poblizu zainstalowanego falownika. W przeciwnym
razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Podczas przenoszenia falownika nie wolno chwyta¢ urzadzenia, trzymajac za jego goérng pokrywe.
W przeciwnym razie wystgpi ryzyko zranienia na skutek upuszczenia urzgdzenia.

— Nalezy uwazaé, aby ciata obce (np. uciete kawatki drutu, pryskajgce odtamki podczas spawania,
zelazne opitki, kable i kurz) nie dostaty sie do wnetrza falownika. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko
pozaru.

— Falownik nalezy zainstalowaé¢ na powierzchni zdolnej do utrzymania ciezaru okreslonego w tej
Skroconej instrukeji obstugi. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata na skutek upadku
falownika.

— Falownik nalezy zainstalowaé na pionowej Scianie, na ktérej nie wystepujg wibracje. W przeciwnym
razie wystgpi ryzyko obrazen ciata na skutek upadku falownika.

— Nie wolno instalowaé ani eksploatowac falownika, jesli zostat on uszkodzony lub brakuje w nim cze$ci.
W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata.

— Falownik nalezy zainstalowaé w dobrze wentylowanym pomieszczeniu, niewystawionym na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych. Nalezy unika¢ miejsc, w ktérych falownik bedzie
narazony na dziatanie wysokiej temperatury, duzej wilgotnosci, kondensaciji, pytu, wybuchowych,
zrgcych lub tatwopalnych gazéw, mgty z ptynu do szlifowania lub wody morskiej. W przeciwnym razie
wystgpi ryzyko pozaru.

— Falownik jest urzgdzeniem precyzyjnym. Nalezy chroni¢ je przed upadkiem lub silnymi wstrzgsami.
Nie wolno na nim stawac¢ ani umieszcza¢ na nim ciezkich przedmiotéw. W ten sposéb mozna
doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika.
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2.1.1 Zalecenia dotyczace instalacji

(1) Transport
W falowniku wykorzystano elementy z tworzywa sztucznego. Podczas przenoszenia falownika nalezy
obchodzi¢ sie z nim ostroznie, aby zapobiec uszkodzeniu tych czesci.
Nie wolno przenosi¢ falownika trzymajac za pokrywe przednig lub pokrywe bloku zaciskow. W ten
sposdb mozna doprowadzi¢ do upadku falownika. Nie wolno instalowac¢ ani eksploatowaé falownika,
jezeli zostat on uszkodzony lub brakuje w nim czesci.

(2) Powierzchnia do instalacji falownika
Falownik nagrzewa sie do wysokiej temperatury (maks. 150°C) po uruchomieniu. Falownik nalezy
zainstalowac na pionowej $cianie na powierzchni wykonanej z materiatu niepalnego (np. metalu), aby
wyeliminowac ryzyko pozaru.
Nalezy pozostawi¢ dostateczng ilos¢ wolnego miejsca wokodt falownika. W szczegdélnosci nalezy
zachowac¢ dostateczny odstep miedzy falownikiem a innymi zrédtami ciepta (np. rezystorami
hamowania i dtawikami), jezeli sg zainstalowane w poblizu. Nalezy zachowaé dostateczny odstep miedzy

falownikiem a kanatami kablowymi ponad falownikiem

lub pod nim, aby zapobiec blokowaniu wentylacji
falownika.

przeptyw |: o
,,,,,,,,, T A powietrza *1 10 cm lub wiecej przy 5,5-75 kW
30 cm lub wigcej przy 90-160 kW

*2 10 cm lub wiecej przy 5,5-75 kW
30 cm lub wiecej przy 90-160 kW

5 cm lub wiecej

Iumorey

statego (DC) nalezy jednak zachowa¢ odlegtos¢:
22 cm lub wiecej przy 18,5-75 kW
30 cm lub wiecej przy 90-160 kW

Vi
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(3) Temperatura otoczenia
Nalezy unika¢ instalowania falownika w miejscu, w ktérym temperatura otoczenia przekracza
dopuszczalny zakres (od —10°C do +45°C) okreslony w standardowych specyfikacjach falownika.
Nalezy zmierzy¢ temperature w punkcie znajdujgcym sie okoto 5 cm od $rodkowego punktu podstawy
falownika i sprawdzi¢, czy zmierzona temperatura nie przekracza dopuszczalnego zakresu.
Eksploatacja falownika w temperaturze przekraczajgcej ten zakres spowoduje przedwczesne zuzycie
falownika (zwlaszcza kondensatorow).

(4) Wilgotnosc¢
Nalezy unika¢ instalowania falownika w miejscu, w ktérym wilgotno$¢ wzgledna przekracza
dopuszczalny zakres (20%—90% wzgl. wilg.) okreslony w standardowych specyfikacjach falownika.
Nalezy unika¢ miejsc, w ktdrych w falowniku moze nastepowa¢ kondensacja.
Kondensacja wewnatrz falownika powoduje zwarcia i nieprawidtowe funkcjonowanie podzespotéw
elektronicznych. Nalezy réwniez unika¢ miejsc, w ktérych falownik jest narazony na bezposrednie
Swiatto stoneczne.

(5) Powietrze w otoczeniu
Nalezy unikaé instalowania falownika w miejscu, w ktérym wystepuje pyt, kurz, gazy zrace, palne lub
tatwopalne, mgta z ptynu do szlifowania lub woda morska.
Przedostanie sie czgstek substanc;ji lub pytu do falownika spowoduje jego nieprawidtowe
funkcjonowanie. Jezeli falownik jest uzywany w miejscu, w ktérym wystepuje duza ilo$¢ pytu, nalezy
zainstalowac¢ go w szczelnej ostonie.
2-3
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(6) Metoda instalaciji i lokalizacja
Nalezy zainstalowac falownik pionowo i zamocowac¢ srubami na powierzchni zabezpieczonej przed
wibracjami i przystosowanej do wagi falownika.
Jezeli falownik nie jest zainstalowany pionowo, niedostateczne chtodzenie moze powodowac stan
btedu lub uszkodzenie falownika.

Q Q
=

7

(7) Montaz w obudowie
Ciepto w falowniku unosi sie w kierunku od podstawy do gérnej czesci z wbudowanym wentylatorem,
dlatego nalezy umiesci¢ urzgdzenie w miejscu, w ktérym nie wystepujg przeszkody dla przeptywu
powietrza. Nawet jezeli ciepto bedzie doprowadzane z zewnatrz, urzgdzenie nalezy zamontowaé
pionowo.
Ponadto nalezy ustawi¢ urzgdzenie, tak aby boczny panel byt ustawiony w sposéb przedstawiony po
lewej stronie na ponizszym rysunku, jezeli kilka falownikéw jest umieszczonych w tej samej obudowie.
Temperatura w gérnym falowniku jest wyzsza na skutek ciepta wytwarzanego przez dolny falownik,
jezeli sg zainstalowane zbyt blisko siebie w matej obudowie. Moze to byé przyczyng uszkodzenia
falownika, dlatego nalezy rozmiesci¢ urzgdzenia, tak aby ciepto wytwarzane przez dolny falownik nie
wptywato na gorny falownik.
Zwiekszenie wydajno$ci wentylacji i wielkosci ptyty montazowej umozliwia utrzymanie temperatury
otoczenia ponizej dopuszczalnej wartosci w przypadku umieszczenia kilku falownikéw w obudowie.

falownik falownik falownik

ochronna

falownik

obudowa obudowa

bokiem SZereaowo

(8) Podczas instalowania kilku falownikow w obudowie z wentylatorem nalezy rozwaznie zaplanowaé
rozmieszczenie wentylatora, wlotu powietrza i falownikéw.
Nieprawidtowe rozmieszczenie spowoduje ograniczenie wydajnosci chtodzenia falownika
i podwyzszenie temperatury. Rozmieszczenie nalezy zaplanowac, tak aby temperatura w otoczeniu
falownika nie przekraczata dopuszczalnego zakresu.

wentylator wentylator
f Ve T Ve

/

falownik

(prawidtowo) (nieprawidtowo)

Potozenie wentylatora
2-4
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(9) Zmniejszenie wielkosci obudowy
Jezeli falownik jest instalowany wewnagtrz obudowy, a radiator falownika znajduje sie na zewnatrz
obudowy, mozna zmniejszy¢ ilos¢ ciepta wytwarzanego w obudowie, a co za tym idzie — wielkos¢
obudowy.
W przypadku instalacji falownika w obudowie z radiatorem na zewngtrz wymagane sg specjalne
opcjonalne metalowe ztgcza.
Aby zainstalowac¢ falownik w obudowie z radiatorem umieszczonym na zewnatrz, nalezy wykonaé¢ w
obudowie otwor o okreslonych wymiarach.
Sekcja chtodzenia (tgcznie z radiatorem) na zewnatrz obudowy jest wyposazona w wentylator
chiodzacy. Nie wolno wiec umieszczac¢ obudowy w miejscu wystawionym na dziatanie kropli wody,
mgty olejowej lub pytu.

(10) Przyblizona strata mocy falownika

Moc falownika [kW] 55 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160
Strata przy obcigzeniu 70% [W] 242 312 435 575 698 820 1100 | 1345 | 1625 | 1975 | 2675 | 3375 | 3900 | 4670 | 5660
Strata przy obcigzeniu 100% [W] 325 425 600 800 975 1150 | 1550 | 1900 | 2300 | 2800 | 3800 | 4800 | 5550 | 6650 | 8060

Sprawno$¢ przy mocy znamionowej [%] 94,4 94,6 94,8 94,9 95,0 95,0 95,0 95,1 95,1 95,1 95,2 95,2 95,2 95,2

95,2

2.1.2 Plyta montazowa

(1) Modele o mocy 30 kW lub mniejszej
Na ptycie montazowej nalezy wycig¢ potgczenia wokot sekcji przeznaczonych do wyciecia przy uzyciu
szczypiec tngcych lub obcinaka, usungé te elementy, a nastepnie utozy¢ kable.

S ! potgczenie

sekcja do wyciecia

(2) Modele o mocy od 37 kW do 75 kW
1) Okablowanie bez kanatow

Wykonaj wyciecie w ksztatcie litery X w kazdym gumowym przepuscie w ptycie montazowej przy

uzyciu szczypiec tnacych lub obcinaka, a nastepnie utéz kable.

<—— plyta montazowa
\fj::x:;f: < gumowy przepust

2) Okablowanie z kanatami
Usunh gumowe przepusty z otwordw, a nastepnie utéz w nich kanaty kablowe.

Uwaga: Nie nalezy usuwaé gumowych przepustéw z otwordéw, w ktérych nie bedg uktadane kanaty
kablowe.
Podtgczenie kabla przez otwér w ptycie bez gumowego przepustu i kanatu moze spowodowaé
uszkodzenie izolacji kabla przez krawedz otworu i zwarcie lub uszkodzenie linii uziemienia.
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2.2 Okablowanie
<>OSTRZEZENIE

— Nalezy pamietaé o uziemieniu falownika. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem lub
pozaru.

— Prace zwigzane z okablowaniem nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektrykowi. W przeciwnym razie
wystgpi ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

— Przed podtaczeniem okablowania nalezy sie upewnié, ze zasilanie jest wytgczone. W przeciwnym
razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem lub pozaru.

— Okablowanie nalezy podtgczac wytacznie po zainstalowaniu falownika. W przeciwnym razie wystgpi
ryzyko porazenia pradem lub obrazen ciata.

— Nie wolno usuwaé gumowych przepustéw z sekcji okablowania. W przeciwnym wypadku krawedzie
ostony kabli mogg uszkodzi¢ przewdd i spowodowacé zwarcie lub uszkodzenie linii uziemienia.

APRZESTROGA

— Nalezy sie upewnic, ze przemienne napiecie zasilajgce odpowiada napieciu znamionowemu
falownika. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

— Nie wolno zasila¢ falownika zasilaniem jednofazowym. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Nie wolno podtgczaé przemiennego napiecia zasilajgcego do ktéregokolwiek z zaciskow wyjsciowych
(U, Vi W). W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

— Nie wolno podtgczaé rezystora bezposrednio do zaciskdéw pradu statego (PD, P i N). W przeciwnym
razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Do wejsciowego obwodu zasilania nalezy podtgczy¢ wytgcznik réznicowoprgdowy. W przeciwnym
razie wystgpi ryzyko pozaru.

— Nalezy korzystaé wytgcznie z przewodow zasilajgcych, wylgcznika roznicowoprgdowego i stycznikow
magnetycznych, ktére majg okreslone pojemnosci (wartosci znamionowe). W przeciwnym razie
wystapi ryzyko pozaru.

— Nie wolno uzywac stycznika magnetycznego zainstalowanego na pierwotnej i wtérnej stronie
falownika w celu zatrzymania jego pracy.

— Kazdy wkret nalezy dokrecaé zgodnie ze wskazanym momentem obrotowym. Nalezy odpowiednio
dokreci¢ wszystkie wkrety. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

— Przed uzyciem przetacznika suwakowego SW1 na falowniku nalezy wytgczy¢ zasilanie.

W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem i obrazen ciata.

— Falownik obstuguje dwa tryby funkcjonowania wentylatora chtodzacego, dlatego zasilanie falownika
nie zawsze jest wytgczone, nawet po zatrzymaniu wentylatora chtodzgcego. Przed podtgczeniem
kabli nalezy wiec upewni¢ sie, ze zasilanie jest wytgczone. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko
porazenia pragdem i obrazen ciata.
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2.2.1 Schemat potaczen, opis zaciskow i ustawien przetacznikéw

zasilanie 3-fazowe

klasa 200 V: 200-240 V +10%, —15%
(50/60 Hz +5%)

klasa 400 V: 380480 V +10%, —15%
(50/60 Hz +5%)

Przed podtgczeniem oddzielnego

zasilania do obwodéw gtéwnych i

sterowania nalezy odtaczy¢ kable

od ztgcza J51.

(zob. str. 2-17). zasilanie obwodu
sterowania

O POWER
|
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T AARA | 1m
Oy

PRGO

o
Eién ik /Yty b
RUN STOP/RESET
N STR
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(zob. str. 2-12).
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(1) Opis zaciskéw obwodu gtéwnego

S

Uziemienie falownika

400 V).

Symbol Nazwa zacisku Opis
RST Podtgczenie do przemiennego napigcia zasilajgcego.
) Gtéwne wejscie zasilania | Te zaciski nalezy pozostawi¢ niepodigczone, jezeli uzywany jest konwerter regeneracyjny (seria
(L1, L2, L3)
HS900).
U v, w Wyjscie falownika Podtgczenie silnika 3-fazowego
(T1,T2,T3) )
PD, P Podtgczenie dtawika pragdu | Nalezy usuna¢ zworke z zaciskéw PD i P i podtgczy¢ opcjonalny diawik do regulacji wspétczynnika
(+1, +) statego mocy (DCL).
P, RB Ztgcze zewnetrznego Podtgczenie opcjonalnego zewngtrznego rezystora hamowania.
(+, RB) rezystora hamowania (Zacisk RB jest dostepny w modelach o mocy 30 kW lub mniejszej).
PN Ztgcze jednostki
(+’ ) hamowania Podtgczanie opcjonalnej jednostki hamowania rezystancyjnego (BRD).
’ rezystancyjnego
G Podtgczenie uziemienia obudowy falownika typu D (modele klasy 200 V) lub typu C (modele klasy

(2) Opis zaciskow obwodu sterowania

Symbol Nazwa zacisku Opis Specyfikacje elektryczne
Zasilanie Ten wspoliny zacisk dostarcza zasilanie do zaciskéw sterowania czestotliwoscig (O, 02
@ L analogowe . . o o K N Lo
c by i Ol) i zaciskéw wyj$¢ analogowych (AM i AMI). Nie wolno uziemia¢ tego ztgcza.
3 (wspélne)
2 Zasilanie uktadu Dopuszczalny prad
N H regulacji To ztacze zapewnia zasilanie 10 V DC dla zaciskow O, 02, Ol. obcigzeniowy:
czestotliwosci 20 mA lub mniej
Polecenlg Nalgzy_wprowad2|c napigcie (0-10V DC) ja_ko 'p'oleceme sterowania czestotliwoscig. Impedancja wejéciowa: 10 kQ
sterowania Napigcie 10 V oznacza maksymalng czestotliwosc. A
(o] . 1 x L oo L " .| Dopuszczalne napigcia
czestotliwoscig Aby okresli¢ maksymalng czestotliwo$¢ przy uzyciu napiecia 10 V lub nizszego, nalezy A -
. . L L " ” wejsciowe: od -0,3 do +12 V DC
& (napiecie) ustawi¢ napiecie przy uzyciu funkcji ,A014".
@ O
3"8 D%?:g;?]‘i? Nalezy wprowadzi¢ napiecie (od 0 do +10 V DC) jako sygnat dodawany do zacisku | Impedancja wejsciowa: 10 kQ
o é o2 s‘zerowania wejscia polecenia sterowania czestotliwoscig O lub Ol. Zmieniajgc ustawienie, mozna | Dopuszczalne napigcia
[ Qo % czestotliwosci wprowadzi¢ niezalezne polecenie sterowania czestotliwoscig przy uzyciu tego zacisku | wejsciowe:
H 28 estotiwoseid 1 (7acisk 02). 0-+12 V DC
] g N (naplea_e) : : : : _ :
] Polecenlg Nalez_y wprowadzm prad (4-20 mA DC) jako _polgf:enle sterowania czestotliwoscia. Impedancja wejéciowa: 10 kQ
< sterowania Natezenie 20 mA oznacza maksymalng czestotliwos¢.
Ol A R . . . .. | Maksymalny dopuszczalny
czestotliwoscig Sygnat Ol jest uwzgledniany tylko woéwczas, gdy sygnat AT jest wigczony. Nalezy X
. . : i prad: 24 mA
(prad) przypisa¢ funkcje AT do programowalnego zacisku wejsciowego.
Ten zacisk przekazuje sygnat jednego z wybranych elementéw ,wyj$¢ napieciowych | Maksymalny dopuszczalny
ol . . 0-10 VDC” stuzacych do monitorowania. Dostgpne elementy do monitorowania to | prad: 2 mA
c Monitorowanie PPN o P - M -
g AM analogowe czestotliwo$¢ wyjsciowa, prad wyjéciowy, wyjsciowy moment obrotowy (ze znakiem lub | Doktadno$¢ napigcia
S (napiecie) bez), napigcie wyjsciowe, moc wejsciowa, przecigzenie termiczne uktadéw | wyjsciowego:
;] pié elektronicznych, czgstotliwo$é LAD, temperatura silnika, temperatura radiatora i wyjécie | =10%
S ogdlne. (Ta=25 +10° C)
£ Ten zacisk przekazuje sygnat wybranego elementu ,wyjscia pragdowego 4-20 mA DC” | Dopuszczalna impedancja
2 - h stuzacego do monitorowania. Dostepne elementy do monitorowania to czgstotliwos¢ | obcigzeniowa: 250 Q lub mniej
D Monitorowanie e o s L I o .
= AMI wyjéciowa, prad wyjsciowy, wyjsciowy moment obrotowy (bez znaku), napigcie | Doktadnos¢ pradu wyjsciowego:
analogowe (prad) L e P X - .
B wyjéciowe, moc wejsciowa, przecigzenie termiczne uktadéw elektronicznych, | =10%
czestotliwos¢ LAD, temperatura silnika, temperatura radiatora i wyjscie ogéine. (Ta=25 +10° C)
Ten zacisk przekazuje sygnat jednego z wybranych elementéw ,wyj$¢ napieciowych
0-10 VDC” (tryb wyjscia PWM) stuzgcych do monitorowania. Dostgpne elementy do
.g monitorowania to czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, wyjsciowy moment
o8 obrotowy (bez znaku), napiecie wyjéciowe, moc wejSciowa, przecigzenie termiczne | Maksymalny dopuszczalny
3 g EM Monitorowanie uktadow elektronicznych, czestotliwos¢ LAD, temperatura silnika, temperatura | prad: 1,2 mA
gg cyfrowe (napigcie) | radiatora, wyjécie ogodlne, cyfrowy sygnat czestotliwosci wyjsciowej i cyfrowy sygnat | Maksymalna czestotliwos$é:
5 monitora pradu. 3,6 kHz
£ W przypadku sygnatéw ,cyfrowy sygnat czestotliwosci wyjsciowej” i ,cyfrowy sygnat
monitora pradu” ten zacisk przekazuje impulsowy sygnat cyfrowy 0/10V DC ze
wspotczynnikiem obcigzenia 50%.
Ten zacisk dostarcza zasilanie 24 V DC dla sygnatéw wej$¢ stykowych. Maksymalny dopuszczalny prad
P24 Zasilanie interfejsu | Jezeli wybrano logike wspélnego plusa ,source”, ten terminal jest uzywany jako sy . Y CoP Y Pra
A : ol wyjsciowy: 100 mA
2 wspdlny zacisk wejscia stykowego.
% Ten wspolny zacisk dostarcza zasilanie dla zaciskow zasilania interfejsu (P24), wejscia
= N oML Zasilanie interfejsu | termistora (TH) i monitora cyfrowego (FM). Jezeli wybrano logike wspélnego minusa
2 (wspo6lne) ,sink”, ten terminal jest uzywany jako wspélny zacisk wejscia stykowego. Nie wolno
° uziemia¢ tego ztgcza.
=
= [Warunki wigczenia
E‘ -GE’ @ wejécia stykowego]
89 W Polecenie obrotu do | Ten sygnat FW nalezy wigczy¢, aby uruchomi¢ silnik z kierunkiem obrotu do przodu. | Napiecie na wejsciu i
% ] przodu Wytaczenie sygnatu powoduje zatrzymanie obrotéw silnika do przodu po zwalnianiu. sterowniku PLC: 18 V DC lub
a = wigksze
%) Impedancja wejsciowa miedzy
H 2 wejsciem a sterownikiem PLC:
> 1 4,7kQ
2]
@ % 2 Wybér o$miu z 60 funkcji i przypisanie ich do zaciskéw 1-8. r"]";'?z?;alne dopuszczaine
O
R 3
§‘ % % 4 Wejscie Uwaga: na wejsciu i sterowniku PLC: 27
T 5 programowalne Jezeli uzywana jest funkcja wytgczenia awaryjnego, zaciski 1-3 sg uzywane wytgcznie vbc L
<=2 6 dla tej funkcji. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz punkt 3 (Opis przetgcznika) na Peri ok;aqzemowy przy
2 7 stronie 2-10. zasilaniu 27 V DC: okoto 5,6 mA
8 8 Minimalny czas utrzymywania
< sygnatow FW i RV: 10 msec
= Inne: 40 msec
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Symbol | Nazwa zacisku Opis Specyfikacje elektryczne
Aby przetgczy¢ logike sterowania (wspdélny minus ,sink” lub wspoélny plus
= 0 ,source”), nalezy zmieni¢ potaczenie zworki tego zacisku (PLC) do innego
g oz § 4 Wejscie zacisku w bloku zaciskéw obwodu sterowania.
a"’—)._%“f & % PLC programowalne | Zaciski zworek P24 i PLC dla logiki wsp6lnego minusa; zaciski zworek
= %_8 89 (wspoline) CM1 i PLC dla logiki wspélnego plusa.
5 e Aby uzy¢ zewnetrznego zasilania wej$¢ stykowych, nalezy usung¢ zworke
i poditgczy¢ zacisk PLC do obwodu interfejsu zewnetrznego.
11 Wybér pigciu z 51 funkcji i przypisanie ich do zaciskéw 11-15. Spadek napiecia migdzy
c ~ 12 Wyidcie Jezeli wybrano kod alarmu przy uzyciu funkcji ,C062”, zaciski 11-13 lub poszczeg6lnymi zaciskami
S, S 13 ro raer11owaIne 11-14 s3 uzywane wylacznie dla sygnatu wyjscia kodu przyczyny alarmu | a zaciskiem CM2 wéwczas,
s gl 14 prog (np. btad falownika). Logika sterowania migdzy tymi zaciskami a zaciskiem | gdy sygnat wyjsciowy jest
% g 2 15 CM2 jest zawsze logikg wspdlnego minusa lub wspdinego plusa. witgczony: 4 V lub mniej
Xingl 2
Zlel 2 o Maksymalne dopuszczalne
e [88 < Wyjscie napiecie: 27 V DC
E g § CM2 | programowalne [ Jestto wspdlny zacisk dla wyj$¢ programowalnych [11]-[15]. ’
5 @ (wspine) Maksymalny dopuszczalny
prad: 50 mA
(Maksymalne wartosci
styku)
o _ .
ERS £ Wybér z 43 dostepnych funkcji i przypisanie wybranych funkcji do tych @Ié;y':t:?ic?g)oll.}/bp(\)czv iA
g E A ’ ; s h )
= E % ALO Programowalne zaciskow penigcych funkcje wyjsé stykéw C. (obcigzenie impedancyjne)
% E = AL1 wyjscie W ustawieniu poczgtkowym te zaciski przekazujg alarm sygnalizujgcy AL2-ALO: 250 VAC, 1A
2.0l § AL2 przekaznikowe L ) . ) ) . (rezystancja) lub 0,2 A
o uaktywnienie zabezpieczenia falownika w celu wytgczenia wyjécia e )
=g 0 - (obcigzenie impedancyjne)
N falownika. L o
s (Minimalne warto$ci styku)
100 VAC, 10 mA
5V DC, 100 mA
Dopuszczalny zakres
039 Podtgczenie zewnetrznego termistora sygnalizujgcego btad falownika po | napiecia wejsciowego
<] wykryciu nietypowej temperatury. 0-8VDC
[ (o)) . .
2| 9| x Weiscie CM1 to wspdlny zacisk dla tego zacisku. [obwdd wejsci
S| & £ ) [Zalecane specyfikacje termistora] DC 8v
o ® 5 TH termistora h ; N
| o N ewnetrznedo Dopuszczalna moc znamionowa: 100 mW lub wigcej 10kQ
c|3| © zewne 9 Impedancja przy btedzie temperatury: 3 kQ
< | @ : TH
5} Impedancje umozliwiajgca wykrycie btedéw temperatury mozna be termistor 1kQ
= dostosowac¢ w zakresie 0 Q—-9999 Q. M1
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(3) Opis przetgcznika

SW1: Wigczenie lub wylgczenie funkcji szybkiego odtgczania (ustawienie fabryczne: funkcja
wylgczona).

Te funkcje nalezy wigczy¢ lub wytgczy¢ po przeczytaniu sekcji 4.4 (Funkcja szybkiego odigczania).

Slide switch SW1

Slide lever (factory setting: OFF)

e I o

Uwaga: Przetagcznik suwakowy SW12

Niektore modele sg wyposazone w przetgcznik suwakowy znajdujgcy sie w przedstawionej ponizej lokalizaciji.
Domyslnie przetacznik jest ustawiony w potozeniu ,ON” (Wt.).

Nie wolno zmienia¢ tego ustawienia. Zmiana ustawienia moze spowodowac btgd falownika bez mozliwosci
ponownego uruchomienia.

przetacznik suwakowy SW12

dzwignia przesuwna

(ustawienie fabryczne: W

Plyta uktadow logicznych
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2.2.2 Okablowanie obwodu gtéwnego

(1) Instrukcje dotyczace podigczania przewodow
Przed podtaczeniem przewodoéw nalezy potwierdzi¢, ze wskaznik tadowania falownika jest wytaczony.
Po wigczeniu zasilania falownika niebezpieczne wysokie napiecie utrzymuje sie w kondensatorach wewnetrznych
przez pewien czas po wytgczeniu niezaleznie od tego, czy falownik byt uruchamiany.
W przypadku ponownego podtgczania przewodow nalezy zawsze poczekac co najmniej 10 minut po wytgczeniu
zasilania i sprawdzi¢ multimetrem, czy napigcie szczatkowe na zaciskach P i N wynosi zero, aby zapewni¢
bezpieczenstwo podczas ponownego podtgczania przewodow.

1) Zaciski wejsciowe zasilania gtéwnego (R, Si T)

- Podigczanie wytacznika roznicowoprgdowego do zabezpieczenia obwodu (okablowanie) miedzy zaciskami
zasilania i gtédwnym wejsciem zasilania (R, Si T).

- Uzycie wylgcznika réznicowoprgdowego z ustawieniem umozliwiajgcym wykrywanie prgdu o duzej
czestotliwosci, zabezpieczajgcym wytgcznik przed nieprawidtowym funkcjonowaniem przy wysokiej
czestotliwosci.

- Aktywna funkcja zabezpieczajgca falownika moze powodowac wystgpienie usterki lub awarii w systemie.
Dlatego zalecane jest wiec podigczenie stycznika magnetycznego odtaczajacego zasilanie falownika.

- Nie wolno uzywac¢ stycznika magnetycznego podtgczonego do zacisku wejscia zasilania (strona pierwotna)
lub zacisku mocy wyjsciowej (strona wtérna) falownika do wigczania lub wytgczania falownika.

Aby wigczac i wytgczac falownik przy uzyciu sygnatow zewnetrznych, nalezy uzywac tylko polecen roboczych
(sygnaty FW i RV) wprowadzanych za posrednictwem zaciskéw obwodu sterowania.

- Ten falownik nie obstuguje zasilania jednofazowego (wylgcznie zasilanie tréjfazowe).

Jezeli konieczne jest uzycie jednofazowego zasilania wejsciowego, nalezy skontaktowac sie z dostawca lub
lokalnym dystrybutorem produktéw firmy Hitachi.

- Nie wolno eksploatowac falownika z sieci, w ktérej moze wystepowacé utrata fazy, poniewaz moze to byc¢
przyczyng uszkodzenia falownika.

W konfiguracji fabrycznej zabezpieczenie wejscia falownika przed utratg fazy jest wytgczone, dlatego
nastepujacy stan falownika jest przywracany w przypadku przerwy w zasilaniu:

Przerwa fazy R lub T: falownik nie dziata.

Przerwa fazy S: Falownik jest przetgczany do zasilania jednofazowego i moze nastgpic¢ btad na skutek
niedostatecznego napiecia, przetezenia lub uszkodzenia.

Wewnetrzne kondensatory pozostajg natadowane, nawet w przypadku utraty fazy zasilania wejsciowego.
Dotknigcie wewnetrznego elementu moze wiec by¢ przyczyng porazenia prgdem elektrycznym i zranienie.
Podczas ponownego podtgczania przewodéw obwodu gtdwnego nalezy przestrzegac instrukcji podanych
w sekcji 1 (Instrukcje dotyczgce podtgczania przewoddéw).

- W nastepujacych przyktadach falownika uniwersalnego duzy prad szczytowy przeptywajgcy po stronie
zasilania gldbwnego moze zniszczy¢ modut konwertera. Jezeli mozna przypuszczac, ze bedg wystepowac
takie sytuacje lub wymagany jest wysoki poziom niezawodnosci wyposazenia, nalezy zainstalowa¢ dtawik
pradu zmiennego miedzy zasilaniem a falownikiem. Ponadto, jezeli wymagane jest zabezpieczenie przed
posrednim skutkiem wytadowania atmosferycznego, nalezy zainstalowac piorunochron:

Niezrownowazenie napigcia sieci elektroenergetycznej przekraczajg 3%,
moc obwodu zasilania jest co najmniej 10 razy wieksza niz moc falownika oraz wynosi 500 kVA lub wiecej,
napiecie sieci elektroenergetycznej zmienia sie szybko.

Przyktad: a. Powyzsze warunki mogg wystepowac woéwczas, gdy kilka falownikow jest potaczonych ze
sobg przy uzyciu krétkiej magistrali lub w systemie wykorzystano kondensator przesuwajacy
faze, ktory jest wkgczany i wytgczany po uruchomieniu urzadzenia.

b. Przeksztattnik tyrystorowy i falownik sg potagczone krotkg magistrala.
c. Zainstalowany kondensator przesuwajgcy faze jest otwierany i zamykany.

- Nie wolno wigczaé i wytgczac zasilania czesciej niz co 3 minuty.

W przeciwnym wypadku falownik moze zosta¢ uszkodzony.

2) W przypadku falownika zasilanego z prywatnego generatora energii elektrycznej moze wystgpi¢ przegrzanie
generatora lub znieksztatcenie ksztaitu fali napiecia wyjsciowego. Moc generatora powinna by¢ pieciokrotnie
wieksza niz falownika (kVA) w systemie sterowania PWM lub szesciokrotnie wieksza w systemie sterowania
PAM.

3) Zaciski wyjsciowe falownika (U, Vi W)

- Nalezy uzy¢ kabla o przekroju wiekszym niz okreslony dla zaciskow wyjsciowych, aby zapobiec spadkowi
napiecia wyjsciowego miedzy falownikiem a silnikiem. Zwtaszcza w przypadku niskiej czestotliwosci
wyjsciowej spadek napiecia na skutek niedostatecznego przekroju kabla powoduje zmniejszenie momentu
obrotowego silnika.

- Nie wolno podtacza¢ kondensatora przesuwajgcego faze lub ochronnika przepieciowego po wyjsciowej
stronie falownika. W razie podigczenia moze nastgpi¢ btad falownika albo zniszczenie kondensatora
przesuwajgcego faze lub ochronnika przepieciowego.

- Jezeli dtugosc¢ kabla migdzy falownikiem a silnikiem przekracza 20 m (zwtaszcza w przypadku modeli klasy

2-11
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4)

5)

6)

400 V), rozproszona (pasozytnicza) indukcyjnos¢ i pojemnosé kabla moze spowodowac napiecie udarowe na
zaciskach silnika i przepalenie uzwojen silnika.

Dostepny jest specjalny filtr eliminujgcy napiecie udarowe. Jezeli wymagane jest uzycie tego filtru, nalezy
skontaktowa¢ sie z dostawcg lub lokalnym dystrybutorem produktéw firmy Hitachi.

- Gdy kilka silnikow jest podigczonych do falownika, nalezy podigczyé przekaznik termoelektryczny do
wyjsciowego obwodu falownika dla kazdego silnika.

- Parametr RC przekaznika termoelektrycznego musi by¢ 1,1 razy wiekszy niz znamionowy prad silnika.
Przekaznik termoelektryczny moze zostac¢ wytaczony przedwczesnie zaleznie od dtugo$ci kabla. W takim
wypadku nalezy podtgczy¢ dtawik pradu zmiennego do wyjscia falownika.

Zaciski do podtgczania dtawika pradu statego (PD i P)

— Korzystajac z tych zaciskdw, mozna podtgczyé opcjonalny dtawik pradu statego do regulacji wspotczynnika
mocy (DCL).

W konfiguracji fabrycznej zaciski P i PD sg potgczone zworkg. Nalezy usung¢ ten elementy, aby podtaczyé
dfawik DCL.

— Dlugos¢ kabla miedzy falownikiem a dtawikiem DCL nie powinna by¢ wieksza niz 5 m.

Zworke nalezy usung¢ tylko w przypadku podtgczenia dtawika DCL.
Jezeli zworka zostanie usunieta, a dlawik DCL nie jest podigczony, zasilanie nie jest dostarczane do
gtéwnego obwodu falownika, a falownik nie dziata.

Zaciski stuzgce do podtgczania zewnetrznego rezystora hamowania (P i RB) i zaciski do potgczania jednostki

hamowania rezystancyjnego (P i N)

— Modele falownikéw o mocy 30 kW lub mniejszej majg wbudowany obwdd hamowania rezystancyjnego
(BRD).
Jezeli konieczne jest zwiekszenie skutecznosci hamowania, nalezy podtaczy¢ opcjonalny zewnetrzny
rezystor hamowania do zaciskéw P i RB.
Nie wolno podtgczaé zewnetrznego rezystora hamowania o rezystancji mniejszej niz okreslona warto$¢. Taki
rezystor moze spowodowac uszkodzenie obwodu hamowania rezystancyjnego (BRD).

— Modele falownikéw o mocy 37 kW lub wiekszej nie majg wbudowanego obwodu hamowania rezystancyjnego
(BRD).
Jezeli konieczne jest zwiekszenie skutecznosci hamowania tych modeli, nalezy zainstalowa¢ opcjonalng
jednostke hamowania rezystancyjnego i zewnetrzny rezystor hamowania. Zaciski P i N opcjonalnej jednostki
hamowania rezystancyjnego nalezy podtgczy¢ do zaciskéw P i N falownikéw.

— Dtugos¢ kabla miedzy falownikiem a opcjonalng jednostkg hamowania rezystancyjnego nie powinna byc¢
wieksza niz 5 m, a dwa kable muszg by¢ skrecone podczas podtgczania.

— Nie wolno uzywa¢ tych zaciskow do podtgczania urzadzen innych niz opcjonalny zewnetrzny rezystor
hamowania i jednostka hamowania rezystancyjnego.

Zacisk uziemienia falownika (G

— Nalezy koniecznie uziemi¢ falownik i silnik, aby zapobiec porazeniu pradem elektrycznym.

— Zgodnie z przepisami dotyczgcymi urzadzen elektrycznych (Electric Apparatus Engineering Regulations)
nalezy podtgczy¢ modele klasy 200 V do linii uziemiajgcej typu D (konwencjonalne uziemienie typu lll
o0 rezystancji nie wigkszej niz 100 Q), a modele klasy 400 V do uziemienia typu C (konwencjonalne
uziemienie typu Il o rezystancji nie wiekszej niz 10 Q).

— Nalezy uzywac jak najkrotszego kabla uziemiajgcego o odpowiednim przekroju.

— W przypadku uziemienia kilku falownikéw nalezy unika¢ wielopunktowego potaczenia linii uziemiajacej
i tworzenia petli zwarciowej doziemnej, aby zapobiec nieprawidlowemu funkcjonowaniu falownika.

7) W przypadku waznego wyposazenia, aby skroci¢ czas bezczynnosci falownika, nalezy

utworzy¢ obwdéd zapasowy przy uzyciu dostepnego zrodta zasilania lub zapasowego falownika.

falownik @

falownik @ pret uziemiajgcy
przygotowany

przez uzytkownika

falownk @
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(2) Rozmieszczenie zaciskow obwodu gtéwnego
Na ponizszych rysunkach przedstawiono uktad zaciskow w bloku zaciskow falownika.

Uktad zaciskow

Model falownika

[Method of enabling/disabling the EMC filter function]

wtyczka $lepa (zielona)

ztacze selektora (J61)

wtyczka zwierajaca

ztgcze selektora (J62)

R S T u \ W
RO T0 (L1) (L2) (L3) (T (T2) (T3)
PD P N B G G
jol G N I CO R ) S| &
) Jezeli dtawik DCL nie
charge lump Jumper connecting jest uzywany, nie wolno
Terminals PD and P ysuwaé zworki z

zaciskéow PD i P.

Aby uaktywnic filtr EMC, nalezy
skonfigurowac ustawienie przy
uzyciu ztgcza aktywacji (J61) i
dezaktywacji filtru (J62) zgodnie
Z ponizszg tabela.

Przed zmodyfikowaniem
ustawienia nalezy upewni¢ sieg,
ze zasilanie jest wytgczone.
Zagrozenie porazeniem pradem
elektrycznym.

Przed uruchomieniem falownika
nalezy prawidtowo zainstalowacé
wtyczki.

Ztacze selektora (J61)

Ztacze selektora (J62)

Wigczenie filtru EMC
(ustawienie fabryczne)

Wtyczka zwierajgca

Wtyczka $lepa (zielona)

Whytaczenie filtru EMC

Wtyczka $lepa (zielona)

Wtyczka zwierajgca

SJ700B-055HF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia:
M4

Inne zaciski: M4
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Uktad zaciskow

Model falownika

;Nzkainilg - RO | TO
adowania —_ -
10
R S T PD P N U Vv w
(L (L2) (L3) (+1) (+) (=) (T1) (T2) (T3)
I_I Zworki na
G <4 zaciskach G
B PDiP E5)

Zacisk uziemienia ze zworkg (wyrézniony na

rysunku) stuzacy do wigczania/wytgczania filtru
EMC

[Wtaczanie/wytaczanie filtru EMC]

Wiaczenie filtru EMC
(ustawienie fabryczne)

Jezeli dtawik DCL nie jest
uzywany, nie wolno usuwac
zworki z zaciskéw PD i P.

Wytgczenie filtru EMC

SJ700B-110LFF/LFUF
SJ700B-075,110HFF/HFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M5
Inne zaciski: M5

SJ700B-150LFF/LFUF
SJ700B-150HFF/HFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M5

Inne zaciski: M6

wskaznik RO| TO
tadowania \_» ’ RB
/O\
R S T PD P N U \Y W
(L1) (L2) (L3) (+1) (+) (=) (T1) (T2) (T3)
|—| Zworki na zaciskach PD
G <4— ip G
@ I : Zacisk uziemienia ze @

zworkg (wyrézniony na
rysunku) stuzacy do
wigczania/wytgczania filtru
EMC

[Wiaczanie/wytaczanie filtru EMC]

SJ700B-185 do
SJ700B-220LFF/LFUF
SJ700B-185 do
SJ700B-300HFF/HFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M6
Inne zaciski: M6

Jezeli diawik DCL nie jest
uzywany, nie wolno
usuwac zworki z
zaciskow PD i P.

Wiaczenie filtru EMC
(ustawienie fabryczne)

Wytgczenie filtru EMC

SJ700B-300LFF/LFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M6
Inne zaciski: M8
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Ukfad zaciskow

Model falownika

wskaznik

tadowania

R S T PD P
(L) | (L2) | (L3) | (+1) | (#)

@ o

@ o

(=) | (M| (T2) | (T3)

i

Zacisk uziemienia ze
zworkg (wyrézniony na
rysunku) stuzacy do
wiaczania/wytgczania filtru
EMC

[Wigczanie/wytaczanie filtru EMC]

=

N

Wigczenie filtru EMC
(ustawienie fabryczne)

Zworki na zaciskach PD

—ip

Jezeli dlawik DCL nie jest
uzywany, nie wolno
usuwac zworki z
zaciskow PD i P.

Wytaczenie filtru EMC

SJ700B-370LFF/LFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M6
Inne zaciski: M8

SJ700B-370HFF/HFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M6
Inne zaciski: M6

SJ700B-450LFF/LFUF
SJ700B-450HFF/HFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M8
Inne zaciski: M8

RO( TO
charge | unp ,
>0
R S T PD P N u \' w
(L1 (L2) (L3) (+1) (+) (-) (M) (T2) (T3)

i

Jezeli dlawik DCL nie jest
uzywany, nie wolno
usuwac zworki z

zaciskoéw PD i P.
[Wigczanie/wytaczanie filtru EMC]

G zworka fgczaca
@ zaciski PD i P

Wiaczenie filtru EMC
(ustawienie fabryczne)

Zacisk uziemienia ze zwork;/

(wyrézniony na rysunku)
stuzgcy do wigczania/ G
wylgczania filtru EMC @

Wytgczenie filtru EMC

SJ700B-550LFF/LFUF
SJ700B-550HFF/HFUF
SJ700B-750HFF/HFUF

RO i TO: M4
Zacisk uziemienia: M8
Inne zaciski: M8
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Uktad zaciskow Model falownika
RO| TO 6
charge | unp , @
\D/Q\ f
R S T PD P N U \Y W
(L1 (L2) (L3) (+1) (+) (=) (T1) (T2) (T3)

L

G zworka fgczgca G
@ zaciski PDi P Zacisk uziemienia ze zwgrka @
(wyrézniony na rysunku)
Jezeli dtawik DCL nie jest stuzacy do wiaczania/
uzywany, nie wolno usuwaé wytgczania filtru EMC

zworki z zaciskéw PD i P.

. g SJ700B-750LFF/LFUF
[Wtaczanie/wytaczanie filtru EMC]

RO TO: M4
Zacisk uziemienia: M8
Inne zaciski: M10

Wigczenie filtru EMC Whytaczenie filtru EMC

(ustawienie fabryczne)
RO [ TO
SJ700B-900-1600HFF/H
wskaznik ‘O’ FUF
tadowania 7N
R S T|PD| P N U vV | W RO i T0: M4
Zacisk uziemienia: M8
L) | ) | W) | )| & | O | dY | (1) (13 i aciak: ML
&) 7 @
zworka tgczaca zaciski

PDiP

Dane referencyjne: Prad uptywowy przy wtgczonym lub wytgczonym filtrze EMC (dane referencyjne).

W ponizszej tabeli zamieszczono liste referencyjnego natezenia pragdu uptywajgcego z falownika po wtgczeniu lub wytgczeniu
wewnetrznego filtru EMC.

(Prad uptywowy jest proporcjonalny do napigcia i czestotliwosci wejsciowe;j).

W ponizszej tabeli podano tylko referencyjny prad uptywajacy z falownika. Wartosci nie uwzgledniajg pradu uptywajgcego z urzadzen
zewnetrznych i wyposazenia (np. kable zasilajgce).

Napedy 90 kW-160 kW nie majg przetacznika stuzgcego do wigczania/wytgczania wewnetrznego filtru EMC. Sg one zgodne z
poziomem C3 dyrektywy EMC w standardowych warunkach.

Model klasy 200 V (moc wejsciowa: 200 V AC, 50 Hz) Model klasy 400 V (moc wejsciowa: 400 V AC, 50 Hz)
11 kW, 15 kW 18,5 kW-75 kW 5,5 kW 7,5 kKW-15 kW 18,5 kW-75 kW 90 kW-160 kW
Wewnetrzny filtr EMC ok. 5 mA
ok. 48 mA ok. 23 mA ok. 95 mA ok. 56 mA -
wigczony
Wewnetrzny filtr EMC ok. 0,2 mA
ok. 0,1 mA ok. 0,1 mA ok. 0,2 mA ok. 0,2 mA ok. 0,2 mA
wytgczony
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(3) Wyposazenie zewnetrzne
Zob. sekcje 4 (Zalecane przekroje kabli, akcesoria do okablowania i zaciski zagniatane).

Uwaga 1: Opisane wyposazenie peryferyjne jest uzywane w przypadku falownika podtgczonego
do standardowego 3-fazowego, 4-biegunowego klatkowego silnika Hitachi.

Nalezy wybra¢ wytgczniki o odpowiednich parametrach

(zgodne z falownikami).

Nalezy zastosowac¢ wytgczniki réznicowoprgdowe (ELB), aby zapewni¢ bezpieczenstwo.
Nalezy uzy¢ przewodu miedzianego (kabel w izolacji winylowej odpornej na
temperature) z izolacjg odporng na temperature maks. 75°C.

Jezeli linia zasilajgca jest dluzsza niz 20 m, nalezy uzy¢ kabla o przekroju wigkszym niz

zasilanie
Uwaga 2:

Uwaga 3:
Uwaga 4:

Uwaga 5:

stycznik
magnetyczny

—

Uwaga 6:
Uwaga 7:

Uwaga 8:

Uwaga 9:

wartos¢ podana w specyfikacjach.

Nalezy uzy¢ kabla o przekroju 0,75 mm? do podtaczenia styku wyjscia alarmowego.
Nalezy dokreci¢ wkrety zaciskowe z okreslonym momentem dokrecania.

Poluzowanie wkretéw zaciskowych moze by¢ przyczyng zwarcia i pozaru.
Dokrecenie wkretu zaciskowego z nadmiernym momentem dokrecania moze by¢
przyczyng uszkodzenia bloku zaciskéw lub obudowy falownika.

Nalezy wybra¢ wytgcznik réznicowoprgdowy (ELB) o znamionowym pradzie zadziatania

zgodnym z catkowitg dtugoscig kabli tgczgcych falownik ze zrédtem zasilania oraz
falownik z silnikiem. Nalezy uzy¢ wylacznika zgodnego z falownikami, aby zapobiec
nieprawidtowemu funkcjonowaniu falownika.

Gdy kabel typu XLPE (CV) jest uzywany do potgczenia obwodu z przewodow

metalowych, przecigtny prad uptywowy wynosi 30 mA/km.

Uwaga 10:Gdy uzywany jest kabel w izolacji winylowej o duzej statej dielektrycznej wzglednej, prad

uptywowy jest okoto osiem razy wiekszy niz w przypadku standardowego kabla.

W przypadku korzystania z kabla w izolacji winylowej nalezy wiec uzy¢ wytacznika ELB
0 znamionowym pradzie zadziatania osiem razy wigkszym niz wartos¢ podana

w ponizszej tabeli. Jezeli catkowita dtugos¢ kabla przekracza 100 m, nalezy uzy¢ kabla

CV.

Catkowita dtugos¢ kabla

Prad zadziatania (mA)

100 m lub mniej

50

7

A

300 m lub mniej

100

Nazwa

Opis

Dtawik po stronie wejsciowej
(kontrola sktadowych
harmonicznych, koordynacja
zasilania i polepszenie
wspotczynnika mocy)
(ALI-XXX)

Tego dtawika nalezy uzy¢ wowczas, gdy konieczne jest kontrolowanie
sktadowych harmonicznych, niezréwnowazenie napiecia zasilajagcego
wynosi co najmniej 3%, moc obwodu zasilania wynosi co najmniej
500 kVA lub wystepuja szybkie zmiany napigcia zasilania. Ten dtawik
umozliwia réwniez uzyskanie lepszego wspoétczynnika mocy.

Filtr przeciwszumowy falownika
(NF-XXX)

Ten filtr przeciwszumowy ogranicza zaktdcenia w przewodach
generowane przez falownik. Nalezy podigczy¢ ten filtr przeciwszumowy
po pierwotnej (wejsciowej) stronie falownika.

Filtr szumoéw radiowych
(dtawik fazy zerowej) (ZCL-X)

Po uruchomieniu falownik moze generowaé zaktécenia radiowe za
posrednictwem przewodoéw zasilajgcych. Ten filtr przeciwszumowy
umozliwia redukcje zaktécen radiowych (zakiécen promieniowanych).

Filtr zakiécen radiowych po stronie
wejsciowej
(filtr pojemnosciowy) (CFI-X)

Ten filtr przeciwzaktdceniowy umozliwia ograniczenie zaktécen
emitowanych z kabli wejsciowych.

Dfawik pradu statego (DCL-X-XX)

Ten dtawik umozliwia kontrolowanie sktadowych harmonicznych
generowanych przez falownik.

Rezystor hamowania
Jednostka hamowania
rezystancyjnego

Korzystajgc z tych urzgdzen, mozna zwiekszy¢ moment obrotowy
hamowania falownika w konfiguracji, w ktérej falownik bardzo czesto
wigcza i wytgcza podtgczone obcigzenie lub zmniejsza predkosc
uruchomionego obcigzenia z duzym momentem bezwtadnosci.

Filtr przeciwszumowy po stronie
wyjsciowej
(ACF-CX)

Ten filtr przeciwszumowy nalezy podtgczy¢ miedzy falownikiem a
silnikiem, aby ograniczy¢ emitowane przez kable zakiocenia
elektromagnetyczne odbioru programéw radiowych i telewizyjnych oraz
zapobiec nieprawidlowemu funkcjonowaniu wyposazenia pomiarowego
i czujnikow.

Filtr szumoéw radiowych
(dtawik fazy zerowej)
(ZCL-XXX)

Ten filtr przeciwszumowy umozliwia ograniczenie zaktocen
generowanych po wyjsciowej stronie falownika. (Tego filtru
przeciwszumowego mozna uzywac po stronie wejsciowej lub
wyjéciowej).

Dtawik pradu zmiennego po
stronie wyjsciowej
Ograniczanie wibracji i
zapobieganie nieprawidtowemu
funkcjonowaniu przekaznika
termoelektrycznego

Uzycie falownika do zasilania uniwersalnego silnika moze by¢
przyczyng wiekszych wibracji niz w przypadku konwencjonalnego
zasilania. Podtgczenie tego dtawika pradu zmiennego miedzy
falownikiem a silnikiem umozliwia ograniczenie pulsacji silnika. Ten
dfawik pradu zmiennego nalezy réwniez podtgczy¢ miedzy falownikiem
a silnikiem woéwczas, gdy dtugos$¢ kabla miedzy tymi urzgdzeniami jest
znaczna (10 m lub wigksza), aby zapobiec nieprawidtowemu
funkcjonowaniu przekaznika termoelektrycznego na skutek sktadowych

(ACL-X-XX) harmonicznych generowanych podczas przetgczania przy uzyciu
= falownika. Aby zapobiec nieprawidtowemu funkcjonowaniu, przekaznik
silnik termoelektryczny mozna zastgpi¢ czujnikiem pradu.
Filtr LCR Ten filtr przeksztatca sygnat wyjsciowy falownika na fale sinusoidalng.
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(4) Zalecane przekroje kabli, akcesoria do okablowania i zaciski zagniatane
Uwaga: Aby zachowaé zgodno$¢ ze standardami CE i UL, nalezy uwzgledni¢ zalecenia dotyczgce
bezpieczenstwa zwigzane z kompatybilnoscig elektromagnetyczng (EMC) oraz zgodnoscig ze
standardami UL i cUL.
W ponizszej tabeli zamieszczono specyfikacje kabli, zaciskow zagniatanych i momentéw dokrecania
wkretdéw zaciskowych.

Prze_krg’)j kabla . Stosowane urzadzenie
Moc zasnajqcz:ego Kabel Zewnetrzny rezystor Rozmiar )
ilnika Model falownika mm’] uziemiajac hamowania na whretu Zacisk Moment ; Stycznik
SIKW (zaciski: R, S, T, Jacy zaciskach P i RB zacisko- |zagniatany| dokrecania [Nm] Whytgcznik elektromagn
k] u,v,w,pppi| MM [mm?] wego réznicowopradowy 9
N) (ELB) e?,(/clér)‘y
11 |SJ700B-110LFF/LFUF 14 14 14 M5 R14-5 | 2,4 (maks. 4,0) RX100 (75A) HK50
15 [SJ700B-150LFF/LFUF 22 22 14 M6 22-6 4,0 (maks. 4,4) | RX100 (100A) H65
>| 18,5 |SJ700B-185LFF/LFUF 30 22 22 M6 38-6 4,5 (maks. 4,9) | RX100 (100A) H80
§ 22 |SJ700B-220LFF/LFUF 38 30 22 M6 38-6 | 4,5 (maks. 4,9) | RX225B (150A) H100
o| 30 [SJ700B-300LFF/LFUF | 60 (22x2) 30 30 M8 R60-8 | 8,1 (maks. 8,8) | RX225B (200A) | H125
g 37 [SJ700B-370LFF/LFUF 100 (38x2) 38 — M8 100-8 | 8,1 (maks. 8,8) | RX225B (225A) H150
X | 45 |SJ700B-450LFF/LFUF 100 (38x2) 38 — M8 100-8 | 8,1 (maks. 20) | RX225B (225A) H200
55 |SJ700B-550LFF/LFUF 150 (60x%2) 60 — M8 150-8 | 8,1 (maks.20) | RX400B (350A) H250
75 |SJ700B-750LFF/LFUF 150 (60x2) 80 — M10 R150-10 19,5 (maks. 22) | RX400B (350A) H300
5,5 [SJ700B-055HF 3,5 3,5 3,5 M4 3,5-4 | 1,2 (maks. 1,8) EX50C(30A) HK20
7,5 |[SJ700B-07FHFF/HFUF 3,5 3,5 3,5 M5 3,5-5 | 2,4 (maks. 4,0) EX50C(30A) HK25
11 [SJ700B-110HFF/HFUF 55 5,5 55 M5 R5.5-5 | 2,4 (maks. 4,0) EX50C (30A) HK35
15 [|SJ700B-150HFF/HFUF 8 8 55 M6 R8-6 | 4,0 (maks. 4,4) | EX60B (60A) HK35
18,5 [SJ700B-185HFF/HFUF 14 14 8 M6 R14-6 | 4,5 (maks. 4,9) EX60B (60A) HK50
>| 22 |SJ700B-220HFF/HFUF 14 14 8 M6 R14-6 | 4,5 (maks. 4,9) RX100 (75A) HK50
iz%r 30 |SJ700B-300HFF/HFUF 22 22 14 M6 R22-6 | 4,5 (maks. 4,9) | RX100 (100A) H65
c| 37 [SJ700B-370HFF/HFUF 38 22 — M6 38-6 | 4,5 (maks. 4,9) | RX100 (100A) H80
G| 45 [SJI700B-450HFF/HFUF 38 22 — M8 R38-8 | 8,1 (maks. 20) | RX225B (150A) H100
¥ | 55 [S3700B-550HFF/HFUF 60 30 — M8 R60-8 | 8,1 (maks.20) | RX255B (175A) H125
75 |SJ700B-750HFF/HFUF | 100(38X2) 38 — M8 100-8 | 8,1 (maks.20) | RX225B(225A) H150
90 [SJ700B-900 HFF/HFUF | 100(38X2) 38 — M10 |[R100-10] 20,0 (maks. 22) | RX225B(225A) H200
110 |SJ700B-1100HFF/HFUF| 150(60X2) 60 — M10 R150-10| 20,0 (maks. 35) | RX400B(350A) H250
132 [SJ700B-1320HFF/HFUF 80X2 80 — M10 80-10 | 20,0 (maks. 35) | RX400B(350A) H300
160 |[SJ700B-1600HFF/HFUF 100X2 80 — M10 R100-10 20,0 (maks. 35) | RX400B(350A) H400
Uwaga: Podano przekroje kabli w izolacji winylowej odpornej na temperature (maksymalna wytrzymato$¢ cieplna:

75°C).
*1) Nalezy uzy¢ okragtych zaciskdw zagniatanych (dla standardu UL) odpowiednich do podtgczania przewoddw
elektrycznych do listwy zaciskéw obwodu gtéwnego. Nalezy zagniata¢ zaciski narzedziem zalecanym przez
producenta listwy zaciskowe;.

(5) Podtagczanie obwodu sterowania do zasilania niezaleznie od obwodu gtéwnego
Jezeli obwod zabezpieczajgcy falownika funkcjonuje na zasadzie otwierania stycznika magnetycznego w
wejsciowym obwodzie zasilajgcym, zasilanie obwodu sterowania falownika zostanie utracone i nie bedzie mozliwe
utrzymanie sygnatu alarmowego.
Aby utrzymaé sygnat alarmowy, nalezy podtgczy¢ zaciski obwodu sterujgcego RO i TO do zasilania.
W szczegolnosci nalezy podigczy¢ zaciski zasilania obwodu sterujgcego RO i TO stycznika magnetycznego po
stronie pierwotnej w nastepujgcy sposob.

7

K

(Procedura podtgczania)
Specyfikacje zasilania

Model klasy 200 V:

200-240 V (+10%, —15%)

(50/60 Hz +5%), (282—-339 V DC)
Model klasy 400 V:

380-480 V (+10%, —15%)

(50/60 Hz +5%), (537-678 V DC)

@ Odtgcz podtgczone przewody.
@ Odigcz ztgcze J51.

|
 Podtgcz kable zasilania obwodu

sterujgcego do bloku zaciskéw
zasilania.

Podczas podtgczania niezaleznego zasilania do zaciskéw zasilania obwodu sterowania (RO i T0) i zaciskéw zasilania obwodu
gtéwnego (R, S i T) nalezy uwzgledni¢ nastepujgce zalecenia:

— Nalezy uzyc¢ kabla o przekroju wiekszym niz 1,25 mm? do podtgczania zaciskéow RO i TO (rozmiar wkretu zaciskowego: M4).

— Nalezy podtgczy¢ bezpiecznik 3 A na linii zasilania obwodu sterowania (moment dokrecania: 1,2 Nm; maks. moment:

1,4 Nm).

— Jezeli zasilanie obwodu sterowania (podtgczonego do zaciskéw RO i TO) zostanie wtaczone wczesniej niz zasilanie obwodu
gtéwnego (podtaczone do zaciskéw R, S i T), zwarcie doziemne nie bedzie sprawdzane podczas uruchamiania.

- Podtgczajgc zasilanie pradu statego do zaciskéw zasilania obwodu sterowania (RO i TO), nalezy okresli¢ wartos¢ ,00” dla
ustawienia ,a/b (NO/NC)” (kod funkcji C031-C036) dla programowalnych zaciskéw wyj$ciowych ([11]-[15]) oraz
programowalnych zaciskéw przekaznikow (ALO, AL1 i AL2). Jezeli warto$¢ ,01” zostanie skonfigurowana dla ustawienia ,a/b
(NO/NC)”, sygnaty wyjsciowe moga by¢ zaktécone po wylgczeniu zasilania napieciem statym.

2-18
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2.2.3 Okablowanie obwodu sterowania

(1) Instrukcje dotyczace podtgczania przewodow
1) Zaciski L i CM1 sg wspdlne dla sygnatéw we/wy i wzajemnie izolowane.
Nie wolno taczyé tych wspdlnych zaciskéw ze sobg lub uziemiac ich.
Nie wolno uziemia¢ tych zaciskow za posrednictwem urzadzen zewnetrznych. (Nalezy upewni¢ sie, ze
urzgdzenia zewnetrzne podtgczone do tych zaciskow nie sg uziemione).

2) Nalezy uzy¢ ekranowanej skretki (zalecany przekréj: 0,75 mmz) do podtgczania zaciskéw obwodu sterowania i
podtgczy¢ izolacje kabli do odpowiedniego zacisku wspolnego. (Moment dokrecania: 0,7 Nm; maks. moment:
0,8 Nm).

3) Dtugosé kabli podtgczonych do zaciskéw obwodu sterowania nie moze byé wieksza niz 20 m. Jezeli dtugosé
kabla jest wieksza niz 20 m, nalezy uzy¢ izolowanego konwertera sygnatu i sterownika zgodnego ze
standardem VX (CVD-E).

4) Okablowanie obwodu sterowania nalezy oddzieli¢ od okablowania obwodu gtdwnego (linia zasilajgca) i obwodu
sterowania przekaznikow.
Jezeli te kable muszg przecinac sie, nalezy utozy¢ je odpowiednio. W przeciwnym wypadku falownik moze
zosta¢ uszkodzony.

5) Nalezy skreci¢ kable taczace termistor z zaciskiem wejscia termistora (TH) i zaciskiem CM1 oraz oddzieli¢
skrecone kable od innych kabli podtgczonych do zaciskow wspdlnych.
Prad o bardzo matym natezeniu przeptywa przez kable podtgczone do termistora, dlatego nalezy oddzieli¢ je
od kabli (linia zasilajgca) podtgczonych do obwodu gtdwnego. Dtugosé kabli podtaczonych do termistora nie
powinna przekracza¢ 20 m.

PLC
|TH|FV\d S\ICMl 5 |

PL (I:Ml\'/\\g 4 /

LXK

6) Podtgczajgc styk do zacisku obwodu sterowania (np. programowalny zacisk wejsciowy) nalezy uzy¢ styku
przekaznikowego (np. krzyzowy zestyk blizniaczy), w ktérym nawet bardzo mate napigcie lub natezenie pragdu
nie powoduje wyzwolenia btedu styku.

7) Podtaczajgc przekaznik do programowalnego zacisku wyjsciowego, nalezy réwniez podtgczy¢ diode
ochronnika przepieciowego réwnolegle do przekaznika.
8) Nie wolno podtacza¢ analogowych zaciskdw zasilania H i L lub zaciskow zasilania interfejsu P24 i CM1 do

siebie wzajemnie.
W przeciwnym wypadku falownik moze funkcjonowaé nieprawidtowo.

(2) Uktad zaciskéw obwodu sterowania

H 02 | AM | FM | TH | FW 8 CM1 5 3 1 14 13 11 | ALl

‘ L ‘ (O] ‘ Ol ‘AMI|P24|PLC‘CM1‘ 7 ‘ 6 ‘ 4 ‘ 2 ‘15 |CM2| 12 ‘ALO‘ALZ‘

Rozmiar wkretu zaciskowego: M3 (moment dokrecania: 0,7 Nm; maks. moment: 0,8 Nm)

(3) Przetaczanie wejsciowej logiki sterowania
— Domyslng wejsciowg logikag sterowania dla zacisku FW oraz programowalnych zaciskéw wejsciowych jest logika
wspolnego minusa ,sink”.
Aby przetgczy¢ sterowanie wejs¢ na logike wspdlnego plusa ,source”, nalezy usungé zworke fgczacq zaciski P24
i PLC w bloku zaciskow obwodu sterowania, a nastepnie potgczy¢ zworka zaciski PLC i CM1.
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(4) Podtgczanie programowalnego sterownika do programowalnych zaciskéw wyj$ciowych

Uzycie wewnetrznego zasilania interfejsu

Uzycie zasilania zewnetrznego
(nalezy usung¢ zworke z bloku zaciskéw obwodu
sterowania)

s
{ x | zworka

DC24V|

P24
PLC
cM1
FwW
x
< —
—l:l-|< x
8
COoM @

modut wyjsciowy |

Logika wspoélnego minusa ,sink”

sl
{Eﬁﬁ

P24

PLC -
CM1 DC24V

COM
modut wyjsciowy |

&
=

T zworka CM1 pC24V

=
e
. K=

modut wyjsciowy I

(EH-YT* itd.)

Logika wspolnego plusa ,source”

falownik

x
a

(EH-YT**itd.) falownik (EH-YTP** itd.) falownik
CoM P24 COM P24
I ] bLe 1 <4 DC24V [pLC

X
X

[ovm1]  beaav

FW

modut wyjsciowy
(EH-YTP** itd.

——1

, &
D

falownik

—~
ul
~

Podtgczanie programowalnego sterownika do programowalnych zaciskow wyjsciowych

11
12

L]

i

Logika wspdlnego plusa ,source”

COM

DC24V-

CM2

Logika wspodlnego minusa ,sink”

falownik XDC24D2H

CM2

falownik

DC24v_L

=l
=l

COM

XDC24D2H

2.2.4 Okablowanie cyfrowego panelu sterowania

— Falownik mozna obstugiwac¢ nie tylko przy uzyciu cyfrowego panelu zainstalowanego w falowniku jako wyposazenie
standardowe, ale réwniez przy uzyciu zewnetrznego cyfrowego panelu sterowania (OPE-S,0PE-SR,WOP).

— Jezeli planowane jest usuniete standardowego panelu cyfrowego z falownika i uzycie go jako wyposazenie zdalne,
nalezy zaméwic u lokalnego dystrybutora produktéw firmy Hitachi kabel potgczeniowy ICS-1 (1 metr) lub ICS-3

(3 metry).

Przygotowujgc kabel samodzielnie, nalezy korzysta¢ z nastepujgcych zalecanych produktow:

HUTP5 PC 4P -X-X: Prosty kabel wyposazony w zlgcze na obu zakonczeniach (producent: Hitachi Cable, Ltd.)
— Dtugos¢ kabla tgczgcego nie powinna by¢ wieksza niz 3 m. Jezeli uzywany jest kabel o dtugo$ci wiekszej niz 3 m,

falownik moze funkcjonowac nieprawidtowo.
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2.2.5 Wybor i okablowanie rezystora hamowania rezystancyjneqgo (modele 5,5 kW-30 kW)

Modele falownikéw serii SJ700B o0 mocy 5,5-30 kW sg wyposazone wewnetrzny obwéd hamowania
rezystancyjnego.

Podtgczenie opcjonalnego rezystora hamowania rezystancyjnego do zaciskéw RB i P umozliwia
zwiekszenie momentu obrotowego hamowania.

Bez podigczonego -
rezystora Minimalny podtgczany rezystor Minimalna
Wspétczynnik rezystancja
Model Moc silnika Moment wykorzystania podczas
[kw] Moment obrotowy Rezystancja obrotowy hamowania pracy w trybie
hamowania [%] [Q] hamowania dynamicznego ciggtym
[%] (BRD) [Q]
(%]

SJ700B-110LFF/LFUF 11 10 10 110 10 50
SJ700B-150LFF/LFUF 15 10 10 80 10 50
SJ700B-185LFF/LFUF 18,5 10 7,5 90 10 35
SJ700B-220LFF/LFUF 22 10 7,5 70 10 35
SJ700B-300LFF/LFUF 30 10 5 80 10 35
SJ700B-055HF 55 20 70 120 10 200
SJ700B-075HFF/HFUF 7,5 20 70 90 10 150
SJ700B-110HFF/HFUF 11 10 35 ponad 120 10 150
SJ700B-150HFF/HFUF 15 10 35 90 10 100
SJ700B-185HFF/HFUF 18,5 10 24 110 10 100
SJ700B-220HFF/HFUF 22 10 24 90 10 100
SJ700B-300HFF/HFUF 30 10 20 80 10 100
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W tym rozdziale opisano typowe procedury obstugi falownika, obstugi cyfrowego
panelu starowania i probnego uruchamiania falownika.

3.1 Metody SEEIOWANIA =+ r v rrrrrrrrarrarrnreinaananennes 3-2

3.2 Korzystanie z cyfrowego panelu sterowania----3 - 4
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3.1 Metody sterowania

<> OSTRZEZENIE

— Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotykaé Zadnego zacisku ani wewnetrznej cze$ci
falownika, sprawdza¢ sygnatéw ani poditgczac lub roztgczac¢ zadnych przewodow czy ztgczy. W
przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pragdem lub pozaru.

— Nalezy pamietaé, aby zamkng¢ pokrywe bloku zaciskow przed wigczeniem zasilania falownika. Nie
wolno otwieraé pokrywy bloku zaciskow, kiedy do falownika jest dostarczany prad lub napiecie
utrzymuje sie wewnatrz. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pragdem.

— Nie wolno przestawia¢ przetgcznikdw mokrymi rekami. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia
pradem.

— Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotykac zaciskow, nawet jezeli falownik zostat zatrzymany.
W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

— Jezeli wybrano tryb powtdrzenia, falownik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia po przerwie w
stanie wyzwalania. Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegto$¢ od maszyny, ktérg steruje falownik, kiedy
falownik znajduje sie w takim stanie, (Urzadzenie nalezy zaprojektowac w taki sposoéb, aby
zagwarantowac bezpieczenstwo cztowieka, nawet jesli falownik niespodziewanie uruchomi sie
ponownie). W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata.

— Nie wolno wybieraé trybu powtérzenia w celu kontrolowania unoszgcego sie lub przemieszczajgcego
sie urzadzenia, poniewaz w trybie powtdrzenia wystepuje stan wybiegu. W przeciwnym razie wystgpi
ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia maszyny kontrolowanej przez falownik.

— Jezeli do falownika wystano polecenie pracy przed krétkotrwatg awarig zasilania, falownik moze
wznowi¢ prace po odzyskaniu zasilania. Jezeli takie ponowne uruchomienie naraza ludzi na
niebezpieczenstwo, nalezy zaprojektowac¢ obwdd kontrolny, ktéry zapobiega ponownemu
uruchomieniu falownika po odzyskaniu zasilania. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata.

— Przycisk [STOP] dziata tylko po wigczeniu obstugi tego przycisku w ustawieniach. Wytacznik awaryjny
nalezy przygotowac oddzielnie. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata.

— Jezeli polecenie pracy zostato wystane do falownika przed przejsciem falownika w stan alarmu,
falownik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia po zresetowaniu stanu alarmu. Przed zresetowaniem
stanu alarmu nalezy sie upewnic¢, Zze nie wystano polecenia pracy.

— Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotykaé cze$ci wewnetrznych falownika lub wktadac
przedmiotéw do urzadzenia. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

APRZESTROGA

— Nie wolno dotyka¢ radiatora, ktéry nagrzewa sie podczas pracy falownika. W przeciwnym razie
wystgpi ryzyko poparzen.

— Falownik umozliwia tatwe sterowanie predkoscig silnika lub dziataniem maszyny. Przed uzyciem
falownika nalezy potwierdzi¢ pojemno$c¢ i warto$ci znamionowe silnika lub maszyny kontrolowanej
przez falownik. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata i uszkodzenia urzadzen.

— W razie koniecznosci nalezy zainstalowac¢ zewnetrzny hamulec. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko
obrazen ciata.

— Podczas korzystania z falownika do obstugi standardowego silnika z czestotliwoscig powyzej 60 Hz
nalezy sprawdzi¢ dopuszczalne predkosci silnika i napedzanej maszyny u producentéow w celu
uzyskania ich zgody przed rozpoczeciem eksploatacji falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko
uszkodzenia silnika i urzgdzen.

— Podczas eksploatacji falownika nalezy sprawdzi¢ silnik pod katem kierunku obrotéw, nieprawidtowych
dzwiekow i wibracji. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko uszkodzenia maszyny napedzane;j silnikiem.
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Dostepnych jest kilka metod uruchamiania falownika zaleznie od sposobu przekazywania nastepujgcych polecen
roboczych i poleceh zmiany czestotliwosci.

W tej sekcji opisano metody sterowania i wymagane sktadniki.

(1) Wprowadzanie polecen roboczych i polecen zmiany czestotliwosci przy uzyciu panelu cyfrowego.
Ta metoda umozliwia sterowanie falownikiem przy uzyciu przyciskow standardowego panelu cyfrowego
zainstalowanego w falowniku lub opcjonalnego panelu cyfrowego.

Jezeli falownik jest sterowany tylko przy uzyciu panelu cyfrowego, podtgczanie zaciskéw obwodu sterowania nie
jest konieczne.
(Wymagane skfadniki)

1) Opcjonalny panel cyfrowy (nie jest wymagany wowczas, gdy uzywany jest standardowy panel cyfrowy)

cyfrowy panel
sterowania

z

(2) Wprowadzenie polecen roboczych i polecen zmiany czestotliwosci przy uzyciu zaciskow obwodu sterowania
Ta metoda umozliwia sterowanie falownikiem przy uzyciu wejsciowych sygnatéw roboczych z urzadzen
zewnetrznych (np. obwdd regulacji czestotliwo$ci i przetgcznik uruchamiania) podtgczonych do zaciskéw obwodu
sterowania.
Falownik jest uruchamiany po wigczeniu zasilania wejsciowego i odebraniu sygnatu polecenia roboczego (FW lub
RV).
Metode zmiany czestotliwosci mozna wybra¢ (wedtug specyfikacji napigcia lub pradu) przy uzyciu sygnatu
wejsciowego zacisku obwodu sterowania zaleznie od systemu. Aby uzyskac wiecej informaciji, zobacz punkt 2
(Opis zaciskéw obwodu sterowania) w sekcji 2.2.1 na str. 2-7 i 2-8.
(Wymagane sktadniki)
1) Urzadzenie do wprowadzania polecenh roboczych: zewnetrzny przetgcznik lub przekaznik
2) Urzadzenie do wprowadzania polecen zmiany czestotliwosci: urzadzenie zewnetrzne do wprowadzania
sygnatéw 5
(0-10 v DC, od -10do +10 V DC
lub 4-20 mA)

blok zaciskéw

,% obwodu sterowania

urzgdzenie do wprowadzania
polecen zmiany czestotliwosci urzgdzenie do wprowadzania
(sterowanie) polecen roboczych (przetgcznik)

(3) Wprowadzanie polecenh roboczych i polecen zmiany czestotliwosci przy uzyciu panelu cyfrowego i zaciskow
obwodu sterowania
Ta metoda umozliwia wybdr panelu cyfrowego lub zaciskéw obwodu sterowania do wprowadzania polecen
roboczych i polecen zmiany czestotliwosci.
(Wymagane skfadniki)
1) Zobacz wymagane sktadniki dla dwoch powyzszych metod.

(4) Metoda sterowania przy uzyciu funkcji sekwencji uproszczonej

Falownikiem mozna sterowac pobierajgc program uzytkownika oparty na oprogramowaniu komputerowym EzSQ.
Aby uzyskac¢ wiecej informaciji, zobacz sekcje ,Uproszczona sekwencja sterowania”.

(5) Metoda sterowania przy uzyciu wyposazenia telekomunikacyjnego
Korzystajac ze ztgcza RS485 modutu TM2 na ptycie zaciskdw obwodu sterowania, falownik moze komunikowaé
sie z zewnetrznym wyposazeniem telekomunikacyjnym.
Aby uzyskac¢ wiecej informaciji, zobacz sekcje ,Wyposazenie komunikacyjne”.
3-3
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3.2 Korzystanie z cyfrowego panelu sterowania (OPE-SBK)

3.2.1  Nazwy i funkcje skltadnikow

monitor (4-pozycyjny

- wskaznik POWER

swietlacz LED T
wySwietlacz LED) | e e O PORR (zasilanie)
ATACHET o

wskaznik RUN (praca) — o Hs — wskaznik ALARM

wskaznik PRG ——% @ @ @ @ ov] . wskazniki
(program) %} ol Wlo L)) OA monitora

O
O%

wskaznik LED
wigczenia przycisku

—t>0
przycisk RUN RUN
(praca)
przycisk FUNC —_— 1 @ —— przycisk STR
(funkcja) (przechowywanie)

przycisk ze ’ ™~ przycisk ze strzatkg
strzafka w gore (1) przycisk STOP/RESET w dot (2)
Nazwa Funkcja
Wskaznik POWER Sygnalizuje wtaczenie zasilania obwodu sterowania.
(zasilanie)
Wskaznik ALARM Sygnalizuje btad falownika.
Wskaznik RUN (praca) Sygnalizuje dziatanie falownika.
Wskaznik PRG Wigczony wowczas, gdy na monitorze jest wyswietlany zestaw wartosci funkgiji.
(program) Migajacy wskaznik ostrzega, ze warto$¢ zadana jest nieprawidtowa.
Monitor Wyswietla czestotliwos¢, prad wyjsciowy lub wartos$¢ zadang.
Oznacza typ wartosci i jednostki wyswietlane na monitorze.
Wskazniki monitora Hz (czestotliwos¢), V (napiecie), A (natezenie), kW (moc elektryczna) i % (wartosé
procentowa).
Wskaznik LED Sygnalizuje gotowos¢ falownika do reagowania na nacisniecie przycisku RUN (praca).
wigczenia przycisku (Gdy ten wskaznik jest aktywny, mozna uruchomié¢ falownik przyciskiem RUN na panelu
RUN cyfrowym).

Zadziatanie falownika w celu uruchomienia silnika. Ten przycisk jest aktywny tylko
wowczas, gdy urzgdzeniem sterujgcym jest panel cyfrowy.

(Aby korzysta¢ z tego przycisku, nalezy upewni¢ sie, ze wskaznik urzadzenia
sterujgcego jest wigczony).

Przycisk STOP/RESET | Zmniejszenie predkosci i zatrzymanie silnika lub resetowanie alarmu falownika.

Przycisk RUN (praca)

Przycisk FUNC (funkcja) | Przetaczenie falownika do trybu monitorowania, funkcji lub funkcji rozszerzonych.

Przycisk STR Zapisanie poszczegolnej wartosci zadanej. (Nalezy zawsze nacisngc¢ ten przycisk po
(przechowywanie) zmianie wartosci zadanej).

Przycisk ze strzatkg w Przetaczenie trybu roboczego falownika (monitorowanie, funkcje i funkcje rozszerzone)
gore (1) lub w dét (2) albo zwiekszenie lub zmniejszenie warto$ci zadanej funkcji na monitorze.
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3.2.2 Wyswietlanie kodoéw i przyciski

W tej sekcji przedstawiono typowe przyktady uzycia panelu cyfrowego (w trybie wyswietlania
podstawowego i petnego) oraz przyktad specjalnego zastosowania panelu cyfrowego w trybie funkcji
rozszerzonych U.

Informacje poczatkowo wyswietlane na ekranie monitora po wigczeniu zasilania sg zalezne od
ustawienia funkcji ,b038”. Aby uzyskaé wiecej informaciji, zobacz sekcje ,Wybdr ekranu poczatkowego”.
Gdy skonfigurowana wartos¢ funkciji ,b038” wynosi ,01” (ustawienie fabryczne), na monitorze
poczatkowo jest wyswietlana warto$¢ ustawienia funkcji ,d001” (czestotliwos¢ wyjsciowa).
Nacisniecie przycisku @ w tym stanie powoduje zmiane wyswietlanej wartosci na

Uwaga: Informacje wyswietlane na monitorze sg zalezne od ustawienia funkcji ,b037” (ograniczenie
wyswietlania kodow funkcji), ,b038” (wybor ekranu poczatkowego) i ,b039” (automatyczne
konfigurowanie parametrow uzytkownika). Aby uzyska¢ wiecej informaciji, zobacz sekcje
»Ograniczenie wyswietlania kodoéw funkcji”, ,Wybor ekranu poczgtkowego” i ,Automatyczne
konfigurowanie parametréw uzytkownika”.

Skiadnik Kod funkcji Dane Opis
00 Petne wyswietlanie
, . 01 Wyswietlanie specyficzne dla funkc;ji
Wybor wyswietlanych na b037 02 Ustawienie uzytkownika

anelu parametréw
P P 03 Wyswietlanie poréwnania danych

04 Wyswietlanie podstawowe (ustawienie fabryczne)
Ekran wyswietlany podczas ostatniego nacisniecia

Wyswietlany parametr 00 przycisku [STR] (dziatanie takie same jak w serii SJ300)
po ponownym zasileniu 01 d001 (czestotliwos¢ wyjsciowa)
. b038 -
falownika *1) 02 d002 (prad wyjsciowy)
(wyswietlany po 03 d003 (kierunek obrotow)
wigczeniu zasilania) 04 d007 (przeskalowana warto$¢ czestotliwosci)
05 FO001 (czestotliwos¢ wyjsciowa)

Wybor automatycznego 00 Wytacz

konfigurowania b039

9 (1) 01 | Wiacz

parametrow uzytkownika

*1 Nie jest wyswietlane w ustawieniach fabrycznych

* Nastepujgca procedura umozliwia ponowne przetgczenie wyswietlania na monitorze do ustawienia
lub (*1) niezaleznie od biezgcego trybu wyswietlania:
— Nacisnij 1 przytrzymaj przycisk co najmniej przez 3 sekundy. Na monitorze sg wy$wietlane na

przemian wartosc{ d 8 B Vi 8‘8 B (*1).
W tym stanie naci[énij przycisll @[@ .Na mo]nitorze zostanie wyswietlona tylko wartoé(:

lub (*1) widoczna po haci$nieciu przycisku @

*1 Na monitorze jest wyswietlana wartosc tylko wowczas, gdy silnik zasilany przez falownik
jest zatrzymany. Po uruchomieniu silnika na monitorze jest wyswietlana czestotliwos¢ wyjsciowa.
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(1) Przyktad dziatania w trybie wyswietlania podstawowego (ustawienie fabryczne ,b037” = ,04”)
— Tylko podstawowe parametry moga by¢ wyswietlane w tym trybie. (Wszystkie parametry w trybie
monitorowania, cztery parametry w trybie funkcji lub 20 parametréw w trybie funkcji rozszerzonych).
— Inne parametry nie sg wyswietlane. Aby wyswietli¢ wszystkie parametry, nalezy wybrac tryb
wyswietlania petnego
(,b037” =,00").

<Wyswietlane parametry i sekwencja wyswietlania>

Nr Kod Opis
wyswietlania
1 d001-d104 Wyswietlanie na monitorze
— Uwaga:
2 F0O01 Czestotliwos¢ wyjsciowa s s L -
3 T Fooz Oy ——, Jezeli zgdany parametr nie jest wyswietlany,
2 | Foos Cras szzlln?ania nalezy sprawdzi¢ ustawienie funkcji ,b037”
5 | Fooa Ustawienie kierunku obrotow (ograniczenie wyswietlania kodu funkc;ji). Aby
6 | A0OL Zadawanie czestolliwosci wyswietli¢ wszystkie parametry, nalezy okresli¢
7 | A002 Zadawanie rozkazu ruchu wartos¢ ,00" dla funkcii ,b037".
8 | A0O3 Czestotliwo$¢ bazowa
9 A004 Czestotliwo$¢ maksymalna
10 | AOO5 Wybdr wielkosci wejsciowych dla f-cji [AT]
11 | A020 Wielopqz'iomowa nastawa predkosci —
Predkos¢ 0
12 | A021 Wielop. nastawa predkosci — Predkos¢ 1
13 | A022 Wielop. nastawa predkosci — Predkos¢ 2
14 | A023 Wielop. nastawa predkosci — Predkos¢ 3
15 | Ao44 1-sza metoda sterowania
16 | A045 Zmiana napiecia wyjsciowego
Wybér funkcji: Tryb oszczedzania
17 | A085 energii/Samodopasowanie czasu
przysp./zwaln.
Sposéb automatycznego przywracania
18 | b0O1 rozkazu ruchu
19 | b002 Dopuszczalny czas zaniku zasilania
20 | boo8 Wybor powtdrzenia po biedzie
Czas oczekiwania na powtorzenie po
21 | bo11 bledzie
Wybor wyswietlanych na panelu <&
22 | bos7 parametrow -
Czestotliwos¢ kluczowania tranzystorow
23 | b083 mocy
24 | b084 Wybdr trybu inicjowania
25 | b130 Wybér funkcji tumienia przepiecia
26 | b131 Konfigurpwanie poziomu tlumienia
przepiecia
27 | co21 Ko_n'ﬂgurowame programowalnego zacisku
wyjsciowego 11
28 | co22 Ko'n,flgurowame programowalnego zacisku
wyjsciowego 12
29 | coze Wybor rodzaju styku dla wyjscia
przekaznika
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Przyciski i przetgczanie kodoéw na Przyciski i przetagczanie monitorowanych danych na wyswietlaczu
wyswietlaczu

Nacisniecie przycisku @ lub @ powoduje przewiniecie wyswietlanego kodu odpowiednio w gore lub w
dot w trybie wyswietlania kodow albo zwigkszenie lub zmniejszenie danych numerycznych w trybie
wyswietlania danych.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk lub @ do chwili, gdy zostanie wyswietlony Zgdany kod lub dane
numeryczne. Aby szybciej przewing¢ kody lub zwigkszy¢/zmniejszy¢é dane numeryczne, nacisnij i
przytrzymaj przycisk.

[Tryb monitorowania |
Nacisniecie przycisku @ z kodem funkcji powoduje wyswietlenie
monitorowanych danych odpowiadajacych tej funkgiji.

(Wyswietlanie na monitorze) (*1)
= (19 lub
Nacisdniecie przycisku @ lub z wyswietlonymi monitorowanymi
danymi powoduje wy$wietlenie kodu funkcji tych danych.
* W konfiguracji fabrycznej na monitorze jest poczgtkowo wyswietlana
wartoé po-wtgczeniu zasilania.
Nacisniecie przycisku @ w tym stanie powoduje zmiane wyswietlanej
wartosci na

| Tryb funkgiji lub funkcji rozszerzonych |
Nacisdniecie przycisku @ z wyswietlonym kodem funkcji powoduje

wyswietlenie danych tej funkgciji.
(Wyswietlanie danych) ‘92
IKonfiguracja danych |

@ @ Nacisniecie przycisku @ Iub@ powoduje
odpowiednio zwiekszenie lub zmniejszenie
: wyswietlanych danych numerycznych.

(Nacisnij i przytrzymaj przycisk do chwili, gdy zostang

@ wyswietlone zgdane dane numeryczne).

@ Nacisniecie przycisku z wyswietlonymi danymi
numerycznymi powoduje zapisanie danych i

q q wyswietlenie kodu funkcji.
Nacisniecie przycisku @ z wyswietlonymi danymi

' @ numerycznymi powoduje wyswietlenie kodu funkcji bez
aktualizacji danych, nawet jezeli zostaty zmienione na
dolny wyswietlaczu.

limit

=

©

—

*1  Wyswietlane informacje sg zalezne od typu parametru.
*2 Aby zaktualizowaé dane numeryczne, nalezy
nacisna¢ przycisk po zmianie danych.
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(2) Przyktad dziatania w trybie wys$wietlania petnego (,b037” = ,00”)
Wszystkie parametry moga by¢ wyswietlane w trybie wyswietlania petnego. Sekwencja wyswietlania
parametréw jest zgodna z sekwencjg omoéwiong w rozdziale 8 (Lista ustawien danych).

Przyciski i przetgczanie

koddw na wyswietlaczu

(w trybie monitorowania
lub funkc;ji)

Przyciski i przetaczanie Przyciski i przetgczanie Przyciski i przetgczanie
monitorowanych danych kodéw na wyswietlaczu monitorowanych danych
na wyswietlaczu (w trybie (w trybie funkcji na wyswietlaczu (w trybie
monitorowania lub funkcji) rozszerzonych) funkcji rozszerzonych)

Nacisniecie przycisku @

lub @ powoduje przewiniecie wyswietlanego kodu odpowiednio w gore lub w

dot w trybie wyswietlania kodow albo zwiekszenie lub zmniejszenie danych numerycznych w trybie

wyswietlania danych.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk lu do chwili, gdy zostanie wyswietlony Zgdany kod lub dane
numeryczne. Aby szybko przewing¢ kody lub zwiekszyc¢/zmniejszy¢ dane numeryczne, nacisnij

Tryb
monitorowania

i przytrzymaj przycisk.

&
=5
@

a-
o
o
o

*1  Wyswietlane informacje sg zalezne od typu parametru.

(Wyswiatlani *2 Aby zaktualizowa¢ dane numeryczne, nalezy

@‘“”@ 8.8 U na monitorze) naé przycisk po zmianie danych.

o, (5
d 10Y)]jme. | 014®
DI _ 300 |
F a D ' @ . @‘1?‘*@@ Wyswietlanie danych) (1 (2)
@%@ > 3000 s y " &Vavﬁflﬂf“a”‘e
F G&g@ @iu ?ﬁg% FI B‘;S :Jing:rgﬁﬂ;/ch @?@@g
-‘-I . % 3
e @ BN It |© e
F P g ————— 19 re—
L @) | (A1 T)| @) BEED
+@
vi® Tovezerzomych
(---
N I Y
vi® Tovezerzomych

@ @ Tryb funkcji

rozszerzonych

H ---|g H
vi® < 4 forszerzonych
— - b
- - -
....._...._._..,.._.__& Wyswietlanie i przyciski w
@— ————— trybie funkcji rozszerzonych U @%@
| omoéwiono na nastgpnej
@U stronie.
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(3) Wyswietlanie kodoéw/danych i przyciski w trybie funkcji rozszerzonych U
Tryb funkcji rozszerzonych U rézni sie od innych trybow funkcji rozszerzonych, poniewaz jest uzywany
do rejestrowania (lub automatycznego zapisywania) innych kodéw funkcji rozszerzonych jako
parametry U konfigurowane przez uzytkownika.

Przyciski i przetaczanie Przyciski i przetagczanie Przyciski i przetagczanie Przyciski i przetagczanie
. i . i koddéw na wyswietlaczu . i
koddw na wyswietlaczu koddéw na wyswietlaczu (wySwi h : koddéw na wyswietlaczu
. - . . - ySwietlanie parametrow : ) -
(w trybie monitorowania (w trybie funkciji trybu funkcji rozszerzonych w (w trybie monitorowania,
lub funkcji) rozszerzonych U) trybie U) funkciji lub funkcji

*1 Wyswietlane informacje sg zalezne od typu parametru.
*2 Aby zaktualizowaé dane numeryczne, nalezy é? e )
Tryb funkcji

nacisna¢ przycisk 0 zmianie danych. rozszerzonych A
s peyis () y (@00 D)= atie

(] & 2V

Tryb funkcji
> rozszerzonycl) §

E Nacisnigcie przycisku
powoduje zaktualizowanie wartosci
@‘%@ @ zadanej odpowiedniego parametru.

t D U 1 w Ta wartos¢ nie jest aktualizowana
w odpowiednim parametrze U.

@%@ Tryb funkcji

rozszerzonych

{169)L

@@f? Tryb funkcii

rozszerzonych

it@ (L

v

Tryb funkcji @%@'@

i GhI)
U m

Tryb funkcji
 rozszerzonych
P

(Wyswietlacz z
ustawieniami
fabrycznymi)

BT

> Tryb
monitorowania

Nacisniecie przycisku d 'D L' J

Wyswietlanych informacji  powoduje wyswietlenie @,@?@
nie mozna przywrocic wartosci zadanej

przyciskiem b odpowiedniego parametru F I
u.

@é"? Tryb

funkcji

T
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(4) Procedura bezposredniego okreslania lub wybierania kodu
— Mozna okresli¢ lub wybra¢ kod lub dane, wprowadzajgc osmiocyfrowg wartos¢ zamiast przewijania
kodoéw lub danych w trybie monitorowania, funkcji lub funkcji rozszerzonych.
— Ponizej przedstawiono przyktad procedury zmiany kodu trybu monitorowania ,d001” wyswietlanego
dla kodu funkcji rozszerzonej ,A029":

1) Wyswietlenie kodu trybu monitorowania. (Wys$wietlany jest kod ,A029”).6) Zakonczenie zmiany kodu funkcji rozszerzonej.

(Wyswietlany jest kod ,d001”).

- SPOKER
(R OALARM

d00 Nw
@ @

2 @

T} | S IO

2) Przetacz do trybu funkcji rozszerzonych.

I

RUKo
PRGO

- J#POAER
HITACH “oaarm
\ /
RUNo Oz
(d00 15w
PREO of
7N o§

A

& @

— Skrajny znak po lewej stronie (,d”; czwarta
pozycja od prawej strony) zaczyna migac.

‘ Nacisnij przycisk@ dwa razy.

(Wyswietlany jest kod ,A001”).

HITAGH] MR

\ i
e (AO0 1
PRGO oK o

(*3) /A oy

® @
SO

— Znak ,A” miga.
— Nacisniecie przycisku [STR] powoduje
potwierdzenie migajgcego znaku.

(*2)
@ ‘ Nacisnij przycis , aby
okresli¢ znak ,A”).

3) Zmien trzecia cyfre kodu.

/ o3
D@

— Znak ,0” na trzeciej pozycji miga.

— Zmiana trzeciej cyfry nie jest konieczna,
dlatego nacisnij przycisk [STR], aby wybraé
potwierdzi¢ ,0”.

HITAGH) Pty
OHz
o A 0 @ Q50

(*2)

e
COOO

Naci$nij przycisk

(Znak ,9” jest

HITAGH] &

agqu?w

e
B @

RuNo
PRGO

» | @

okreslony).
— Znak ,9” na pierwszej pozycji miga.
Nacisnij przycisk osiem — Wybdr kodu ,A029” jest zakonczony.
razy lub przycisk dwa

razy.
5) Zmien pierwsza cyfre kodu.

_ “obOWER
HITACH] e

N/ Ol
RO2 1onw
Nt N O
® @
Pl
OB
— Znak ,1” na pierwszej pozycji miga.

(2) .’ Naci$nij przycisk .

@ (Wyswietlany jest kod ,A021”).

RUNC
PRGO

~sbofiEr

HIMTACHD ok
A Ohz

ROC t)em
/N oy

® @
SO

— Znak ,2” na drugiej pozycji miga.

RUNOC
PRGO

(*2)

4) Zmien druga cyfre kodu.

(Znak ,0" jest
okreslony).

_ “ePOWER

Som— FHITACH “oaLarn
HITAGH] iL| Nacisni przycisk| po A e
\ 4 °

RUNO ohz PRGO ox 4
o OXJ KW .. / N\ oy,

& ®
B @D
(*2)

NS
— Znak ,0” na drugiej pozycji miga.

* Jezeli zostanie wprowadzony kod, ktory
nie zostat zdefiniowany na liscie kodow
lub nie jest przeznaczony do
wyswietlania, skrajny znak po lewej
stronie (,A” w tym przyktadzie) zacznie
migac ponownie.

W takim wypadku nalezy sprawdzic i
wprowadzi¢ kod ponownie. Aby uzyskaé
wiecej informacji, zobacz sekcje 4.2.84
(Ograniczenia wy$wietlania kodow
funkcji) na str. 4-79, sekcje 4.2.85 (Wybor
ekranu poczatkowego) na str. 4-81,
sekcje 4.2.86 (Automatyczne
konfigurowanie parametréw uzytkownika)
na str. 4-82 i rozdziat 8 (Lista ustawien
danych).

Nacisnij przycisk@ , aby wyswietli¢

dane zwigzane z kodem funkgiji, zmien
dane przy uzyciu przycisk iilub@
, aby

7

-

, a nastegpnie nacisnij przycisk
zapisa¢ zmienione dane. (*4)

Mozna réwniez skorzysta¢ z opisanej
procedury (kroki 1-6) w celu zmiany
danych. (*3)(*4)

*1
Te procedure mozna réwniez
wykorzysta¢ w przypadku ekrandw, na
ktorych jest wyswietlany kod inny niz
,d001”.

Jezeli przycisk@ zostanie nacisnigty
woéwczas, gdy cyfra miga, zostanie
wys$wietlony poprzedni stan wyswietlacza
stuzacy do wprowadzania cyfry po prawej
stronie obok migajacego znaku.

*3

Jezeli przycisk zostanie nacisnigty
woéwczas, gdy miga skrajny znak po lewej
stronie, znaki wprowadzone w celu
zmiany kodu zostang anulowane i
zostanie ponownie wy$wietlony ekran z
oryginalnym kodem widocznym przed

nacisnieciem przyciskéw@ i@w
kroku 1.

*4

Podczas zmiany danych nalezy nacisngé
najpierw przycisk .

*2
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4.1 Zalecenia dotyczgce ustawien
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*B012 to wartos¢ ochrony przed przecigzeniem silnika
*A082 to ustawienie napigcia silnika

*HOO03 to moc silnika w kW
*HOO04 to liczba biegundw silnika

WAZNE! Nalezy wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej silnika do odpowiednich parametréw, aby
umozliwi¢ prawidtowe i bezpieczne funkcjonowanie silnika.

Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy skorzysta¢ z odpowiednich sekcji tej publikacji oraz instrukcji
obstugi urzadzenia.

4.1 Zalecenia dotyczace ustawien danych

Domysliny tryb wyswietlania ogranicza liczbe ekranow (parametréw), ktére mozna wyswietla¢ na
monitorze. Aby wyswietli¢ wszystkie parametry, nalezy okresli¢ wartos¢ ,00” (petne wyswietlanie) dla
ograniczenia wyswietlania kodéw funkciji (b037).
Aby umozliwi¢ zmiane parametréw po uruchomieniu falownika, nalezy okresli¢ ustawienie ,10” dla opc;ji
wyboru trybu blokady oprogramowania (b031).

4.2 Tryb monitorowania

DomysInie na monitorze zawsze sg wyswietlane dane wyjsciowe zgodne z czestotliwoscig wyjsciowg
(d001) po wigczeniu zasilania. Aby przetgczy¢ tg wstepnie wyswietlang tres¢, nalezy zmieni¢ ustawienie
ekranu poczatkowego (b038) zgodnie z wymaganiami.

Dozwolone

konfiguro- Dgzn\:;g:]oana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie Domysline pg";gz'zs podczas
pracy
pracy )
(takinie) | (tak/nie)
doo1l | Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] - (@] -
d002 | Prad wyjsciowy 0,0-999,9; 1000-9999 [A] - - -
do03 | Kierunek obrotéw F (do przodu), o (zatrzymany), r (wstecz) - - -
d004 | Wartos¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego do  [0,00-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-9999,0
regulatora PID 1000-9999 (10000-99990); [ 100-[ 999 (100000-999000) - - -
d005 | Stan wejsciowych zaciskéw listwy sterujgcej W (Przyktad)
o __ __ __  ZaciskiFW,7,2i1:Wk.
| I | | | | I I Zaciski 8,6, 5,41 3: WYL.
8 76 54 32 1
d006 | Stan wyjsciowych zaciskéw listwy sterujacej (Przyktad)
— — — — Zaciski 121 11: Wt.
| | | | | | I I Zaciski AL, 15, 14 i 13: WYL.
AL 1514 1312 11
d007 |Przeskalowana wartos¢ czestotliwosci 0,00-99,99; 100,0-999,0); 1000,0-9999,0; 1000-3996 (10000-39960) - O -

doos

Rzeczywista warto$¢ czestotliwosci
pracujgcego silnika (praca wektorowa ze
sprzezeniem zwrotnym)

od -400,0 do -100,0, od -99,9 do 0,00 do 99,99; 100,0-400,0 [Hz]

doo9

Warto$¢ zadana momentu napgdowego
(praca wektorowa ze sprzezeniem
zwrotnym)

od —200,0 do +200,0 [%]

do1o

Warto$¢ momentu napedowego dodanego
do momentu zadanego (praca wektorowa
ze sprzezeniem zwrotnym)

0d —200,0 do +200,0 [%]

do12

Szacunkowa warto$¢ wyj$ciowa momentu
napedowego

od —200,0 do +200,0 [%]

do13

Napigcie wyjsciowe

0,0-600,0 [V]

doi4

Moc wejéciowa

0,0-999,9 [kKW]

dois

Licznik energii zuzytej

0,0-999,9; 1000,0-9999,0
1000-9999 (10000-99990); [ 100-[ 999 (100000-999000)

doi6

Zsumowany czas biegu silnika

0,0-9999,0; 1000-9999 (10000-99990); [ 100- 999 (100000-999000) [godz.]

do17

Zsumowany czas zasilania falownika

0,0-9999,0; 1000-9999 (10000-99990); [ 100-/ 999 (100000-999000) [godz.]

dois

Temperatura radiatora

od -020,0 do 200,0 [°C]

do19

Temperatura uzwojen silnika

od -020,0 do 200,0 [°C]
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Dozwolone Dc;?r\]/\i/;):;na
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie Domyslne konfigurowanie podczas
podczas pracy pracy
(tak/nie) (takinie)
d022 | Funkcje podstawowe 1: Kondensator na ptycie obwodu gtéwnego
2: Spadek predkosci wentylatora chtodzacego
R R R I TS ) ) )
O O B N TS
2 1
d023 | Krok programu 0-1024 - - —
d024 | Numer identyfikacyjny programu 0000-9999 - - -
025 gon'mm""a”'e rejestru z programu EZ| 4 _5147483647 do 2147483647 (4 wyzsze cyfry wiacznie z ,-") - - -
equence 0
doze | Monitorowanie rejestiu z programu EZ | o -»147483647 do 2147483647 (4 wyzsze cyfry wiacznie z - - - -
equence 1
dog7 |Monitorowanie rejestru z programu BZ| 4 5147483647 do 2147483647 (4 wyzsze cyfry wlacznie z ,-") - - -
Sequence 2
d028 Liczba impulséw zliczanych na wejscie 0-2147483647 (4 wyzsze cyfry) _ _ _
[PCNT]
d029 |Zadana pozycja watu silnika od -1073741823 do 1073741823 (4 wyzsze cyfry wigcznie z ,-") - - -
dogo |Pozycia odczytana walu sinika na|,y 1073741823 do 1073741823 (4 wyzsze cyfry wiacznie 7 ,-) - - -
podstawie sygnatu sprzezenia
d0o80 |Liczba btedow 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65530) [liczba zdarzen] — — —
dos1 Btad nr 1 Wspétczynnik, czestotliwos¢ [Hz], prad [A], napiecie na zaciskach P-N [V], czas pracy [godz.], czas _ _ _
zasilania [godz.]
dog2 Btad nr 2 Wspdiczynnik, czestotliwos$¢ [Hz], prad [A], napigcie na zaciskach P-N [V], czas pracy [godz.], czas _ _ _
zasilania [godz.]
dos3 Btad nr 3 Wspotczynnik, czestotliwos¢ [Hz], prad [A], napigcie na zaciskach P-N [V], czas pracy [godz.], czas
zasilania [godz.] B B B
dosa Btad nr 4 Wspotczynnik, czestotliwos¢ [Hz], prad [A], napigcie na zaciskach P-N [V], czas pracy [godz.], czas
zasilania [godz.] B B -
doss Btad nr 5 Wspotczynnik, czestotliwos¢ [Hz], prad [A], napigcie na zaciskach P-N [V], czas pracy [godz.], czas
zasilania [godz.] - - -
4086 Btad nr 6 Wspétczynnik, czestotliwosé [Hz], prad [A], napiecie na zaciskach P-N [V], czas pracy [godz.], czas _ _ _
zasilania [godz.]
d090 | Ostrzezenie programowe Kod ostrzezenia - - -
d102 |Napiecie w uktadzie posrednie DC 0,0-999,9 [V] - - -
d103 | Wspétczynnik obcigzenia modutu 0,0-100,0 [%] _ _ _
hamujgcego BRD
d104 | Stopien obcigzenia silnika 0,0-100,0 [%] - _ _
Dozwolone Dozwolona
1 . zmiana
" . - . konfigurowanie
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie Domysine podczas pracy podczas
! rac
(tak/nie) (tgk/mye)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa 0,0; ,czestotliwo$¢ poczatkowa'—,czestotliwos¢ maksymalna” (lub
czestotliwos¢ maksymalna 2-giego/3-ciego silnika) [Hz]
Fo01 0,0-100,0 (po whaczeniu funkdi PID) 0.00 © ©
F002 Czas przyspieszania 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 30,00 (@] (@)
F202 Czas przyspieszania (nastawa dla 2-go silnika) 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 30,00 e} le)
F302 |Czas przyspieszania (nastawa dla 3-go silnika) 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 30,00 O O
F003 Czas zwalniania 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 30,00 O o)
F203 |Czas zwalniania (nastawa dla 2-go silnika) 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 30,00 O O
F303 |Czas zwalniania (nastawa dla 3-go silnika) 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 30,00 O o)
FO04 |Kierunek obrotéw 00 (obrét do przodu), 01 (obrét wstecz) 00 X X
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4.4 Tryb funkcji rozszerzonych

& Dozwolona
D |
omysine Dozwolone Zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie d J podczas
FI_FF FUF P sz/s PEY | pracy
- - (takdnie) (takinie)
Zadawanie czestotliwosci 00 (potencjometr na klawiaturze) (*1), 01 (blok zaciskéw obwodu sterowania), 02
A001 (panel cyfrowy), 03 (RS485), 04 (opcja 1), 05 (opcja 2), 06 (wejscie ciggu 01 X X
impulsowego), 07 (sekwencja uproszczonay), 10 (wynik funkcji roboczej)
Zadawanie rozkazu ruchu 01 (blok zaciskéw obwodu sterowania), 02 (panel cyfrowy), 03 (RS485), 04 (opcja
A002 01 X X
1), 05 (opcja 2)
o
§ A003 | Czestotliwos¢ bazowa 30,0-,czestotliwosé maksymalna” [Hz] 50,0 60,0 X X
o
k] A203 Czestotliwos¢ bazowa (nastawa dla 2-go 30,0-,czestotliwos¢ maksymalna” ; 2-gi silnik [Hz] 500 600 x x
2 silnika) ) i
]
5| ass Czestotliwosc bazowa (nastawa dla 3-go | 30,0-,czestotliwos¢ maksymalna” ; 3-ci silnik [Hz] 50,0 60.0 X X
] silnika) ! !
S
3 A004 | Czestotliwos¢ maksymalna 30,0-400,0 [Hz] 50,0 60,0 X X
Czgstotliwos¢ maksymalna (nastawa dla 30,0-400,0 [Hz]
A204 15 5o silnika) 50,0 60,0 x x
A304 Czestotliwos¢ maksymalna (nastawa dla 30,0-400,0 [Hz] 50,0 60.0 x x
3-go silnika) ! !
Wybér wielkosci wejsciowych dla f-cji [AT] |00 (przetaczanie migdzy zaciskami O i Ol), 01 (przetgczanie migdzy zaciskami O i
A005 02), 02 (przetaczanie migdzy zaciskiem O a potencjometrem na klawiaturze) (*1), 00 % %
03 (przetaczanie migdzy zaciskiem Ol a potencjometrem na klawiaturze) (*1), 04
(przetaczanie migdzy zaciskiem O2 a potencjometrem na klawiaturze) (*1)
Wybér sygnatu [02] 00 (pojedynczy), 01 (pomocnicze wejscie czestotliwosci za posrednictwem
A006 zaciskéw O i Ol) (nieodwracalne), 02 (pomocnicze wejscie czestotliwosci za 03 X X
posrednictwem zaciskéw O i Ol) (odwracalne), 03 (wytaczenie zacisku 02)
° A0LL Nastawa czestotliwosci poczatkowej sygnatu 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 x o
< analogowego napigciowego O !
§ a1z |Nastawa czestotiiwosci koricowej sygnatu  |0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 % o
S analogowego napigciowego O
S
=) Ustalenie poziomu sygnatu analogowego 0,0-,sygnat analogowo napieciowy O odpowiadajacy czestotliwosci koricowej” [%]
o A013  |napigciowego O odpowiadajgcego 0,0 X o
3 czestotliwosci poczatkowej
@
= Ustalenie poziomu sygnatu analogowego ,Sygnat analogowo napigciowy O odpowiadajacy czestotliwosci
A014  |napieciowego O odpowiadajacego poczatkowej’-100,0 [%)] 100,0 X o}
czestotliwosci koricowej
A0L5 Ustalenie sposobu startu falownika dla 00 (zewnetrza czestotliwo$¢ poczatkowa), 01 [0 Hz] o1 x o
sygnaly analogowego napigciowego O
A016 Filtr wejsciowy sygnatu zadawania 1,0-30,0 lub 31,0 (filtr 500 ms +0,1 Hz z histerezag) 310 % o
czestotliwosci !
A017 | Wybor programu Easy Sequence 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie) 00 X X
A019 Wybor wielopoziomowej nastawy predkosci 00 (binarny: 16 predkosci do wyboru przy uzyciu 4 zaciskow), 01 (bitowy: 8 00 % %
predkosci do wyboru przy uzyciu 7 zaciskéw)
A020 Wielopoziomowa nastawa predkos$ci — 0,0 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa”-,czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 000 o o
Predkos¢ 0 !
A220 gﬂz\iosg?l.nrilf)stawa predkosci — Predko$¢ 0 |0,0 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa™-,czestotliwosé maksymalna; 2-gi silnik” [Hz] 0,00 o o
A320 gﬂi\i?{nﬂgstawa predkosci — Predkos¢ 0 0,0 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa™-,czestotliwosé maksymalna; 3-ci silnik” [Hz] 0,00 o o
A021  |Wielop. nastawa predkosci — Predkos¢ 1 (0,0 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa™-,n-ta czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o 0]
A022 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$¢ 2 |0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa”-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 O O
z A023 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$¢ 3 |0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o O
5
O
s A024 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$é 4 |0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa’-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o (e}
=
§ A025  |Wielop. nastawa predkosci — Predko$¢ 5 |0,0 lub ,czestotliwo$¢ poczatkowa™,n-ta czestotliwosc maksymalna” [Hz] 0,00 o] ]
S
§ A026 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$¢ 6 0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa™-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o o
=]
g A027  |Wielop. nastawa predkosci — Predko$¢ 7 0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa™-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 O O
©
E A028 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$é 8 0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa’-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o (e}
o
% A029 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$¢ 9 0,0 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa™,n-ta czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 0,00 O o}
=
E A030 |Wielop. nastawa predkosci — Predkos¢ 10 0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa™-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o o
8
§ A031 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$¢ 11 0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa™-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 (@] O
o
é’ A032 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$é 12 0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 O O
A033 |Wielop. nastawa predkosci — Predko$é 13 0,0 lub ,czestotliwosé poczatkowa™-,n-ta czestotliwo$¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o (e}
A034 |Wielop. nastawa predkosci — Predkosc 14 0,0 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa™-,n-ta czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 0,00 O o}
A035  |Wielop. nastawa predkosci — Predkosc 15 (0,0 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa”-,n-ta czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o 0]
A038 |Czestotliwos¢ biegu probnego Lczestotliwos¢ poczatkowa™9,99 [Hz] 1,00 [¢] o
00 (wybieg po zatrzymaniu biegu prébnego [wytaczone podczas pracy]), 01
(zwalnianie i zatrzymanie po zatrzymaniu biegu prébnego [wytaczone podczas
pracy]), 02 (hamowanie pradem statym po zatrzymaniu biegu probnego [wytaczone
A039 | Wyhor zatrzymania biegu probnego podczas pracy]), 03 (wybieg po zatrzymaniu biegu probnego [wiaczone podczas 00 X o
pracy]), 04 (zwalnianie i zatrzymanie po zatrzymaniu biegu probnego [wigczone
podczas pracy]), 05 (hamowanie pradem statym po zatrzymaniu biegu probnego
[wigczone podczas pracy])

*1 To ustawienie jest uwzgledniane tylko po podtgczeniu OPE-SR.
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Domysine Dozwolona
(onbguovani| 21212
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie 9 podczas
£/ EF | FUF |podczas pracy
- - (takinie) pracy
(tak/nie)
A041 Wybér metody podbijania momentu |00 (reczne podbicie momentu obrotowego), 01 (automatyczne podbicie momentu obrotowego) 00 X X
A241 }lg_ygtg”mﬁ;ody podbijania momentu 00 (reczne podbicie momentu obrotowego), 01 (automatyczne podbicie momentu obrotowego) 00 X X
A042 Reczne podbijanie momentu 0,0-20,0 [%] 1,0
Reczne podbijanie momentu (2-gi _
Aotz | GRS 0,0-20,0 [%] 1,0
A342 Reczne podbijanie momentu (3-ci 0,0-20,0 [%] 10 o o
silnik) ! ' !
Czestotliwos¢ przy ktorej jest ~
A043 podbijany moment 0,0-50,0 [%] 50 o} o}
Czestotliwo$¢ przy ktdrej jest _
A243 podbijany moment (2-gi silnik) 0,0-50.0 [%] 5.0 o o
5 Czestotliwos¢ przy ktorej jest ~
E A3 podbijany moment (3-ci silnik) 0,0-500 [%] 5.0 0 0
= . 00 (zredukowany moment obrotowy), 01 (staty moment obrotowy), 02 (swobodne U/f), 03
:% A044 a?:;a"‘gr‘]';f)orca charakterystyki U/f (sterowanie wektorowe bez czujnikéw), (*1)04 (wektorowo bez czujnikow, zakres 0 Hz), (*1)05 00 X X
% Yy (wektorowo z czujnikami)
;ﬂ A244 Nastawa wzorca charakterystyki U/f |00 (zredukowany moment obrotowy), 01 (staly moment obrotowy), 02 (swobodne U/f), 03 00 % %
(&) (2-gi silnik) (sterowanie wektorowe bez czujnikéw), (*1) 04 (wektorowo bez czujnikéw, zakres 0 Hz)
A344 [\éa}:itz\mgzorca charakterystyki U/t 00(zredukowany moment obrotowy), 01(staty moment obrotowy) 00 X X
A045  |Zmiana napigcia wyjSciowego 20,0-100,0 [%] 100,0 o o
Wzmocnienie kompensacji napigcia
A046 dla automatycznego podbicia 0,0-255,0 100,0 O O
momentu obrotowego; 1-szy silnik
Poziom automatycznego podbicia _
A246 | omentu (2-gi silnik) 0,0-255,0 100,0 o o
A04T Poziom kompensacji po$lizgu (1-szy 0.0-255.0 1000 o o
silnik) ! ! '
Poziom kompensacji poslizgu (2-gi ~
A247 silnik) 0,0-255,0 100,0 o
A051 Hamowanie dynamiczne DC 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie), 02 (tylko ustawiona czestotliwosc) 00 X
Czestotliwos¢ hamowania ~ . _
A052 dynamicznego DC 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,50 X
Czas oczekiwania do rozpoczecia _
AO53 hamowania dynamicznego DC 0.0-50[s] 0.0 x o
I3 " "
= Sita hamowania DC podczas
5 0S4 | tymywania 0,0-70,0 [%] <0,0 do 50,0 [%]> 0,0 X o
£ Czas trwania hamowania DC podczas _
g& A055 Zatrzymania 0,0-60,0 [s] 0,0 X 0]
> Wybér sposobu hamowania
= dynamicznego dla metody N
g A056 zewnetrznej (z wykorzystaniem funkcji 00 (zbocze sygnaiu), 01 (poziom) 0 x 0
2 listwy sterowniczej [DB])
£ A057 Sita hamowania DC podczas rozruchu |0,0-70,0 [%] <0,0 do 50,0 [%]> 0,0 X
Czas trwania hamowania DC podczas _
A58 | =Ee 0,0-60,0 [s] 0,0 x o
Czestotliwos¢ kluczowania
A059  |tranzystoréw mocy podczas 0,5-12,0 [kHz] 3,0 X X
hamowania DC
A061 Gdrna granica regulaciji czestotliwosci | 0,00 lub ,1-sza czestotliwo$¢ minimalna”,czestotliwo$¢ maksymaina” [Hz] 0,00 X o
< p - m —
s A261 (Gz?g?gi%ﬁ;'ca regulacii czestotliwosci 0,00 lub ,2-ga czestotliwos¢ minimalna’-,czestotliwo$¢ maksymalna; 2-gi silnik” [Hz] 0,00 X O
=
S
< A062 Dolna granica regulacji czestotliwosci |0,00 lub ,czestotliwo$¢ poczatkowa’-,czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 0,00 X o
N
‘§ A262 (th?g;i”grﬁ(?lca regulacii czestotiiwosci 0,00 lub ,czestotliwos¢ poczatkowa’,czestotliwose maksymalna; 2-gi silnik” [Hz] 0,00 X o
g Czestotliwos¢ zabroniona (punkt N . _
§ A063 centralny) 1 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X o
o
5 A064 | Szerokos¢ pasma zabronionego 1 0,00-10,00 [%] 0,50 X o
3
o " LA N
= Czestotliwo$¢ zabroniona (punkt _ . _
£ A065 centralny) 2 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X O
E’ A066 Szeroko$¢ pasma zabronionego 2 0,00-10,00 [%] 0,50 X O
b= Czestotliwo$¢ zabroniona (punkt _ . _
_% A067 centralny) 3 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X o
% A068 Szeroko$¢ pasma zabronionego 3 0,00-10,00 [%] 0,50 X O
k=]
= Pauza podczas przyspieszania — ~ . _
\g A069 nastawa czestotiiwosci 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X o
O Pauza podczas przyspieszania —
AOT0 | nastawa czasu twania 0.0-600[s] 0,0 X o
A071 Regulator PID 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie), 02 (wigczenie odwracajacego wyjscia danych) 00 X o
A072 Wspétczynnik wzmocnienia regulatora | 0,2-5,0 1,0 [e) [e)
A073 Czas zdwojenia 0,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 1,0 O O
A074 Czas wyprzedzania 0,00-99,99; 100,0 [s] 0,00 O O
[=] Wspotczynnik skalowania sygnatu _
o AD75 sprzezenia zwrotnego 0,01-99,99 1,00 % o
=]
kS A Soni 00 (wejécie przez zacisk Ol), 01 (wejécie przez zacisk O), 02 (komunikacja zewnetrzna), 03
£y AQ76 2rédto sygnatu sprzgzenia zwrotnego (wejécie czestotliwosci ciggu impulsowego), 10 (wyjscie wyniku operacji) 0o x 0
3
o Znak przyrostu sygnatu sprzezenia
A0TT | Jarothego 00 (WYL), 01 (Wk) 00 X o)
Poziom ograniczenia regulacji sygnatu _
AOT8 wyjsciowego regulatora PID 0,0-100,0 [%] 0,0 X o]
Sygnat dodawany do sygnatu . . .
A079 wyjéciowego regulatora PID 00 (wytaczone), 01 (wejscie O), 02 (wejscie Ol), 03 (wejscie 02) 00 X o

(Uwaga) <> oznacza zakres 90-160 kW
*1 Obnizenie wartosci znamionowych w przypadku SJ700B. Przed uzyciem nalezy kontaktowac si¢ z technikiem lub dystrybutorem produktéw firmy Hitachi.




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

5 Dozwolone | Dozwolona
Domysine i
konfigurowa zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie nie podczas podczas
_FI_FF _FUF pracy pracy
(tak/nie) (tak/nie)
o A081 Funkcja AVR 00 (zawsze wigczona), 01 (zawsze wytgczona), 02 (wytgczona podczas zwalniania) 00 X X
= Nastawa poziomu napiecia silnika Klasa 200 V: 200, 215, 220, 230, 240 [V]
| A0B2 | i avR Klasa 400 V: 380, 400, 415, 440, 460, 480 [V] 2301400 230460 * *
Wybér funkcji: Tryb oszczedzania
A085 energii/Samodopasowanie czasu 00 (normalna praca), 01 (tryb oszczedzania energii), 02 (praca zmienna) 00 X X
przysp./zwaln.
Nastawa szybkosci
A086 reakcji/doktadno$¢ dla trybu 0,1-100,0 50,0 o [¢]
oszczedzania energii
A092 Drugi czas przyspieszania 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 15,00 O O
A202 g{;’% czas przyspieszania (2-gi 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 15,00 o o
© - - —
S| A3 g{ﬁlgk') czas przyspieszania (3-ci 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [3] 15,00 o o
=
% A093 Drugi czas zwalniania 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 15,00 o o
é A293 Drugi czas zwalniania (2-gi silnik) 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 15,00 [¢] o
E A393 Drugi czas zwalniania (3-ci silnik) 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 15,00 O O
Z?’i 094 Wybor funkcji dwustanowego 00 (przetgczanie przy uzyciu zacisku 2CH), 01 (przetgczanie przy uzyciu ustawienia), 00 x x
> przyspieszania i zwalniania 02 (przefaczanie tyko po odwrdceniu kierunku obrotu)
> Wybér funkcji dwustanowego . - . . - -
< f e i 00 (przetaczanie przy uzyciu zacisku 2CH), 01 (przetaczanie przy uzyciu ustawienia),
% AZ34 s‘rlzn)i/ks)pleszama i zwalniania (2-gi 02 (przetaczanie tyko po odwrdceniu kierunku obrotu) 00 X X
E]
= Poziom czestotliwosci _ . ~
g A095 przelaczaiacej czas przyspieszania 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X X
@ Poziom czestotliwosci
o A295 przetgczajacej czas przyspieszania | 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X X
z (2-gi silnik)
Poziom czestotliwosci - . -
A096 przefaczaiacej czas zwalniania 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X X
Poziom czestotliwosci
A296 przetgczajacej czas zwalniania (2-gi | 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X X
silnik)
097 Wybér charakterystyki 00 (linia prosta), 01 (krzywa S), 02 (krzywa U), 03 (krzywa odwréconego U), 04 00 x x
przyspieszania (krzywa EL-S)
098 Wybor charakterystyki zwalniania ?l?rz({/\wg ELo_sSt)a), 01 (krzywa S), 02 (krzywa U), 03 (krzywa odwréconego U), 04 00 % %
Nastawa czestot. poczatkowej
A101 sygnatu analogowego pradowego 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X o
Ol
AL02 g‘ﬁj‘fgz’mﬁsgﬁg\,ﬂgg%ISVQ”""'“ 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 x o
Ustalenie poziomu sygnatu
A103 223?3%;%%5&?&“;?&0' 0,0-,sygnat analogowo pradowy Ol odpowiadajacy czestot. korcowej” [%] 20,0 X o
T poczatkowej
% Ustalenie poziomu sygnatu
S| AL04 ggﬁfﬂ;‘g:ﬁ;gg@dggﬁa ol ,Sygnat analogowo pradowy Ol odpowiadajacy czestot. poczatkowej’~100,0 [%] 100,0 X o
H .
N koncowej
]
8 Ustalenie sposobu startu falownika
;_% A105 dla sygnatu analogowego 00 (zewngtrza czestotliwo$¢ poczatkowa), 01 [0 Hz] 00 X o
2 pradowego Ol
qﬁ Nastawa czestot. poczatkowej
o Al11l sygnatu analogowego od -400,0 do -100,0, od -99,9 do 0,00 do 99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X O
8 napieciowego 02
> Nastawa czestot. koricowej sygnatu .
& Al12 analogowego napieciowego 02 od -400,0 do -100,0, od -99,9 do 0,00 do 99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X o
Ustalenie poziomu sygnatu
Al13 sggfﬂgg:fqgggg'g;ﬁgo 02 -100,0 ~wspélczynnik czestotiiwosci koncowej 02 [%] -100,0 X o
poczatkowej
Ustalenie poziomu sygnatu
ALL4 | Snaiogonego napiecioned® 02 | wspsicaynnik czestoliwosci poczatkowe] 02'~100,0 3] 1000 X o
koncowej
% 2 A131 ﬁsﬁziﬁegggﬂiy;enia krzywe] 01 (najmniejsze wychylenie) —10 (najwigksze wychylenie) 02 X o
&R A1z | Stopien odchylenia krzywej 01 (haimniei . - -
= Zwalniania (najmniejsze wychylenie) —10 (najwieksze wychylenie) 02 X o
. " . | 00 (panel cyfrowy), 01 (potencjometr na klawiaturze), 02 (wejscie O), 03 (wejscie Ol),
= Wybér sygnatu 1 dla funkcji operacji PN § { S 2 Y
> Al41 - 04 (komunikacja zewnetrzna), 05 (opcja 1), 06 (opcja 2), 07 (wejscie czestotliwosci 02 X o
g na sygnatach zadajgcych czestot. ciagu impulsowego)
S . " .. | 00 (panel cyfrowy), 01 (potencjometr na klawiaturze), 02 (wejécie O), 03 (wejscie Ol),
Wybor sygnatu 2 dla funkcji operaciji b ; ! e Y
% Al142 na sygnalach zadajacych czestot. ggéhoi?mnl;ﬁlll;iaigzg;unetmna), 05 (opcja 1), 06 (opcja 2), 07 (wejscie czestotliwosci 03 X o
@
S Rodzaj operacji dokonywanej na . . . .
3 AL43 dwéch sygnatach zadajacych g%(ltfg;awame. Al141 + A142), 01 (odejmowanie: A141 - A142), 02 (mnozenie: A141 00 % o
é czestot.
B | Aws | Czestotliwose dodawana do 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 x o
b7 czestotliwo$ci zadanej ! e ' ! '
(o3
N - - — -
] & : 00 (polecenie sterowania czestotliwoscia + A145), 01 (polecenie sterowania
A146 Znak czestotliwosci dodawanej czestotlwoscig - A145) 00 X o
Stopien odchylenia 1
o A150 charakterystyki ,dzwigowe S” 0,0-50,0 [%] 25,0 X X
& dla przyspieszania
= Stopien odchylenia 2
H A151 charakterystyki ,dzwigowe S” 0,0-50,0 [%] 25,0 X X
> dla przyspieszania
S Stopien odchylenia 1
2 A152 charakterystyki ,dzwigowe S” 0,0-50,0 [%] 25,0 X X
=3 dla zwalniania
g Stopien odchylenia 2
a A153 charakterystyki ,dzwigowe S” 0,0-50,0 [%] 25,0 X X
dla zwalniania

*1 To ustawienie jest uwzgledniane tylko po podigczeniu OPE-SR.




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone ngg:?;a
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie podcazas oracy pg?;:é;s
_FI_FF _FUF (takinie) (tkinie)
. .. |00 (btad), 01 (uruchamianie przy 0 Hz), 02 (uruchamianie przy zgodnej
a b001 ﬁgﬁgﬂ er\bjé%rﬂatycznego przywracania czestotliwosci), 03 (btad po zmniejszeniu predkosci i zatrzymaniu przy zgodnej 00 X O
i czestotliwosci), 04 (ponowne uruchamianie przy aktywnej zgodnej czestotliwosci)
g b002 Dopuszczalny czas zaniku zasilania 0,3-25,0 [s] 1,0 X [¢]
@ b003 Czas oczekiwania na ponowny start 0,3-100,0 [s] 1,0 X O
; 004 Blokada przy zaniku zasilania lub przy |00 (wigczenie), 01 (wylaczenie), 02 (wytaczenie podczas zatrzymywania i zwalniania 00 % o)
g stanie podnapieciowym do zatrzymania)
= Liczba dopuszczalnych rozruchéw po
3 b005  |btedzie przy zaniku napiecia 00 (16 razy), 01 (bez ograniczen) 00 X 0]
S, zasilania/stanie ponadnapieciowym
% N b006 Reakcja falownika na zanik fazy 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie) 00 X [¢]
> — - -
23 007 gé?stotllwosc od ktérej nastepuje ,lotny 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X 1)
@
s . .. |00 (btad), 01 (uruchamianie przy 0 Hz), 02 (uruchamianie przy zgodnej
‘€ b008 ?é);ls;nl?aponownego rozruchu po bigdzie czestotliwosci), 03 (btad po zmniejszeniu predkosci i zatrzymaniu przy zgodnej 00 X o
% czestotliwosci), 04 (ponowne uruchamianie przy aktywnej zgodnej czestotliwosci)
= Liczba dopuszczalnych rozruchéw po .
é b009 stanie podnapieciowym 00 (16 razy), 01 (bez ograniczen) 00 X [¢]
2 Liczba ponownych rozruchéw po btedzie | , _.
§ b010 nadnapieciowym lub nadpradowym 1-3[razy] 3 x 0
o Czas oczekiwania na ponowny start _
bo1t falownika po btedzie zasilania 0,3-100,0 [s] 10 x O
Poziom zabezpieczenia termicznego
b012 (obliczony na podstawie pradu 0,20 x ,prad znamionowy"-1,00 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamionowy falownika X o
wyjéciowego)
S Poziom zabezpieczenia termicznego
z b212 (obliczony na podstawie pradu 0,20 x ,prad znamionowy"-1,00 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamionowy falownika X [¢]
B wyjsciowego), 2-gi silnik
E Poziom zabezpieczenia termicznego
% b312 (obliczony na podstawie pradu 0,20 x ,prad znamionowy"-1,00 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamionowy falownika X [¢]
° wyj$ciowego), 3-ci silnik
Z 013 IRodzaj charakterystyki obcigzenia dla |00 (zredukowany moment obrotowy), 01 (staty moment obrotowy), 02 (ustawienie 01 x 0
g lzabezpieczenia termicznego dowolne)
3 213 Rodzaj charakterystyki obcigzenia dla_ 00 (zredukowany moment obrotowy), 01 (staty moment obrotowy), 02 (ustawienie 01 % o)
2 lzabezpieczenia termicznego (2-gi silnik) |dowolne)
E b313 IRodzaj charakterystyki obcigzenia dla |00 (zredukowany moment obrotowy), 01 (staty moment obrotowy), 02 (ustawienie 01 x 0
E lzabezpieczenia termicznego (3-ci silnik) |dowolne)
Q
= Wolna nastawa charakterystyki zabezp. _
% b015 termicznego. Nastawa czestotliwosci (1) 0.0-400,0 [Hz] 0.0 x 0
N Wolna nastawa charakterystyki zabezp. ~ .
§_ bo16 termicznego. Nastawa pradu (1) 0.0-prad znamionowy [A] 0.0 x 0
B Wolna nastawa charakterystyki zabezp. _
ﬁ b017 termicznego. Nastawa czestotliwosci (2) 0.0-400,0 [Hz] 00 x 0
o, Wolna nastawa charakterystyki zabezp. _
E b018 termicznego. Nastawa pradu (2) 0,0-prad znamionowy [A] 00 x %
T Wolna nastawa charakterystyki zabezp. _
b019 termicznego. Nastawa czestotliwosci (3) 0.0-400,0 [Hz] 0.0 x 0
Wolna nastawa charakterystyki zabezp. ~ .
bo20 termicznego. Nastawa pradu (3) 0.0-prad znamionowy [A] 0.0 * o
00 (wytaczenie), 01 (wigczenie podczas przyspieszania i zwalniania), 02 (wigczenie
b021 Ograniczenie przecigzenia podczas pracy ze statg predkoscig), 03 (wigczenie podczas przyspieszania i pracy ze 01 X (@]
statg predkoscig (zwigkszanie predkosci podczas regeneracii))
g b022  |Poziom ograniczenia przecigzenia 0,20 x ,prad znamionowy"-1,50 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamlfnyowy falownika X O
2 Czas obnizania czestotliwosci po
2 b023  |wykryciu przecigzenia podczas 0,10-30,0[s] 1,00 X O
& zwalniania
g 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie podczas przyspieszania i zwalniania), 02 (wigczenie
= b024 Ograniczenie przecigzenia (2) podczas pracy ze statg predkoscia), 03 (wiaczenie podczas przyspieszania i pracy ze 01 X [¢]
g statg predkoscig (zwigkszanie predkosci podczas regeneracii))
2 - -
E b025 Poziom ograniczenia przecigzenia (2) |0,20 x ,prad znamionowy’—1,50 x ,prad znamionowy” [A] Prad znaml;mowy falownika X (0]
N, .
g Czas obnizania czestotliwosci po wykryciu _
g b026 przeciazenia podczas zwalniania (2) 0,10-30,0[s] 1,00 x 0
@ Funkcja ograniczenia pradu
S b027 wyjéciowego podczas nagtego 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie) 01 X [¢]
S przyspieszania
= -
g’, b028 ;;orgugrqdowy dia ,aktywnego lotnego 0,20 x ,prad znamionowy"-1,50 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamionowy falownika X [¢]
o
Czas obnizania sig czestotliwosci ~
b029 podczas ,aktywnego lotnego startu” 0,10-30,0[s] 0,50 x %
030 Czestotliwo$¢ od ktdrej r 00 (czestotliwo$¢ podczas ostatniego wytaczenia), 01 (czestotliwo$¢é maksymaina), 00 x o
,aktywny lotny start” 02 (czestotliwos¢ zadana)
. o 00 (wytaczenie zmiany danych innych niz ,b031”, jezeli wigczona jest funkcja SFT),
S &5 01 (wytaczenie zmiany danych innych niz ,b031” i ustawien czestotliwosci, jezeli
S gg b031 Blokada nastaw wiaczona jest funkcja SFT), 02 (wytgczenie zmiany danych innych niz ,b031”), 03 01 X [¢]
2 58 (wytaczenie zmiany danych innych niz ,b031" i ustawien czestotliwosci), 10
(wytaczenie zmiany danych podczas pracy)




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domyéine Dozwolone | Dozwolona
konfigurowa zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie nie podczas |  podczas
_FLFF _FUF pracy pracy
(tak/nie) (tak/nie)
Czas pracy/czas zasilania
b034 falownika. Nastawa sygnatu 0,0-9999,0 (0-99990), 1000-6553 (100000-655300) (godz.) 0,0 X o
ostrzezenia
b035 Blokada wybranego kierunku 00 (obrét do przodu i wstecz), 01 (tylko obrét do przodu), 02 (tylko obrét 00 % M
obrotéw wstecz)
1036 Poczatkowe narastanie napigcia na | 0 (minimalny czas uruchomienia zredukowanego napiecia)-255 6 X o
g wyjsciu (maksymalny czas uruchomienia zredukowanego napigcia)
- . - 00 (petne wyswietlanie), 01 (wy$wietlanie specyficzne dla funkcji), 02
b037 Wybdr wyswmtlanych na panelu (ustawienie uzytkownika), 03 (wy$wietlanie poréwnania danych), 04 04 X o
parametréw R
(wy$wietlanie podstawowe)
b038 Wyswietlany parametr po 00 (ekran wyswietlany podczas ostatniego nacisnigcia przycisku STR), 01 oL % o
ponownym zasileniu falownika (d001), 02 (d002), 03 (d003), 04 (d007), 05 (FO01)
b039 Wybér parametréw uzytkownika 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie) 00 X o
b040 Metoda ograniczenia momentu 00 (ustawienie specyficzne dla ¢wiartki), 01 (przetaczanie przy uzyciu 00 M o
napgdowego zacisku), 02 (wejécie analogowe), 03 (opcja 1), 04 (opcja 2)
Poziom ograniczenia momentu (1
S b041 kwarta — bieg w prawo, praca 0,0-150,0 [%]; brak (wytaczenie ograniczenia momentu obrotowego) 120,0 X o
% silnikowa)
g Poziom ograniczenia momentu (2
° b042 kwarta — bieg w lewo, praca 0,0-150,0 [%]; brak (wytaczenie ograniczenia momentu obrotowego) 120,0 X o}
E pradnicowa)
5 Poziom ograniczenia momentu (3
E b043 kwarta — bieg w lewo, praca 0,0-150,0 [%]; brak (wytaczenie ograniczenia momentu obrotowego) 120,0 X o}
= silnikowa)
E Poziom ograniczenia momentu (4
[ b044 kwarta — bieg w prawo, praca 0,0-150,0 [%]; brak (wytaczenie ograniczenia momentu obrotowego) 120,0 X o
IS4 pradnicowa)
Funkcja ograniczenia momentu . .
b045 napedowego 00 (wytgczenie), 01 (wigczenie) 00 X o}
b046 Blokada biegu w lewo 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie) 00 X o
b050 Kontrolowane zatrzymanie przy 00 (wytaczenie), 01 (zwalnianie bez przerw do zatrzymania), 02 (stata 00 x x
zaniku napigcia zasilania kontrola napigcia pradu statego, ze wznowieniem), 03 (bez wznowienia)
8 Poziom napigcia DC uaktywniajacy
S| posy | funkcje kontrolowanego | g q9q 9 1000,0[v] 220,0/440,0 x x
8 zatrzymania przy zaniku napigcia
= zasilania
<
g . , —
& | bosy | Gomy prog napiecia DC przy 0,0-999,9; 1000,0 [V] 360,0/720,0 X X
g zaniku napigcia zasilania
3 - -
S | pos3 | Czaszatzymania przy zaniku 0,01-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-3600,0 [s] 1,00 x x
5 napiecia zasilania
> -
% bo54 Poczatkqu qude!« czes_totl_\wosm 0,00-10,00 [%] 0,00 % %
g, przy zaniku napiecia zasilania
< Wspétczynnik wzmocnienia dla
S funkcji kontrolowanego
E b055 zatrzymania przy zaniku napiecia 0,00do 2,55 0.20 o o
© zasilania
S
E Wspétczynnik catkowania dla
bose | unkelikontrolowanego | g 600 9699/10,00-65,53 s] 0,100 o o
zatrzymania przy zaniku napigcia
zasilania
Maksymalne ograniczenie
b060 komparatora okienkowego dla 0,0-100,0 (dolny limit: b061 + b062 *2) (%) 100 o o
sygnatu napieciowego O
Minimalne ograniczenie
b061 komparatora okienkowego dla 0,0-100,0 (dolny limit: b060 - b062 *2) (%) 0 o o
sygnatu napieciowego O
Histereza komparatora
b062 okienkowego dla sygnatu 0,0-10,0 (dolny limit: (b060 - b061) / 2) (%) 0 o o
pradowego O
Maksymalne ograniczenie
b063 komparatora okienkowego dla 0,0-100,0 (dolny limit: b064 + b065 *2) (%) 100 o o
sygnatu pragdowego Ol
Minimalne ograniczenie
b064 komparatora okienkowego dla 0,0-100,0 (dolny limit: b063 + b065 *2) (%) 0 o o
2 sygnatu pradowego Ol
§ Histereza komparatora
N b065 okienkowego dla sygnatu 0,0-10,0 (dolny limit: (b063 - b064) / 2) (%) 0 o o
g pradowego Ol
g Maksymalne ograniczenie
g b066 komparatora okienkowego dla -100,0-100,0 (dolny limit: b067 + b068 *2) (%) 100 o o
S sygnatu napigciowego 02
Minimalne ograniczenie
b067 komparatora okienkowego dla -100,0-100,0 (dolny limit: b066 + b068 *2) (%) -100 o o
sygnatu napigciowego 02
Histereza komparatora
b068 okienkowego dla sygnatu 0,0-10,0 (dolny limit: (b066 - b067) / 2) (%) 0 o o
napigciowego 02
Prog odtaczajacy sygnat
b070 napigciowy O dla komparatora 0,0-100,0 [%] lub ,no” (ignorowanie) no X o
okienkowego
Proég odtaczajgcy sygnat pradowy . .
b071 Ol dia komparatora okienkowego 0,0-100,0 [%] lub ,no” (ignorowanie) no X [¢]
Prog odtaczajacy sygnat
b072 napigciowy O2 dla komparatora -100,0—100,0 [%] lub ,no” (ignorowanie) no X o

okienkowego




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dozvyo\ona
) zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie o podczas
podczas pracy pracy
_FI_FF _FUF (takinie) (ki)
b078 fjfyi‘game monitorowanej energii Usuwanie wedtug ustawienia ,01" i po naci$nigciu przycisku STR 00 O O
b079 Przelicznik energii zuzytej 1,0-1000,0 1,0 [¢] [¢]
b082 Czestotliwo$¢ poczatkowa 0,10-9,99 [Hz] 0,50 [¢]
Czestotliwos¢ kluczowania . N - .
b083 tranzystorow mocy 0,5-12,0 [kHz] (uwzglednienie obnizenia warto$ci znamionowych) 3,0 X X
1084 Wybér funkcji powrotu do nastaw 00 (czyszczenie historii bledéw), 01 (inicjowanie danych), 00 x x
fabrycznych 02 (czyszczenie historii bledéw i inicjowanie danych)
b085 Wyb6r nastaw fabrycznych 01 (EU)/02(USA) 01 02 X X
1086 Sk_a}o_wani_e czestotliwosci 0,1-99.9 1.0 o o
wyjéciowej
b087 Blokada przycisku STOP 00 (wigczenie), 01 (wytgczenie), 02 (wytgczenie tylko funkcji zatrzymywania) 00 X O
1088 Ponowny rozruch po zadziataniu 00 (uruchamianie przy 0 Hz), 01 (uruchamianie przy zgodnej czestotliwosci), 00 % o)
funkeji FRS 02 (uruchamianie przy aktywnej czestotliwosci zgodnej)
® Automatyczna redukcja
£ b089 czestotliwosci kluczowania 00: wytaczenie, 01: wigczenie 00 X X
tranzystoréw mocy
1090 Stopien w_ykorzyst_ama funkciji 0,0-100,0 [%] 0,0 x
hamowania pradnicowego
b091 Tryb zatrzymania 00 (zwalnianie do zatrzymania), 01 (wolny wybieg) 00 X
Sterowanie pracg wentylatora 00 (wentylator zawsze wigczony), 01 (wentylator wigczany tylko po
b092 - " h ; - 00 X )
falownika uruchomieniu falownika <plus 5 minut po wigczeniu i wytaczeniu zasilania>)
1095 Wybér funkcji hamowania 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie <wytaczenie przy zatrzymanym silniku>), 02 00 x 0
pradnicowego (wigczenie <wigczenie réwniez przy zatrzymanym silniku>)
Poziom napiecia w obwodzie
b096 posrednim aktywujacy funkcje 330-380, 660-760 [V] 360/720 X O
hamowania pradnicowego
1098 Wybr funkeji termistora 00 (vyylaczenle termistora), 01 (wigczenie termistora z PTC), 02 (wigczenie 00 x o
termistora z NTC)
Poziom rezystancji termistora
b099 powodujgca wyzwolenie 0,0-9999,0 [Q] 3000,0 X O
zabezpieczenia
b100 Wolna nastawa U/f czgstotliwo$¢ (1) | 0,0-,wolna nastawa U/f czestotliwosé (2)" [Hz] 0,0 X X
b101 Wolna nastawa U/f napiecie (1) 0,0-800,0 [V] 0,0 X X
b102 Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (2) | 0,0-,wolna nastawa U/f czgstotliwos¢ (3)” [Hz] 0,0 X X
5 b103 Wolna nastawa U/f napiecie (2) 0,0-800,0 [V] 0,0 X X
_% b104 Wolna nastawa U/f czgstotliwo$¢ (3) | 0,0-,wolna nastawa U/f czestotliwosé (4)" [Hz] 0,0 X X
2
§ b105 Wolna nastawa U/f napiecie (3) 0,0-800,0 [V] 0,0 X X
§ b106 Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (4) | 0,0-,wolna nastawa U/f czgstotliwosé (5)” [Hz] 0,0 X X
§ b107 Wolna nastawa U/f napiecie (4) 0,0-800,0 [V] 0,0 X X
% b108 Wolna nastawa U/f czgstotliwo$¢ (5) | 0,0-,wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (6)" [Hz] 0,0 X X
; b109 Wolna nastawa U/f napiecie (5) 0,0-800,0 [V] 0,0 X X
2 b110 Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (6) | 0,0-,wolna nastawa U/f czgstotliwosé (7)” [Hz] 0,0 X X
b111 Wolna nastawa U/f napiecie (6) 0,0-800,0 [V] 0,0 X X
b112 Wolna nastawa U/f czgstotliwo$¢ (7) | 0,0-400,0 0,0 X X
b113 Wolna nastawa U/f napiecie (7) 0,0-800,0 [V] 0,0 X
b120 Funkcja hamulca zewnetrznego 00 (wytaczenie), 01 (wigczenie) 00 X O
Czas oczekiwania na
b121 wygenerowanie sygnatu do 0,00-5,00 [s] 0,00 X O
odpuszczenia hamulca
b122 Czas oczekiwania na rozruch 0,00-5,00 [s] 0,00 X [¢]
b123 Czas oczekiwania na zatrzymanie 0,00-5,00 [s] 0,00 X o
Czas oczekiwania na potwierdzenie
b124 zadziatania (zataczenia lub 0,00-5,00 [s] 0,00 X (0]
odpuszczenia) hamulca
b125 Ezesm"w"sc do odpuszezenia 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 x o
amulca
b126 hMail:ri]Fl;i:y prad do odpuszezenia 0,0-1,50 x ,prad znamionowy” Prad znamionowy falownika X (0]
® A -
£ | iy | Czestolliwosé do zalaczania 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 x o
= hamulca
b130 Wstrzymanie zwalniania w stanie 00 (wytaczenie ograniczenia), 01 (kontrolowane zwalnianie), 02 (wtgczenie 00 x o)
nadnapieciowym przyspieszania)
Poziom napiecia w obwodzie ~
b131 posrednim DC uaktywniajacy funkcje :gg 323 M (mogell illasy i?)g \\?' 380/760 X O
wstrzymujaca zwalnianie —780 [V] (model klasy )
Czas przyspieszania i zwalniania dla
b132 funkcji wstrzymania zwalniania w 0,10-30,0 [s] 1,00 X O
stanie nadnapigciowym
Wspétczynnik wzmocnienia Kp dla
b133 funkcji wstrzymania zwalniania w 0,00 do 2,55 0,50 O O
stanie nadnapieciowym
Czas zdwojenia Ti dla funkcji
b134 wstrzymania zwalniania w stanie 0,000-9,999/10,00-65,53 [s] 0,060 o o

nadnapieciowym




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dozvyu\ona
- . . . Konng! i zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie podczas pracy podczas
_FIFF _FUF taki pracy
(takrie) (takinie)
. 01 (RV: praca wstecz RUN), 02 (CF1: wielopoziomowa nastawa predkosci 1), 03 (CF2: 18
coot Funkeja zacisku [1] (*2) wielopoziomowa nastawa predkosci 2), 04 (CF3: wielopoziomowa nastawa predkosci 3), (*2) x ©
" 05 (CF4: wielopoziomowa nastawa predkosci 4), 06 (JG: bieg prébny), 07 (DB:
002 Funkeja zacisku [2] zewnetrzne hamowanie pradem statym), 08 (SET: dane 2-giego silnika), 09 (2CH: 16 X °
: " 2-stopniowe przyspieszanie/zwalnianie), 11 (FRS: wolny wybieg), 12 (EXT: btad 06 %
008 Funkcja zacisku [3] (*2) zewnetrzny), 13 (USP: zabezpieczenie przed nienadzorowanym uruchomieniem), 14: (*2) ©
: (CS: wigczenie komercyjnego zrddta zasilania), 15 (SFT: blokada oprogramowania), 16 x
co04 Funkcja zacisku [4] (AT: wybor napiecia/pradu wejscia analogowego), 17 (SET3: sterowanie 3-cim u °
C005 Funkcja zacisku [5] silnikiem), 18 (RS: resetowanie), 20 (STA: uruchamianie przy uzyciu wejscia z 3 09 X o}
006 Funkcja zacisku [6] przewodami), 21 (STP: zatrzymywanig przy uiyci_u wejscia z 3 przewodami), 22 (F/R: _ 03 % o
- przetgczanie do przodu/wstecz przy uzyciu wejécia z 3 przewodami), 23 (PID: wylacznie
€007 | Funkcja zacisku [7] PID), 24 (PIDC: resetowanie PID), 26 (CAS: wzmocnienie sterowania), 27 (UP: funkcja 02 X o

UP zdalnego sterowania), 28 (DWN: funkcja DOWN zdalnego sterowania), 29 (DWN:
kasowanie danych sterowania zdalnego), 31 (OPE: operacja wymuszona), 32 (SF1: bit
1 wielopoziomowej nastawy predkosci), 33 (SF2: bit 2 wielopoziomowej nastawy
predkosci), 34 (SF3: bit 3 wielopoziomowej nastawy predkosci), 35 (SF4: bit 4
wielopoziomowej nastawy predkosci), 36 (SF5: bit 5 wielopoziomowej nastawy
predkosci), 37 (SF6: bit 6 wielopoziomowej nastawy predkosci), 38 (SF7: bit 7
wielopoziomowej nastawy predkosci), 39 (OLR: wybdr ograniczenia przecigzeniowego),
40 (TL: wigczenie limitu momentu obrotowego), 41 (TRQ1: bit 1 wyboru limitu momentu
obrotowego), 42 (TRQ2: hit 2 wyboru limitu momentu obrotowego), 43 (PPI: wybér trybu
P/PI), 44 (BOK: potwierdzenie hamowania), 45 (ORT: orientacja), 46 (LAC: anulowanie
LAD), 47 (PCLR: kasowanie odchylenia pofozenia), 48 (STAT: wigczenie polecenia
wejéciowego potozenia ciggu impulséw), 50 (ADD: wyzwalanie dodania czestotliwosci)
C008 Funkcja zacisku [8] [A145]), 51 (F-TM: wymuszona operacja zacisku), 52 (ATR: zezwolenie na 01 X o
wprowadzanie polecenia sterowania momentem obrotowym), 53 (KHC: zbiorcze
usuwanie danych mocy), 54 (SON: serwo wigczone), 55 (FOC: wymuszanie), 56 (MI1:
wejécie uniwersalne 1), 57 (MI2: wejscie uniwersalne 2), 58 (MI3: wejécie uniwersalne
3), 59 (MI4: wejscie uniwersalne 4), 60 (MI5: wejscie uniwersalne 5), 61 (MI6: wejscie
uniwersalne 6), 62 (MI7: wejscie uniwersalne 7), 63 (MI8: wejscie uniwersalne 8), 65
(AHD: utrzymanie polecenia analogowego), 66 (CP1: potozenie w konfiguracji
wielostopniowej 1), 67 (CP2: potozenie w konfiguraciji wielostopniowej 2), 68 (CP3:
potozenie w konfiguracji wielostopniowej 3), 69 (ORL: funkcja limitu powrotu do zera), 70
(ORG: funkcja wyzwalania powrotu do zera), 71 (FOT: zatrzymanie ruchu do przodu), 72
(ROT: zatrzymanie ruchu wstecz), 73 (SPD: przetaczanie predko$c/potozenie), 74
(PCNT: licznik impulséw), 75 (PCC: kasowanie licznika impulséw), no (NO: nie
przypisane)

Programowalne zaciski wejsciowe

con Wybér rodzaju styku dla wejscia [1] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o
Co012 Wybér rodzaju styku dla wejscia [2] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o
C013 Wybér rodzaju styku dla wejscia [3] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o
C014 Wybér rodzaju styku dla wejécia [4] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o}
C015 Wybér rodzaju styku dla wejécia [5] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o}
C016 Wybér rodzaju styku dla wejécia [6] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 01 X o}
Cco17 Wybér rodzaju styku dla wejécia [7] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o}
Cco18 Wybdr rodzaju styku dla wejécia [8] | 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o
C019 Wybdr rodzaju styku dla wejscia 00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny) 00 X o

[Fw]

*2  Gdy funkcja wytgcznika awaryjnego jest wigczona (SW1 = ON), wymuszane jest zapisywanie , 18" (RS) i ,,64” (EMR) w parametrach odpowiednio ,C001” i ,C003” (uzytkownik nie moze
sam zapisa¢ wartosci ,64” dla ustawienia ,C001”). Jezeli sygnat SW1 zostanie wytgczony, a nastgpnie ponownie wigczony, warto$¢ ,no” (nie przypisane) jest konfigurowana dla parametru
,C003".



Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Kod

Nazwa funkcji

Monitorowane dane lub ustawienie

Domysine

Dozwolone

_FIFF

_FUF

kol

9
podczas pracy

(tak/nie)

Dozwolona
zmiana
podczas
pracy
(tak/nie)

Programowalne zaciski wyj$ciowe

Cc021

Funkcja zacisku [11]

C022

Funkcja zacisku [12]

C023

Funkcja zacisku [13]

C024

Funkcja zacisku [14]

C025

Funkcja zacisku [15]

C026

Funkcja zacisku przekaznika alarmu

00 (RUN: uruchomienie), 01 (FA1: osiagnieto statg predkosc), 02 (FA2:
przekroczono czestotliwo$¢ zadang), 03 (OL: sygnat wzrastania przecigzenia
(1)), 04 (OD: odchylenie sygnatu wyjsciowego regulatora PID), 05 (AL: sygnat
alarmu), 06 (FA3: osiggnieto czestotliwo$¢ zadang), 07 (OTQ: nadmierny
moment obrotowy), 08 (IP: chwilowa awaria zasilania), 09 (UV: podnapigcie), 10
(TRQ: ograniczenie momentu obrotowego), 11 (RNT: koniec czasu operacji), 12
(ONT: koniec czasu podtgczenia dodatku), 13 (THM: sygnat alarmu
zabezpieczenia termicznego), 19 (BRK: zwolnienie hamulca), 20 (BER: btad
hamowania), 21 (ZS: sygnat detekcji 0 Hz), 22 (DSE: maksymalne odchylenie
predkosci), 23 (POK: pozycjonowanie zakonczone), 24 (FA4: przekroczenie
czestotliwosci zadanej 2), 25 (FA5: osiagnigto czestotliwo$¢ zadang 2), 26 (OL2:
sygnat wzrastania przecigzenia (2)), 27 (Odc: wykrywanie odtagczenia sygnatu
analogowego O), 28 (OIDc: wykrywanie odtaczenia sygnatu analogowego Ol), 29
(02Dc: wykrywanie odtaczenia sygnatu analogowego 02), 31 (FBV: poréwnanie
zwrotne PID), 32 (NDc: odtaczenie linii komunikacyjnej), 33 (LOG1: wyniki
operaciji logicznej 1), 34 (LOG2: wyniki operacii logicznej 2), 35 (LOG3: wyniki
operaciji logicznej 3), 36 (LOGA4: wyniki operacii logicznej 4), 37 (LOG5: wyniki
operaciji logicznej 5), 38 (LOG6: wyniki operacii logicznej 6), 39 (WAC:
ostrzezenie dotyczace zywotnosci kondensatora), 40 (WAF: spadek predkosci
wentylatora chfodzacego), 41 (FR: sygnat styku uruchomienia), 42 (OHF: sygnat
przegrzania radiatora), 43 (LOC: sygnat wskaznika niskiego natezenia pradu), 44
(MO1: wyjscie uniwersalne 1), 45 (M02: wyjscie uniwersalne 2), 46 (M03: wyjscie
uniwersalne 3), 47 (M04: wyjscie uniwersalne 4), 48 (M05: wyjscie uniwersaine
5), 49 (M06: wyjécie uniwersalne 6), 50 (IRDY: gotowos¢ falownika), 51 (FWR:
obrét do przodu), 52 (RVR: obrét wstecz), 53 (MJA: powazna awaria), 54 (WCO:
komparator przedziatu O), 55 (WCOI: komparator przedziatu Ol), 56 (WCO2:
komparator przedziatu 02)

(po wybraniu wyjscia kodu alarmu dla ,C062” wymuszane jest przypisanie funkcji
4AC0"-,AC2" lub ,AC0"-,AC3" [ACn: wyjscie kodu alarmu] do programowalnych
zaciskéw odpowiednio 11-13 lub 11-14).

01

0]

00

03

07

40

X[ x| x| x|x

O|O0|O0|0

05

Monitorowanie analogowe

co27

Wybdr sygnatu wyjsciowego [FM]

00 (czestotliwos¢ wyjsciowa), 01 (prad wyjsciowy), 02 (wyjsciowy moment
obrotowy), 03 (czestotliwo$¢ wyjscia cyfrowego), 04 (napiecie wyjsciowe), 05
(moc wejsciowa), 06 (przecigzenie termiczne uktadéw elektronicznych), 07
(czestotliwosc LAD), 08 (monitorowanie pradu sygnatu cyfrowego), 09
(temperatura silnika), 10 (temperatura radiatora), 12 (wyjcie uniwersalne YAQ)

00

C028

Wybér sygnatu wyjsciowego [AM]

00 (czestotliwos¢ wyjsciowa), 01 (prad wyjsciowy), 02 (wyjSciowy moment
obrotowy), 04 (napigcie wyjsciowe), 05 (moc wejéciowa), 06 (przecigzenie
termiczne uktadéw elektronicznych), 07 (czestotliwos¢ LAD), 09 (temperatura
silnika), 10 (temperatura radiatora), 11 (wyj$ciowy moment obrotowy [warto$¢ ze
znakiem]), 13 (wyj$cie uniwersalne YA1)

00

C029

Wybér sygnatu wyjsciowego [AMI]

00 (czestotliwos¢ wyjsciowa), 01 (prad wyjsciowy), 02 (wyjsciowy moment
obrotowy), 04 (napigcie wyjsciowe), 05 (moc wejsciowa), 06 (przecigzenie
termiczne uktadéw elektronicznych), 07 (czestotliwos¢ LAD), 09 (temperatura
silnika), 10 (temperatura radiatora), 14 (wyjscie uniwersaine YA2)

00

C030

Warto$¢ odniesienia dla cyfrowego
monitorowania pradu

0,20 x ,prad znamionowy"-1,50 x ,prad znamionowy" [A]
(prad przy wyjéciu monitora 1440 Hz)

Prad znamionowy falownika

o

Programowalne zaciski

wyjsciowe

C031

Wybér rodzaju styku dla wyjscia [11]

00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny)

00

C032

Wybér rodzaju styku dla wyjscia [12]

NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny;

00

C033

Wybdr rodzaju styku dla wyjcia [13]

NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny;

00

C034

Wybér rodzaju styku dla wyjscia [14]

00

C035

Wybdr rodzaju styku dla wyjscia [15]

00 )/01 ( )
00 ( )/01 ( )
00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny)
00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny)

00

X | x| x| x| x

C036

Wybdr rodzaju styku dla wyjscia
przekaznika

00 (NO, zwierny)/01 (NC, rozwierny)

01

O [of|o|o|Oo|Oo| O




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dozwolona
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie onfigurowanie Zmiana
podczas pracy | podczas pracy
_FI_FF _FUF (tak/nie) (tak/nie)
Tryb pojawiania sig sygnatu niskiego | 00 (sygnat podczas przyspieszania/zwalniania i pracy ze statg predkoscia), 01
C038 . o 01 X O
obcigzenia (sygnat tylko podczas pracy ze statg predkoscia)
C039 Sygnalizacji niskiego obciazenia 0,0 00-1,50 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamionowy falownika O O
Tryb pojawiania sig sygnatu 00 (sygnat podczas przyspieszania/zwalniania i pracy ze statg predkoscig), 01
C040 s it 01 X O
przecigzenia (sygnat tylko podczas pracy ze statg predkoscia)
Co41 Sygnalizacja przecigzenia 0,00-1,50 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamionowy falownika O 0]
Sygnalizacja osiggnigcia —
C042 przekroczenia czgstotliwosci przy 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X (e}
przyspieszaniu
Sygnalizacja osiggniecia —
C043 przekroczenia czestotliwosci przy 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X O
zwalnianiu
Co44 Sygnalizacja przekroczenia wartosci 0,0-100,0 [%] 30 % 0
uchybu
Sygnalizacja osiggnigcia —
C045 przekroczenia czegstotliwosci przy 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X o
= przyspieszaniu (2)
H Sygnalizacja osiggniecia —
3 C046 przekroczenia czestotliwosci przy 0,00-99,99; 100,0-400,0 [Hz] 0,00 X o]
§ zwalnianiu (2)
2 Prég gorny sygnatu sprzezenia
% C052 zwrotnego do wytaczania Il uktadu 0,0-100,0 [%] 100,0 X O
§ napgdowego w regulacji PID
E Prog dolny sygnatu sprzezenia
2 C053 zwrotnego do zatgczania Il uktadu 0,0-100,0 [%] 0,0 X O
g napedowego w regulacji PID
o
N Poziom sygnalizacji przeciazenia
o C055 momentem (bieg w prawo, praca 0,0-150,0 [%] 100,0 X [¢]
silnikowa)
Poziom sygnalizacji przecigzenia
C056 momentem (bieg w lewo, praca 0,0-150,0 [%] 100,0 X O
pradnicowa)
Poziom sygnalizaciji przecigzenia
C057 momentem (bieg w lewo, praca 0,0-150,0 [%] 100,0 X O
silnikowa)
Poziom sygnalizacji przecigzenia
C058 momentem (bieg w prawo, praca 0,0-150,0 [%)] 100,0 X O
pradnicowa)
Co61 Poziom sygnalizacji przeciazenia 0,0-100,0 [%] 80,0 M o
termicznego
C062 Binarny sygnat bledu 00 (wytaczenie), 01 (3 bity), 02 (4 bity) 00 X O
C063 Poziom detekcji predkosci zerowej 0,00-99,99; 100,0 [Hz] 0,00 X o
co64 Poziom sygnalizaciji przegrzania 0,0-200,0 [°C] 1200 x o
radiatora ! ! !
co7L Predkos¢ komunikacji 8/25)(test petli zamknietej), 03 (2400 b/s), 04 (4800 b/s), 05 (9600 b/s), 06 (19200 04 % o
Co72 Adres stacji 1do 32 1 X O
_ C073 Dtugo$¢ danej 7 (7 bitéw), 8 (8 bitéw) 7 X O
__‘E C074 Kontrola parzysto$ci 00 (bez parzystosci), 01 (parzyste), 02 (nieparzyste) 00 X O
é C075 Liczba bitéw stopu 1 (1 bit), 2 (2 bity) 1 X O
£ 00 (btad janiu i iu silni i i 6
. . - ad), 01 (btad po zwalnianiu i zatrzymaniu silnika), 02 (ignorowanie btedéw),
'_% C076 bR'ezl;qa falownika na wystapienie 03 (zatrzymanie silnika po wolnym wybiegu), 04 (zwalnianie i zatrzymanie 02 X O
S ¢ silnika)
w
co77 Dopuszczalny czas przerwy pomigdzy 0,00-99,99 [5] 0.00 x o)
kolejnymi zapytaniami ! ! !
C078 Czas oczekiwania na odpowiedz 0 do 1000 [ms] 0 X o
C079 Tryb komunikacii 00 (ASCII), 01 (Modbus-RTU) 00 X O
Kalibracja zakresu sygnatu _ . ~ _ .
C081 analogowego wejsciowego [O] 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65530) Ustawienie fabryczne [¢] [¢]
cogz | Kalibracja zakresu sygnaiu 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65530) Ustawienie fabryczne o o
£ analogowego wejsciowego [Ol]
[+
=i Kalibracja zakresu sygnatu _ . ~ _ .
§ C083 analogowego wejiciowego [02] 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65530) Ustawienie fabryczne o o
C085 Nastawa termistora 0,0-999,9; 1000,0 Ustawienie fabryczne o o
co91 Dostep do funkcji rozszerzonych (nie wolno zmienia¢ tego parametru stuzacego do regulacji urzadzenia w 00 x x
Debug zaktadzie produkcyjnym)
c101 Pamiec¢ funkcji motopotencjometra 00 (bez zapisywania danych czestotliwosci), 01 (zapisywanie danych 00 % o)
UP/DOWN czestotliwosci)
° 00 (resetowanie btedu po wigczeniu funkcji RS), 01 (resetowanie btedu po
£ C102 Kasowanie blokady falownika wytaczeniu funkcji RS), 02 (resetowanie tylko po btedzie [funkcja RS 00 O O
- wigczona]), 03 (resetowanie tylko btedu)
c103 Rozruch silnika po kasowaniu blokady | 00 (uruchamianie przy 0 Hz), 01 (uruchamianie przy zgodnej czestotliwosci), 02 00 x o)
falownika (uruchamianie przy aktywnej czgstotliwosci zgodnej)
C105 Nastawa zakresu dla sygnatu 50 do 200 [%] 100 o) o
analogowego wyj$ciowego FM
i Nastawa zakresu dla sygnatu
'g C106 analogowego wyjéciowego AM 50 do 200 %] 100 © o
‘E
H c107 Nastawa zakresu_'dl_a sygnatu 50 do 200 [%] 100 o) o
g analogowego wyjsciowego AMI
3 Nastawa zera dla sygnatu
& €109 analogowego wyj$ciowego AM 0 do 100 [%] 0 © o
c1o Nastawa zera dla sygnatu 0 do 100 %] 2 o) o

analogowego wyjsciowego AMI




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dozvyo\ona
) zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie o podczas
podczas pracy
_FIFF _FUF taki pracy
(takrie) (takdrie)
é C111 Sygnalizacji przecigzenia (2) 0,00-1,50 x ,prad znamionowy” [A] Prad znamionowy falownika O O
c1z1 | Kalbracja Ze'aosygna'” analogowego 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65530) Ustawienie fabryczne o o
< wejsciowego [O]
8 Kalibracja zera sygnatu analogowego N
qg; C122 wejéciowego [Of] 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65530) Ustawienie fabryczne o O
['4 N N
c123 52}';’;:31;2’%%9”3'“ analogowego 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65530) Ustawienie fabryczne 0 0
C130 Zacisk 11 op6znienie zatgczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X O
C131 Zacisk 11 opdznienie wytgczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X O
C132 Zacisk 12 opdznienie zatgczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X O
C133 Zacisk 12 opéznienie wytgczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X [¢]
C134 Zacisk 13 opdznienie zataczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X e}
C135 Zacisk 13 opéznienie wytgczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X [¢]
C136 Zacisk 14 opoznienie zataczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X o
C137 Zacisk 14 opdznienie wytaczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X O
C138 Zacisk 15 opdznienie zataczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X O
C139 Zacisk 15 opdznienie wytgczania 0,0-100,0 [s] 0,0 X O
C140 Z\g/éscczlzn?;zekaznlkowe, opéznienie 0,0-100,0[s] 00 % o)
c1a1 wyyggzﬁizekazmkowe, op6znienie 0,0-100,0[s] 0,0 x o
c42 Z‘I’gl‘fy’Jslcf;%;‘cr'Zﬁ;aﬁ's""w WySCiowyeh | 1.1 ustawienia C021-C026 (2 wyjatkiem LOGI-LOG) 00 x o
c143 m{m szcgeljo fg‘fg:gg gzsﬁ's'ww wyjsciowyeh | 1o ustawienia C021-C026 (z wyjatkiem LOG1-LOG6) 00 x o
cl44 IWy»bor operacji logicznej dla wyjécia 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) 00 x o)
S ogicznego 1
E Wybor 1-szej funkcji zaciskow wyjsciowych - B |
§ C145 dia wyjécia logicznego 2 Jak ustawienia C021-C026 (z wyjatkiem LOG1-LOG6) 00 X O
5| cue | YyhorZgiel unkef zadskow wyiSowyeh | utawienia C021-C026 (2 wyjatkiem LOG1-LOGE) 00 x 0
2 la wyjscia logicznego 2
g Wybér operacii logicznej dla wyjscia
5 CU7 | jogicznego 2 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) 00 x ¢)
)
S | cus | Wyblr L-szej funkaji zaciskow wyjsciowyeh | 5y sianienia C021-C026 (2 wyjatkiem LOGL-LOGE) 00 x o
s dla wyjécia logicznego 3
clag | Wybor 2-giej funkci zaciskow wyjsciowych | 1o\ ciawienia C021-C026 (2 wyjatiiem LOG1-LOG) 00 x o
dla wyjcia logicznego 3
€150 }Q’giggazgzrgc“ logicznej dia wyjscia 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) 00 x o
cisy | Wyboriszel kel zadiskow wyiSclowyeh | tawienia C021-C026 (2 wyjatkiem LOG1-LOGE) 00 x 0
la wyj$cia logicznego 4
cisp | Wybor 2-giej funkci zaciskow wyjsciowych | jo\ oo ienia C021-C026 (2 wyjatiiem LOG1-LOGE) 00 x o
dla wyjscia logicznego 4
c153 Y:giggrngszrjc“ logioznej dia wyjscia 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) 00 x o
cis4 | Wybor L-szej funkeji zaciskow wyjsciowyeh | 1oy ciawienia C021-C026 (2 wyjatiiem LOG1-LOG) 00 x o
dla wyjécia logicznego 5
c155 | Wybor 2-giej funkcii zaciskow wyjsciowych |y ciawienia C021-C026 (2 wyjatkiem LOG1-LOGS) 00 x 0
dla wyjécia logicznego 5
C156 }g/é’igg’nggs’gq' logicznej dia wyjscia 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) 00 x o
ci57 | Wybor 1-szej funkeji zaciskow wyjsciowyeh | joy oo wienia C021-C026 (2 wyjatiiem LOGI-LOGE) 00 x o
dla wyjécia logicznego 6
cisg | Wybor 2-giej funkci zaciskow wyjsciowyoh | 1o\ ciawienia C021-C026 (2 wyjatkiem LOG1-LOGS) 00 x o
dla wyjécia logicznego 6
C159 }g"é’;‘;’ngsce)’gcji logicznej dia wyjscia 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) 00 x o
C160 Cz.a's opoznienia reakgji zacisku 0 do 200 [x2ms] 1 % o)
wejsciowego 1
c161 vcvz;im’ezgf;'a reakci zacisku 0 do 200 [x2ms] 1 x o
S Czas opdznienia reakcji zacisku
g C162 | o iowogo 3 0 do 200 [x 2ms] 1 x o
% c163 Cz_a's opoznienia reakcji zacisku 0 do 200 [x2ms] 1 X o
2 wejsciowego 4
2 Czas opdznienia reakcji zacisku
2 CI64 | eiiciowogo 5 0 do 200 [x 2ms] 1 x o
% C165 ‘(I:vzjaéséi%;‘fggéegla reakcji zacisku 0 do 200 [x2ms] 1 x o)
H
g Czas op6znienia reakcji zacisku
3 C166 | eisciowego 7 0 do 200 [x2ms] 1 X o
c167 vcvzjaéscﬁ);;:;;;egla reakgji zacisku 0 do 200 [x2ms] 1 % o)
c168 Séf;gwjgfm reakei zacisku 0 do 200 [x2ms] 1 x o
2 c169 Opdznienie zalfgczania wi_elopoziomOWEJ 0 do 200 [x 10ms] 0 x o)
= nastawy pozycji/predkosci




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dazwu\ona
Zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie It d 2 podczas
FI_FF FUF P Czkaf L I
- - (takiie) (tak/nie)
. 00 (wytaczenie automatycznego dostrajania), 01 (automatyczne dostrajanie
HoO1 Tryb autotuningu bez obrotu), 02 (automatyczne dostrajanie z obrotem) 00 x x
Wybir stalych silnika (nastawa dia 00 (standardowe dane Hitachi), 01 (dane dostrajane automatycznie),
H002 l-yo silnika) 02 (dane dostosowane automatycznie [w funkcjg automatycznego dostrajania 00 X X
g online])
. - 00 (standardowe dane Hitachi), 01 (dane dostrajane automatycznie),
H202 ‘é\{ygz;ﬁi%cn siinika (nastawa dia 02 (dane dostosowane automatycznie [w funkcjg automatycznego dostrajania 00 X X
g online])
H003 Moc silnika (nastawa dla 1-go silnika) | 0,20-90,00 [kW] <0,20-160,0 [kKW]> Ustawienie fabryczne X X
H203 Moc silnika (nastawa dla 2-go silnika) | 0,20-90,00 [kW] <0,20-160,0 [kW]> Ustawienie fabryczne X X
Ho04 Llczba_ b\vegunow silnika (nastawa dla 2,4,6,8, 10 (biegunw) 4 % %
1-go silnika)
Liczba biegunéw silnika (nastawa dla . .
H204 2-go silnika) 2,4, 6, 8, 10 (biegunéw) 4 X X
Szybkos¢ odpowiedzi sterowania
H005 wektorowego (nastawa dla 1-go 0,001-9,999; 10,00-80,00 (10,000-80,000) 1,590 o O
silnika)
Szybko$¢ odpowiedzi sterowania
H205 wektorowego (nastawa dla 2-go 0,001-9,999; 10,00-80,00 (10,000-80,000) 1,590 [¢] [¢]
silnika)
Stata stabilizacji silnika (nastawa dla
H006 1-go silnika) 0 do 255 100 O o}
H206 Stata s_ta}blllzaql silnika (nastawa dla 0do 255 100 o) o
2-go silnika)
Stata stabilizacji silnika (nastawa dla
H306 3-go silnika) 0 do 255 100 o o
H020 f.ﬁfi as)"”‘ka R (nastawadla 1-go | 4 319 999 10,00-65,53 (@) Zaleinie od mocy sika x X
H220 Z}ﬁ:ﬁ;"”‘ka Ri (nastawa dla2-g0 | 419 999: 10,00-65,53 () Zaleznie od mocy sinika X x
= | He :}ﬁ:ﬁ;"”‘ka R2 (nastawadla 1-go | 4 3019 999; 10,00-65,53 (©2) Zaleznie od mocy sihika x X
]
E —
5| mHa :};’:E:)"”‘ka R2 (nastawa dia 2-g0 | 4019 999: 10,00-65,53 () Zaleznie od mocy sinika x x
»
o2 "
S| H22 Z};:Eas)"”‘ka L (nastawa dia 1-go 0,01-99,99; 100,0-655,3 [mH] Zaleznie od mocy siinika X x
H222 f.ﬁfi as)"”‘ka L (nastawa dia 2-go 0,01-99,99; 100,0-655,3 [mH] Zaleinie od mocy sinika x X
H223 giﬁgss"”‘ka lo (nastawa dia 1-go 0,01-99,99; 100,0-655,3 [A] Zaleznie od mocy siinika X x
H223 ;}ﬁ:ﬁ;)"”‘ka lo(nastawa dia 2-90 | 1.9 99: 100,0-655,3 [A] Zaleinie od mocy silika x X
H224 fmﬁ;"”‘ka J (nastawa dia 1-go 0,001-9,999; 10,00-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-9999,0 [kgm?] Zaleznie od mocy sinika x x
H224 _fﬁﬁ:ﬁ;"”‘ka J (nastawa dia 2-go 0,001-9,999; 10,00-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-9999,0 [kgm?] Zaleznie od mocy siika x x
Hozo | Stetasinika R1 z autotuningu, 0,001-9,999; 10,00-65,53 (Q) Zaleanie od mocy silnika x x
(nastawa dla 1-go silnika)
Stata silnika R1 z autotuningu, _ . _ . "
H230 (nastawa dia 2-go silnika) 0,001-9,999; 10,00-65,53 (Q2) Zaleznie od mocy silnika X X
Stata silnika R2 z autotuningu _ . ~ . -
H231 (nastawa dla 1-go sinika) 0,001-9,999; 10,00-65,53 (Q) Zaleznie od mocy silnika X X
Hozy | Stetasilnika R2 z autotuningu 0,001-9,999; 10,00-65,53 () Zaleznie od mocy silnika x X
(nastawa dla 2-go silnika)
Stata silnika L z autotuningu _ . ~ . -
H232 (nastawa dla 1-go silnika) 0,01-99,99; 100,0-655,3 [mH] Zaleznie od mocy silnika X X
Hosp | Stetasilnika L z autotuningu 0,01-99,99; 100,0-655,3 [mH] Zalenie od mocy sinika x x
(nastawa dla 2-go silnika)
Stata silnika lo z autotuningu N . B - .
H233 (nastawa dla 1-go silnika) 0,01-99,99; 100,0-655,3 [A] Zaleznie od mocy silnika X X
Stata silnika lo z autotuningu _ . ~ . e
H233 (nastawa dla 2-go silnika) 0,01-99,99; 100,0-655,3 [A] Zaleznie od mocy silnika X X
Hos4 | Statasilnika J 2 autotuningu 0,001-9,999; 10,00-99,99; 100,0-999,9; 1000,0-9999,0 [kgm?] Zaleznie od mocy sinika x x
(nastawa dla 1-go silnika)
Hoza | Statasiinika J z autotuningu 0,001-9,999; 10,00-99,99: 100,0-999,9; 1000,0-9999,0 [kgm?] Zalenie od mocy sihika x x
(nastawa dla 2-go silnika)

(Uwaga) <> oznacza zakres 90-160 kW



Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dozvyo\ona
) zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie o podczas
podczas pracy
_FI_FF _FUF (takdnie) pracy
(tak/nie)
Czton proporcjonalny regulacji Pl dla
HO50 sterowania wektorowego (nastawa 0,0-999,9; 1000,0 100,0 o o
dla 1-go silnika)
Czlon proporcjonalny regulacji Pl dla
H250 sterowania wektorowego (nastawa 0,0-999,9; 1000,0 100,0 [¢] [¢]
dla 2-go silnika)
Czlon catkujacy regulacji Pl dla
HO51 sterowania wektorowego (nastawa 0,0-999,9; 1000,0 100,0 [¢] [¢]
dla 1-go silnika)
Czton catkujacy regulacji Pl dla
H251 sterowania wektorowego (nastawa 0,0-999,9; 1000,0 100,0 O O
dla 2-go silnika)
Czton proporcjonalny regulacji P dla
HO052 sterowania wektorowego (nastawa 0,01 do 10,00 1,00 O O
dla 1-go silnika)
Czlon proporcjonalny regulacji P dla
H252 sterowania wektorowego (nastawa 0,01 do 10,00 1,00 [¢] [¢]
dla 2-go silnika)
[+ . .
= Ograniczenie dla sterowania SLV przy
g Hos0 0 Hz (nastawa dla 1-go silnika) 0,0do 70,0 700 © ©
5 . .
< H260 Ograniczenie dla sterowania SLV przy 0,0do 70,0 700 o) o)
@ 0 Hz (nastawa dla 2-go silnika)
]
2] Podbicie pradu rozruchu dla
HO61 sterowania SLV przy 0 Hz (nastawa 0 do 50 [%] 50 O O
dla 1-go silnika)
Podbicie pradu rozruchu dla
H261 sterowania SLV przy 0 Hz (nastawa 0 do 50 [%] 50 O O
dla 2-go silnika)
Czton proporcjonalny regulacji Pl dla
sterowania wektorowego (gdy - .
HO070 aktywna funkcja zaciskow 0,0-999,9; 1000,0 100,0 O O
wejsciowych CAS)
Czton catkujacy regulacji Pl dla
sterowania wektorowego (gdy ~ .
Ho71 aktywna funkcja zaciskw 0,0-999,9; 1000,0 100,0 O O
wejsciowych CAS)
Czton proporcjonalny regulacji P dla
sterowania wektorowego (gdy
Ho72 aktywna funkcja zaciskéw 0,00 do 10,00 1,00 o o
wejsciowych CAS)
H073 Czas przetaczenia funkcji CAS 0 do 9999 [ms] 100 O O




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

wejscia impulsowego

Domysine Dozwolone Dozvyu\ona
. . . . Konng! i zmiana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie podczas pracy podczas
_FI_FF _FUF (takdnie) pracy
(tak/nie)
P001 gRr:eiael;gjzaiefaritr)v;/mka na obecnosé karty w 00 (btad), 01 (kontynuowanie operacji) 00 X o
PO02 ;‘;2';3’;;3;‘:‘“2’""‘3 naobecnosé karty w | 45 yad) 01 (kontynuowanie operaci) 00 x o
PO11 Liczba impulséw enkodera na obrét 128,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) [impulséw] 1024 X X
pot2 | TV pracy falownika ze sprzezeniem 00 (ASR), 01 (APR), 02 (APR2), 03 (HAPR) 00 x x
zwrotnym
PO13 Sygnat enkodera 00 (tryb 0), 01 (tryb 1), 02 (tryb 2) 00 X X
Pozycja poczatkowa dla trybu
po14 odwzorowania predkosci 0do 4095 0 x ©
P015 Predko$¢ zadana po zatgczeniu funkcji h:zz?siothwosc poczatkowa’-,czestotliwosé maksymalna” (maks. 120,0) 5,00 x o
PO16 Kierunek biegu do pozycji poczatkowej 00 (do przodu), 01 (wstecz) 00 X X
po7 | Preesunigcie dodatkowe od pozycji 0,0-9999,0; 1000 (10000) [impulséw] 5 x o
poczatkowej
P018 Czas zwioki do wystawienia sygnatu POK 0,00-9,99 [s] 0,00 X o
P019 Lokalizacja przektadni elektronicznej 00 (po stronie zwrotnej), 01 (po stronie sterowania) 00 X o}
P020 I_’rzekladnla elektroniczna — warto$¢ 1 do 9999 1 o) o
licznika
Przektadnia elektroniczna — wartos¢
P021 mianownika 1do 9999 1 0] ]
P022 Wzmocnienie w petli odwzorowujacej 0,00-99,99; 100,0-655,3 0,00 O o
P023 Wzmocnienie w petli pozycjonujacej 0,00-99,99; 100,0 0,50 O o}
poza | Wartosé dodawanego przesunigcia -204 (~2048,0) /-999,0-2048,0 0 0 0
odwzorowywanej pozycji
Kompensacja temperatury wyjscia . .
P025 termistorowego 00 (bez kompensaciji), 01 (kompensacja) 00 X o
P026 ;c;zlom odchytki predkosci wyzwalajacy 0,0-150,0 [%] 135,0 x 0
poz7 | Poziom odehylki predkosci wyzwalajacy 0,00-99,99; 100,0-120,0 [Hz] 7,50 X X
sygnat wyjsciowy DSE
P028 Przektadnia silnika — warto$¢ licznika 1 do 9999 1 X o
P029 Przektadnia silnika — warto$¢ mianownika | 1 do 9999 1 X o
2 Zrédio zadawania czasu - !
g P031 przyspieszanialzwalniania 00 (panel cyfrowy), 01 (opcja 1), 02 (opcja 2), 03 (sekwencja uproszczona) 00 X X
g Zrédto zadawania komendy . .
.g P032 pozycionowania 00 (panel cyfrowy), 01 (opcja 1), 02 (opcja 2) 00 X o}
o -
‘_§ P033 Zrédto zadawania momentu napgdowego 00 (zacisk 0), 01 (zacisk Ol), 02 (zacisk 02), 03 (panel cyfrowy) 00 X X
& P034 Warto$¢ zadana momentu napgdowego 0 do 150 [%] 0 [¢] o
Kierunek zadawanego przez wejscie 02 . . . . "
P035 momentu napedowego 00 (zgodnie ze znakiem), 01 (zgodnie z kierunkiem operacji) 00 X X
Zrédto momentu napedowego dodawanego . . .
P036 do momentu zadanego 00 (wytaczenie trybu), 01 (panel cyfrowy), 02 (wejscie przez zacisk 02) 00 X X
Warto$¢ momentu napgdowego dodawana ~
PO37 | o momentu zadanego od -150,0 do +150,0 [%] 0 o) o
Kierunek momentu napgedowego . . . . . "
P038 dodawanego do momentu zadanego 00 (zgodnie ze znakiem), 01 (zgodnie z kierunkiem operacji) 00 X X
Ograniczenie predkosci dla biegu w prawo
P039 W trybie pracy z zadanym momentem 0,00-,czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 0,00 [¢] o
napedowym
Ograniczenie predkosci dla biegu w lewo w
P040 trybie pracy z zadanym momentem 0,00-,czestotliwos¢ maksymalna” [Hz] 0,00 o o
napedowym
P044 Czas przerwania dla DeviceNet 0,00-99,99 [s] 1,00 X X
. . . ... | 00 (btad), 01 (btad po zwalnianiu i zatrzymaniu silnika), 02 (ignorowanie
P045 Eea_kqa falownika na bigd komunikacji sieci btedéw), 03 (zatrzymanie silnika po wolnym wybiegu), 04 (zwalnianie i 01 X X
eviceNet e
zatrzymanie silnika)
P046 Wejsme/w_yjsme_'D_evwceNet: Numer 20, 21, 100 21 x x
wystapienia wyjscia
P047 Wejécie/w_yjécie_ 'D_eviceNet: Numer 70,71, 101 7 % %
wystapienia wejscia
. . . 00 (btad), 01 (btad po zwalnianiu i zatrzymaniu silnika), 02 (ignorowanie
P048 Reakqa fa!ownlka nastan wstrzymania btedéw), 03 (zatrzymanie silnika po wolnym wybiegu), 04 (zwalnianie i 01 X X
komunikacii sieci DeviceNet S
zatrzymanie silnika)
P049 Liczba biegunéw silnika pracujgcego w sieci | 0, 2, 4, 6, 8, 10, 12, 14, 16, 18, 20, 22, 24, 26, 28, 30, 32, 34, 36, 38 0 % x
DeviceNet (biegundw)
OS5 Zakr(_es |mpulsowan|_a dlra'wejsma 1,0-50,0 [kHz] 25,0 x o
zadajgcego czgstotliwosc
Filtr czasowy wejécia impulsowego _
POs6 zadajgcego czestotliwosc 0,01-2,00{s] 0.10 x o
PO57 Prze§umeme pozycji wejscia impulsowego -100 do +100 [%] 0 x o
zadajgcego czestotliwose
PO58 Ograniczenie zadawanej czgstotliwosci 0 do 100 [%] 100 x o




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dozi\:\‘/gl%na
K " . . konfigurowanie
od Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie podczas pracy podczas
_FI_FF _FUF (takinie) (tg{jg\ye)
P060 Wielopoziomowa nastawa pozycji — 0 (waye;si;"ié";gy%ggﬁgf 0_9) Kierunku wstecz do kierunku do przodu 0 0] o
P061 Wielopoziomowa nastawa pozycji — 1 (Z‘f’wye;é;"ié";fyw%ggieigg 0_9) Kierunku wstecz do kierunku do przodu 0 0] o
P062 Wielopoziomowa nastawa pozycji — 2 aawffsigfﬁyw%ggﬁgf 0_9) Kierunku wstecz do kierunku do przodu 0 O o
P063 | Wielopoziomowa nastawa pozycji — 3 éawfissiem?)?fywaggﬁgi: 0_9) Kierunku wstecz do kierunku do przodu 0 ¢] ¢}
" . i Zakres zmiany potozenia od kierunku wstecz do kierunku do przodu
o P064 Wielopoziomowa nastawa pozycji — 4 (4 wyzsze cyfry lacznie 2 ,-) 0 O o
b3
£ . . i Zakres zmiany potozenia od kierunku wstecz do kierunku do przodu
% P065 Wielopoziomowa nastawa pozycji — 5 (4 wyzsze cyfry facznie 2 ,-) 0 [¢] O
= - ) - -
N . " Zaki h d ki ki tecz do ki ku d d
§ P066 Wielopoziomowa nastawa pozycji — 6 (4av\,';;5§;"'é";fyw%g;zneig‘g "0_,,) eruniu wstecz do kierunku do przodu 0 O o
@
= ) - ) )
| po67 | wielopoziomowa nasiawa pozycii— 7 Zakres zmiany polozenia od ierunku wsteoz do Kierunku do przod 0 o o
a
2 P068 Sposob powrotu do pozycji poczatkowej 00(niski) / 01 (wysoki 1) / 02(wysoki 2) 00 O o
5
3 Kierunek biegu przy powrocie do pozycji
g P069 poczatkowe] 00 (do przodu) / 01 (wstecz) 00 O ¢}
w
Warto$¢ niskiej predkosci powrotu do pozycji _
P070 poczatkowe] 0,00-10,00 [%] 0,00 ] ¢]
por1 | Wartosc wysokiej predkosci powrotu do pozycji 0,00-99,99/100,0- , czestotliwos¢ maksymalna” , 1-szy silnik [Hz] 0,00 0 0
poczatkowej
o " , od 0 do +268435455 (gdy P012 = 02)
P072 Warto$¢ pozycji przy biegu w prawo 0d 0 do +1073741823 (gdy P012 = 03; 4 najwyzsze cyfry) 268435455 [¢] [¢]
» " ) od -268435455 do 0 (gdy P012 = 02) E
P073 Warto$¢ pozycji przy biegu w lewo od -1073741823 do 0 (gdy PO12 = 03; 4 najwyzsze cyfry) 268435455 [¢] [¢]
PO74 Komorki pamieci funkcji empirycznego ustawiania 00 (X00) / 01 (X01) / 02 (X02) / 03 (X03) / 00 o o
pozycji dia wielopoziomowej nastawy pozycji 04 (X04) / 05 (X05) / 06 (X06) / 07 (X07) /
P100 Parametry dla programu Easy sequence U (00) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P101 Parametry dla programu Easy sequence U (01) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P102 Parametry dla programu Easy sequence U (02) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
P103 Parametry dla programu Easy sequence U (03) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
P104 Parametry dla programu Easy sequence U (04) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P105 Parametry dla programu Easy sequence U (05) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P106 Parametry dla programu Easy sequence U (06) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
P107 Parametry dla programu Easy sequence U (07) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
P108 Parametry dla programu Easy sequence U (08) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
_ P109 Parametry dla programu Easy sequence U (09) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
g
g P110 Parametry dla programu Easy sequence U (10) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
8
? P111 Parametry dla programu Easy sequence U (11) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
G
e
S P112 Parametry dla programu Easy sequence U (12) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
E]
[+
) P113 Parametry dla programu Easy sequence U (13) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
z
P114 Parametry dla programu Easy sequence U (14) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O O
P115 Parametry dla programu Easy sequence U (15) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [e] [¢]
P116 Parametry dla programu Easy sequence U (16) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P117 Parametry dla programu Easy sequence U (17) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
P118 Parametry dla programu Easy sequence U (18) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [e] [¢]
P119 Parametry dla programu Easy sequence U (19) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P120 Parametry dla programu Easy sequence U (20) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 o] [¢]
P121 Parametry dla programu Easy sequence U (21) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P122 Parametry dla programu Easy sequence U (22) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] O
P123 Parametry dla programu Easy sequence U (23) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [e] [¢]
P124 Parametry dla programu Easy sequence U (24) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P125 Parametry dla programu Easy sequence U (25) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 O o
P126 Parametry dla programu Easy sequence U (26) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [e] [¢]
P127 Parametry dla programu Easy sequence U (27) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P128 Parametry dla programu Easy sequence U (28) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 1] [e] [¢]
P129 Parametry dla programu Easy sequence U (29) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] [¢]
P130 Parametry dla programu Easy sequence U (30) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [¢] O
P131 Parametry dla programu Easy sequence U (31) 0,0-9999,0; 1000-6553 (10000-65535) 0 [e] [¢]




Rozdziat 4 Lista ustawien danych

Domysine Dozwolone Dozmg\noana
Kod Nazwa funkcji Monitorowane dane lub ustawienie I;%Téi?g;’l‘; podczas
_FI_FF _FUF (takiie) pracy

(tak/nie)
uoo1 Funkcja 1 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no (@] [¢]
U002 Funkcja 2 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no O O
U003 Funkcja 3 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no ] o
] U004 Funkcja 4 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no O O
% U005 Funkcja 5 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no ] O
T’% U006 Funkcja 6 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no [¢] O
% uoo7 Funkcja 7 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no O O
E U008 Funkcja 8 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no (@] O
€ U009 Funkcja 9 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no O O
uo10 Funkcja 10 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no ] O
uo11 Funkcja 11 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no O O
uo12 Funkcja 12 wybrana przez uzytkownika no/d001-P131 no ] o




Rozdziat 5 Kody bledow
|

W tym rozdziale opisano kody btedoéw falownika, sygnalizacje btedéw przy uzyciu
funkcji i metody usuwania usterek.

5.1 Kody bteddéw i usuwanie usterek:--«------reeennn 5-2
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5.1 Kody bteddéw i usuwanie usterek

5.1.1 Kody btedéw

Wyswietlacz panelu

Wyswietlacz panelu

termicznego.

Nazwa Opis cyfrowego Nazwa Opis cyfrowego
Jezeli silnik zostanie zatrzymany W przypadku spadku napiecia falownika obwad
albo predkos¢ zostanie szybko sterowania nie moze funkcjonowaé prawidtowo.
zwigkszona lub zmniejszona, Podczas pracy ze Falownik wylacza zaciski wyjsciowe, jezeli napiecie
duze natezenie pragdu moze stalg predkoscia .. |wejsciowe spadnie do okreslonego poziomu.

L ) Spadek napiecia A - -
spowodowac nieprawidtowe Btad falownika nastepuje wéwczas, gdy napigcie
funkcjonowanie falownika. Aby pradu statego na zaciskach P i N przekracza 175 V
unikng¢ tego problemu, falownik DC (modele klasy 200 V) lub okoto 380 V DC
wyltacza zaciski wyjsciowe Podczas (modele klasy 400 V).
i wyswietla kod btedu widoczny po zwalniania Jezeli wystgpi btad wewnetrznego detektora pradu
prawej stronie wowczas, gdy (CT), falownik odtgcza zaciski wyjsciowe i wyswietla
Zabezpieczenie | zostanie wykryty prad Btad CT kod btedu widoczny po prawej stronie. Falownik jest
przeciwprzetez |przekraczajgcy poziom zgtasza btad przy napieciu wyjsciowym detektora CT
eniowe uwzgledniony w specyfikacjach. co najmniej 0,6 V podczas wigczania zasilania.
To zabezpieczenie wykorzystuje Podczas Jezeli wystapi blad wewnetrznego procesora (CPU)
detektor pradu statego (CT) do przyspieszania lub procesor funkcjonuje nieprawidtowo, falownik
wykrywania przetezenia. v |0dtacza zaciski wyjsciowe i wyswietla kod bedu
Gdy zostanie wykryty prad Biad CPU ('3) widoczny po prawej stronie.
wielkosci okoto 220% Uwaga: Odczyt nieprawidiowych danych z pamieci
znamionowego pradu EEPROM moze by¢ przyczyna btedu CPU.
wyjécioyvego f.alownika, i Inne Jezeli wystapi blgd zewnetrznego wyposazenia lub
zabezpieczenie powoduje urzadzenia podtaczonego do falownika, falownik
wyzwolenie falownika. Bigad zewnetrzny |pobiera sygnat bedu i odtacza zaciski wyjsciowe. (To
zabezpieczenie jest wigczane wéwczas gdy
To zabezpieczenie monitorujace prad wyjsciowy wigczona jest funkcja btedu zewnetrznego).
falownika wytacza zaciski wyjsciowe falownika Btad USP (zabezpieczenie przed nienadzorowanym
i wy$wietla kod btedu widoczny po prawej stronie uruchomieniem) jest zgtaszany wéwczas, gdy
wowezas, gdy wewnetrzne zabezpieczenie Blagusp  |7asitanie falownika jest wiaczone, a wejsciowy
Zabezpieczenie elekironiczne wykryje przecigzenie sinika. 4 sygnat operacyjny pozostaje w pamigci falownika.
przeciwprzeciaz Jezelllwy‘stqpl biad, fglownlk zghosi b'ﬁd zqunle z (To zabezpieczenie jest wigczane wowczas gdy
eniowe (1) ustawieniem elektronicznego zabezpieczenia wigczona jest funkcja USP).

Zabezpieczenie
przed zwarciem
doziemnym (*3)

Ochrona przed
przecigzeniem
rezystora
hamowania

Gdy ustawienie hamowania dynamicznego (BRD)
przekracza ustawienie parametru ,b090", to
zabezpieczenie odtgcza zaciski falownika i wyswietla
kod btedu widoczny po prawej stronie.

Gdy zasilanie falownika jest wigczone, to
zabezpieczenie wykrywa zwarcie doziemne miedzy
obwodem wyj$ciowym falownika a silnikiem, aby
chroni¢ falownik. (Ta funkcja nie dziata, jezeli
napiecie szczatkowe wystepuje w silniku).

To zabezpieczenie zgtasza btad, jezeli napigcie
wejsciowe przekracza poziom uwzglednione w
specyfikacjach przez 100 sekund po zatrzymaniu

Zabezpieczenie

Jezeli napiecie pradu statego na zaciskach P i N jest
zbyt wysokie, moze wystapi¢ btad falownika. Aby
unikng¢ tego problemu, to zabezpieczenie odtgcza
zaciski falownika i wy$wietla kod btedu widoczny po
prawej stronie wowczas, gdy napiecie pradu statego
na zaciskach P i N przekracza okreslony poziom na
skutek zwiekszenia energii odzyskiwanej w trakcie

Wejsciowy .
) . |falownika.
zabezpieczenie ) L -
1Z6DieCiows Btad falownika nastepuje wéwczas, gdy napiecie
przepie pradu statego obwodu gtéwnego przekracza 390 V
DC (modele klasy 200 V) lub okoto 780 V DC
(modele klasy 400 V).
Jezeli chwilowy brak zasilania trwa co najmniej
15 ms, falownik wytacza zaciski wyjsciowe.
Jezeli usterka zasilania trwa diugo, falownik zaktada,
Chwilowy brak  [Ze nastgpito normalne wytaczenie zasilania. Jezeli
zasilania wybrano tryb ponownego uruchomienia, a polecenie

operacyjne pozostaje w pamieci falownika, zostanie
on ponownie uruchomiony po przywréceniu
zasilania.

Uwaga: Btad pamieci EEPROM moze by¢ skutkiem
btedu procesora CPU.

przeciwprzepie regeneracji przez silnik lub napiecia wej$ciowego
ciowe ( gdczas Jch ) Pie g 9 Btad temperatury |Falownik wys$wietla kod btedu widoczny po prawej
P P ) v I . na skutek stronie, jezeli wykryje zmniejszenie predkosci
Btad falownika nastepuje wéwczas, gdy napiecie . . . .
: R niedostatecznej |wentylatora chtodzacego wéwczas, gdy wystapi
pradu statego na zaciskach P i N przekracza 400 V DC redkoscl onizszy blad temperatur
(modele klasy 200 V) lub okoto 800 V DC (modele pre s ¥ o P ¥
Kiasy 400 V) wentylatora
y ’ chtodzacego
zeli t t bwodu gto 1
Gdy wystapi btad wewnetrznej pamieci EEPROM na Jozeli emper? }Jra OowWodu g ownegq wzras ,a na
. ! Btad temperatury |skutek wysokiej temperatury otoczenia lub z innych
skutek zaktdcen zewnetrznych lub nietypowego r2vezvn. falownik wvlacza zaciski wyisciowe
Btad pamieci [wzrostu temperatury, falownik odtgcza zaciski przyczyn. va b -
EEPROM (*2) [wyjsciowe i wyswietla kod btedu widoczny po prawej
(*3) stronie.

*1 Falownik nie akceptuje polecenia resetowania przez okoto 10 sekund po wystgpieniu btedu (tzn. po uaktywnieniu
zabezpieczenia).

*2 Falownik nie akceptuje polecenia resetowania po wystgpieniu btedu pamigci EEPROM i wySW|etIen|u kodu btedu

Nalezy wytaczy¢ zasilanie falownika. Nastepnle jezeli kod btedu ,E08” zostanie wyswietlony wowczas, gdy zasilanie falownlka
zostanie wigczone, moze to oznaczaé, ze wystgpit blgd pamigci wewnetrznej lub parametry nie zosta’fy zapisane prawidtowo. W
takim wypadku nalezy zainicjowa¢ falownik, a nastepnie ponownie skonfigurowaé parametry.
*3 Falownik nie akceptuje polecen resetowania wprowadzanych za posrednictwem zacisku RS lub przy uzyciu przycisku
STOP/RESET. Nalezy wiec wytgczy¢ zasilanie falownika.
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wejciowej zostato wigczone (b006 = 01),

gtéwnego (*4)

wigczenia/wytgczenia IGBT na skutek usterki
spowodowanej przez zaktdcenia, zwarcie lub
uszkodzenie sktadnika obwodu gtéwnego.

Zabezpie-  [falownik zgtasza btad w celu unikniecia
czenie przed |uszkodzenia w przypadku wykrycia braku
utratg fazy |fazy wejsciowej. Falownik zgtasza btad
wejsciowej [wowczas, gdy stan braku fazy wejsciowej
utrzymuje sie w przyblizeniu przez 1
sekunde.
Falownik zgtasza btad wéwczas, gdy matryca
BY bramki nie moze potwierdzi¢ stanu
gd obwodu

opcjonalnej 1

instrukcji obstugi zainstalowanej karty
opcjonalnej.

. Wyswietlacz " Wyswietlacz
Nazwa Opis pane>llu cyfrowego Nazwa Opis panelyu cyfrowego
Btad Jezeli wystapi btad komunikacji miedzy
komunikacji |wewnetrznym procesorem (CPU) a matryca Falownik wykrywa btedy karty opcjonalnej
matrycy bramki [bramki, falownik zgtasza btad. zainstalowanej w gniezdzie 1. Aby uzyska¢
Jezeli zabezpieczenie przed utratg fazy Btad karty  [wiecej informacii, nalezy skorzysta¢ z

Btad karty
opcjonalnej 2

Falownik wykrywa bfedy karty opcjonainej
zainstalowanej w gniezdzie 1. Aby uzyska¢
wiecej informacji, nalezy skorzystac¢ z
instrukcji obstugi zainstalowanej karty
opcjonalnej.

kR

Q.
o

€19}

Jezeli wystapi chwilowe przetezenie,

temperatura sktadnika obwodu gtéwnego jest
nietypowa lub nastgpi spadek mocy elementu
napgdowego w obwodzie gtéwnym, falownik

Oczekiwanie w

Jezeli napiecie wejsciowe spadnie, falownik
odtgcza zaciski wyjsciowe, wyswietla kod
widoczny po prawej stronie i oczekuje na
odzyskanie napiecia wej$ciowego.

Wytgczenie
awaryjne (*5)

uktaddw logicznych w potozeniu WL,
falownik odtgcza zaciski wyjsciowe

i wyswietla kod btedu widoczny po prawej
stronie.

Nieprawidtowe funkcjonowanie na skutek
zakidcen przy ustawieniu zacisku EMR
w potozeniu innymi niz Wt..

Zabezpie-
czenie przed
przecigzeniem

Jezeli przecigzenie wystapi przy bardzo
niskiej predkosci silnika nie wigkszej niz 0,2
Hz, obwod elektronicznego zabezpieczenia
termicznego w falowniku wykryje
przecigzenie i odtgczy zaciski wyj$ciowe

p;;g dngL?J (drugie zabezpieczenie termiczne).
(Wysoka czestotliwo$¢ moze by¢
rejestrowana jako dane historii btedéw).
Jezeli limit czasu zostanie przekroczony na

Blad skutek odtgczenia linii podczas komunikaciji
komunikacj w trybie Modbus-RTU, falownik wy$wietla
Modbus kod btedu widoczny po prawej stronie.

(Falownik zgtosi btagd zgodnie z ustawieniem
,C076”).

powtdrzenie

stronie oczekujgc na ponowienie po
chwilowym braku zasilania lub btedzie.

Wytgczenie
zasilania

Falownik wy$wietla kod widoczny po prawej
stronie w przypadku wytgczenia zasilania
falownika.

Btad IGBT |odtgcza zaciski wyjsciowe, aby chroni¢ stanie Falownik wyswietla ten sam kod btedu EI

sktadnik obwodu gtéwnego. (Po zgtoszeniu .~ . |rowniez w przypadku chwilowego braku
M podnapigcia -
btedu na skutek aktywacji tego zasilania.
zabezpieczenia falownik nie moze ponowi¢ (Uwaga) Btad falownika nastepuje przy
dziatania). podnapieciu, jezeli ten stan utrzymuije sie
l(=alownik )monitoruje rezystancje termistora SWZ.ET 40 stekgnd. = - —
w silniku) podtgczonego do zacisku TH ezeli wystgpi problem z komunikacjg
Blad termistora [falownika i odtgcza zaciski wyjsciowe B’qu ) miedzy panglelm cyfrowym, a fqlownikiem,

falownika w przypadku zwigkszenia komunikacji  [falownik wy$éwietla kod btedu widoczny po Iil
temperatury silnika. - prawej stronie.
Jezeli sygnat EMR (na trzech zaciskach) Jezeli wigczono funkcje powtérzenia po
zostanie wigczony po ustawieniu Oczekiwanie |chwilowym braku zasilania lub btedzie,
przetacznika suwakowego (SW1) na plycie na falownik wys$wietla kod widoczny po prawej

Niedozwolone
polecenie

Gdy kierunek dziatania zostat ograniczony
przez ustawienie ,b035", falownik wy$wietla
kod btedu widoczny po prawej stronie, jezeli
wprowadzono polecenie niedozwolonego
kierunku.

)
0
O
)

Pusta historia
btedow

Jezeli falownik nie zgtaszat wczes$niej btedu,
wyswietla btgd

]

*4 Falownik nie akceptuje polecen resetowania wprowadzanych za posrednictwem zacisku RS lub przy uzyciu przycisku
STOP/RESET. Nalezy wiec wytgczyc¢ zasilanie falownika.
*5 Falownik nie akceptuje polecenia resetowania wprowadzonego z panelu cyfrowego. Nalezy wiec resetowac falownik wtaczajgc
zacisk RS.
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5.1.2 Monitorowanie warunkéw btedu

F-—===== Al
' i 1) Czynnik btedu

1

1

- [E072] s €072

o Tt

1 1

1 1

1 i ‘

: v Te cyfry reprezentujg czynnik Ta cyfra oznacza stan falownika podczas btedu.

! 5888 btedu. Zob. sekcje 5.1.1. Opis

! .

1

: 2) Czestotliwos$¢ wyjsciowa (Hz) w przyp. btedu : Resetowanie/inicjowanie podczas wigczania zasilania lub po

I wigczeniu zacisku resetowania

: : m : : Zatrzymywanie silnika

1 I

]

1 v e : Zwalnianie predkosci lub praca silnika

' oo

1

: L" 3 : Podczas utrzymywania statej predkosci

: 3) Wyjsciowe natezenie pragdu (A) podczas btedu

1 : ‘-' : Przyspieszanie predkosci silnika

I

] 1

: ;@ S : Stan po otrzymaniu polecenia operacji przy czestotliwosci zerowej
I

E '-‘8 8.8 6 : Uruchamianie silnika

E 4) Napigcie state (DC) (V) na zaciskach P i N podczas btedu 1 : Hamowanie silnika pradem statym (DC)

' 4

: : m 8 : Dziatanie z zabezpieczeniem przecigzeniowym

1 I

! ¥

]

]

I

: :S. Uwaga: Powyzszy opis dotyczy stanu falownika podczas btedu, ktory
: 5) kaczny czas (godz.), w ktérym falownik byt nie musi by¢ zwigzany z funkcjonowaniem silnika.

1 uruchomiony przed btedem

' (Przykiad)

: : m Gdy uzywany jest regulator PID lub polecenie sterowania

1 v czestotliwoscia jest wprowadzane jako sygnat analogowy (napigciowy
: ‘8 lub pradowy), falownik moze powtarzaé operacje przyspieszania

: , i zwalniania naprzemiennie z krétkimi przerwami, aby skompensowac
: 6) Laczny czas, w ktdrym zasilanie falownika byto fluktuacje sygnatu analogowego, nawet jezeli silnik jest pozornie

!' wigczone przed bledem uruchomiony ze statg predkoscia.

1 4 W takim wypadku stan falownika podczas btedu nie jest zwigzany

: : z funkcjonowaniem silnika.

| - -4



Rozdziat 5 Kody bledow

5.2 Kody ostrzezen

W ponizszej tabeli zamieszczono liste kodéw ostrzezen i regulacji parametréw:

(2) (b015/b017)

Kod ostrzezenia Kod funkcji docelowej Warunek Kod funkcji podstawowej
i-1001/-1201 Gérna granica regulagji czestotliwosci (A061/A261) >
i-1002/1-1202 Dolna granica regulacji czestotliwosci (A062/A262) >
11004/71204/71304 | Czestotliwos¢ bazowa (A003/A203/A303) (*1) > | Grestotliwosé maksymalna
] PO | Czestotliwo$¢ wyjsciowa (F001); wielopoziomowa nastawa predkosci 0
121005/21205421305 (A202/A220/A320) (*2) > (A004/A204/A304)
i-1006/-1206/-1306  |Wielopoziomowa nastawa predkosci 1-15 (A021-A035) >
i-1009 Predko$¢ zadana po zatgczeniu funkcji ORT (P015) >
1-1012471212 Dolna granica regulacji czestotliwosci (A062/A262) >
1-10154=1215 Czestotliwo$¢ wyjsciowa (FO01); wielopoziomowa nastawa predkosci 0 > Gérna granica regulaciji czestotliwosci
(A202/A220/A320) (*2) (A061/A261)
i-1016/71216 Wielopoziomowa nastawa predkosci 1-15 (A021-A035) >
119 < Predkos¢ zadana po zataczeniu funkcji ORT
- Goérna granica regulacji czestotliwosci (A061/A261) (P015)
EIOZUEIZH — — - — < Dolna granica regulaciji czestotliwosci
171025471225 Czestotliwo$¢ wyjsciowa (F001); wielopoziomowa nastawa predkosci 0 < (A062/A262)
(A202/A220/A320) (*2)
i-1031/-1231 Gorna granica regulacji czestotliwosci (A061/A261) <
1-1032/i-1232 Dolna granica regulacji czestotliwo$ci (A062/A262) <
1=1035/-1235/-1335 | Czestotliwos¢ wyjsciowa (FO01); wielopoziomowa nastawa predkosci 0 N
(A202/A220/A320) (*2) < Czestotliwos¢ poczatkowa (b082)
i-1036 Wielopoziomowa nastawa predkosci 1-15 (A021-A035) <
11037 Czestotliwosé biegu prébnego (A038) <
1Ll 4g5/-!9g5/-- 385 Czestotliwo$¢ wyjsciowa (F001); wielopoziomowa nastawa predkosci 0 <> Ustawienie czestotliwosci skoku (warto$¢
I-IPEOAI O (A202/A220/A320) (*2) srodkowa) 1/2/3 + ,Ustawienie szerokosci
O czestotliwosci skoku (histereza) 1/2/3”
121086 Wielopoziomowa nastawa predkosci 1-15 (A021-A035) <> A063 + A064, A065 + A0G6,
A067 + A068 (*3)
1109141291 Gorna granica regulacji czestotliwosci (A061/A261) >
171092/71292 Dolna granica regulacji czestotliwosci (A062/A262) >
1=1095/=1295 Czestotliwosé wyjsciowa (FO01); wielopoziomowa nastawa predkosci 0 N
(A2021A220/A320) (*2) > Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (7) (b112)
i-1096 Wielopoziomowa nastawa predko$ci 1-15 (A021-A035) >
Wolna nastawa U/f czestotliwo$¢ (1)—(6) (100, b102, b104, b106, b108, b110) >
Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (2)-(6) (0102, b104, b106, b108, b110) < Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (1) (b100)
Wolna nastawa U/f czestotliwo$¢ (1) (b100) > s
Wolna nastawa UFf czestotiwos¢ (3)—(6) (b104, b106, b108, b110) < | Wolna nastawa Uff czgstotliwosc (2) (0102)
Wolna nastawa U/f czestotliwo$¢ (1) (2) (100, b102) > s
1110 Wolna nastawa UJf czestolliwosé (4)~(6) (b106, b108, b110) < | Wolna nastawa Uff czestotliwosc (3) (0104)
Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (1)-(3) (b100, b102, b104, b110) > " N
Wolna nastawa U/f czestotliwosé (5) (6) (b108, b110) < |Wolnar UIf czestotliwosc (4) (0106)
Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (1)-(4) (b100, b102, b104, b106) > .
Wolna nastawa U/f czestotliwo$¢ (6) (b110) < Wolna nastawa U/f czestotliwos¢ (5) (b108)
Wolna nastawa U/f czestotliwo$¢ (1)-(5) (b100, b102, b104, b106, b108) > Wolna nastawa U/f czestotliwo$¢ (6) (b110)
Wolna nastawa charakterystyki zabezp. termicznego. Nastawa czestotliwosci (2) < Y::)nlqr}2zr|laeSt§W|\?a(;T§\:vaakgy:g5:;22;28')
(3) (b017/b019) (b015) go. ¢
Wolna nastawa charakterystyki zabezp. termicznego. Nastawa czestotliwosci (1) > Wolna nastawa charakterystyki zabezp
(b015) h PR
::: 120 Wolna nastawa charakterystyki zabezp. termicznego. Nastawa czestotliwosci (3) < t(zgn;;c)znego. Nastawa czestotliwosci (2)
(b019)
. . . Wolna nastawa charakterystyki zabezp.
Wolna nastawa charakterystyki zabezp. termicznego. Nastawa czestotliwosci (1) > fermicznego. Nastawa czestotliwosci (3)

(b019)

Falownik wyswietla kod ostrzezenia wéwczas, gdy dane skonfigurowane jako kod funkcji docelowej spetniajg warunek
(kolumna Warunek) w odniesieniu do danych skonfigurowanych jako odpowiedni kod funkcji podstawowe;j.
Kazdy parametr (kod funkcji docelowej) jest ponownie regulowany zgodnie z danymi skonfigurowanymi jako kod

funkcji podstawowej (w ramach aktualizacji podczas uruchamiania falownika).

*1 W tym wypadku czestotliwosé bazowa jest zastepowana podczas ponownej regulacji parametru. Jezeli
czestotliwosé bazowa zostanie zaktualizowana do nieodpowiedniej wartosci, uzwojenie silnika moze zostaé
przepalone. Jezeli zostanie wyswietlone ostrzezenie, nalezy zmienic¢ biezgcg czestotliwosé bazowag
na odpowiednig wartos¢.

*2 Te parametry sg sprawdzane nawet wowczas, gdy panel cyfrowy (02) nie jest okreslony w ustawieniu zadawania
czestotliwosci (A001).

*3 Biezaca czestotliwos¢ zabroniona (wysrodkowanie) jest aktualizowana zgodnie z ,biezgcg czestotliwoscig
zabroniong” — ,szerokos$¢ czestotliwosci zabronionej (histerezy) (minimum)”.






Rozdziat 6 Specyfikacje
|

W tym rozdziale zamieszczono specyfikacje i wymiary falownika.
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Rozdziat 6 Specyfikacje

6.1 Specyfikacje
(1) Specyfikacje modelu klasy 200 V

Nazwa (typ) modelu
SJ700B-XXXLEF/LEUF 110 150 185 220 300 370 450 550 750
Maks. moc silnika
(4-biegunowego) [kW] 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75
(Uwaga 1)
Moc znamionowa | 200 V 15,2 20,0 25,2 29,4 39,1 48,4 58,5 72,7 93,5
[kVA] 240V 18,2 24,1 30,3 353 46,9 58,1 70,2 87,2 112,2
Znamionowe napigcie N B B
wejéciowe pradu zmiennego Tréjfazowe (3 przewody), 200-240 V (+10%, —15%), 50/60 Hz (+5%)
ir;?érgilgvr;gwe napieae Tréjfazowe (3 przewody), 200-240 V (zgodnie z napigciem wejsciowym)
Znamionowe natezenie
wyjsciowe [A] 44 58 73 85 113 140 169 210 270
o [ Hamowanie . Zewnetrzna jednostka hamowania
§ rezystancyjne Wewnetrzny obwdd BRD (zewnetrzny rezystor wytadowczy) rezystancyjnego
v
£ [Minimalna podtgczana B
£ rezystancja (Q) 10 10 s 5 5
Temperatura otoczenia,
L?Te%%rgw;\ilgr?igc(ﬁv?/aga 5), 0d -10°C do 40°C (otoczenie), od -20°C do 65°C (przechowywanie), 20%-90% wilg. wzgled. (bez kondensacii)
wilgotnos¢
Przyblizona waga [kg] 6 | 6 | 1a [ a7 ] 14 | 22 ] 30 [ 3 [ 43
(2) Specyfikacje modelu klasy 400 V
Nazwa (typ) modelu
SJ700B-XXXHF/HEF/HEUF 055 | 075 | 110 150 185 220 300 370 450 550 750 900 1100 | 1320 | 1600
Maks. moc silnika
(4-biegunowego) [kW] 55 | 75| 11 15 | 185 | 22 30 37 45 55 75 90 | 110 | 132 | 160
(Uwaga 1
Moc znamionowa | 400V | 83 |11,0| 152 | 20,0 | 256 | 29,7 | 39,4 | 48,4 | 58,8 | 72,7 | 93,5 | 110,8 | 135 | 159,3 | 200,9
[kVA] 480V | 9,9 [13,3]| 18,2 | 241 | 30,7 | 357 | 473 | 581 | 70,6 | 87,2 | 1122 | 133 |162,1|191,2| 2411
Znamionowe napigcie Tréjfazowe (3 przewody), 380-480 V (+10%, —15%), 50/60 Hz (+5%)
wejsciowe pradu zmiennego
Znamionowe napigcie Tréjfazowe (3 przewody), 380-480 V (zgodnie z napieciem wejsciowym)
wyjsciowe
Znamionowe natezenie
wyjsciowe [A] 14 | 16 | 22 29 37 43 57 70 85 105 | 135 | 160 | 195 | 230 | 290
2 | Hamowanie Wewnetrzny obwdd BRD . . :
§ rezystancyjne (zewnetrzny rezystor wyladowczy) Zewnetrzna jednostka hamowania rezystancyjnego
=y
£ Mlnlmalnq podtgczana 720 1701 35 35 24 24 20 B
T Jrezystancja (Q)

Temperatura otoczenia,
temperatura podczas
przechowywania (Uwaga 5),
wilgotno$¢

0d -10°C do 45°C (otoczenie), od -20°C do 65°C (przechowywanie), 20%-90% wilg. wzgled. (bez kondensacji)

Przyblizona waga [kg]

35/ 6] 6 | 6 [ 14 [ 14 [ 14 [ 22 [ 30 [ 30 [ 30 [ 5 [ 55 [ 70 [ 70

(3) Wspdlne specyfikacje modeli klasy 200 V i 400 V
Nazwa (typ) modelu 055| 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 | 370 | 450 | 550 | 750 | 900 | 1100 | 1320 | 1600
S$J700B-XXXF/FF/FUF H H LH L/H LH L/H L/H L/H L/H LH L/H H H H H
Klasa ochrony IP20 IP00

System sterowania

Sterowanie sinusoidalne PWM

Zakres czgstotliwosci
wyjsciowej

0Od 0,1 do 400 Hz

Doktadnos¢ czestotliwosci

+0,01% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej dla wejscia cyfrowego,
+0,2% maksymalnej czestotliwosci dla wejscia cyfrowego (przy 25 +10°C)

Rozdzielczo$¢ ustawiania
czestotliwosci

Wejscie cyfrowe: 0,01 Hz

Wejscie analogowe: Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa/4000

(wejscie zacisku O: 12 bitéw/od 0 do +10 V, wejscie zacisku O2: 12 bitéw/od —10 do +10 V, wejscie zacisku OI: 12
bitéw/od 0 do +20 mA)

Charakterystyki
napiecia/czestotliwosci

Zmienne charakterystyki U/f z czestotliwoscig bazowg 30-400 Hz, sterowanie U/f ze statym lub zredukowanym
momentem obrotowym, sterowanie wektorowe bez czujnikéw, sterowanie wektorowe bez czujnikéw w zakresie 0 Hz
(czestotliwo$¢ kluczowania: ponizej 3 kHz), sterowanie wektorowe (uzyj opcji SJ-FB)

Znamionowy prad
przecigzeniowy

120%/60 sekund co 10 minut

Czas
przyspieszania/zwalniania

0,01-3600,0 sekund (linia prosta lub krzywa)

Poczatkowy moment
obrotowy

120%/0,5 Hz (sterowanie

150%/0,5 Hz (sterowanie wektorowe bez czujnikéw) wektorowe bez czujnikow)

Hamowanie prgdem statym

Wyzwalane podczas uruchamiania silnika, jesli rzeczywista czestotliwosc silnika przekracza czgstotliwo$é
przyspieszania okreslong przez polecenie zatrzymania, jesli rzeczywista czestotliwos¢ silnika przekracza
czestotliwos$¢ okreslong przez polecenia sterowania czestotliwo$cig albo przez polecenie wprowadzone
zewnetrznie (zmienna sita hamowania, czas i czestotliwo$¢).

6-2




Rozdziat 6 Specyfikacje

(3) Wspdlne specyfikacje modeli klasy 200 V i 400 V (kontynuacja)

Nazwa (typ) modelu 055 ‘ 075 ‘ 110 ‘ 150 ‘ 185 [ 220 ‘ 300 ‘ 370 ‘ 450 ‘ 550 ‘ 750 ‘ 900 | 1100 ‘ 1320 | 1600

SJ700B-XXXF/FF/FUF H H L/H L/H L/H L/H L/H L/H L/H L/H L/H H H H H
| Standar- Konfigurowanie przyciskami [A\| i
) @ dowy
S8 | operator
%% Sygnat od 0do +10 V DC, od -10 do +10 V DC (impedancja wejsciowa: 10 kQ), 4-20 mA (impedancja wejsciowa: 100 Q)
%@ | zewnetrzny (Uwaga 2)
-3 zewFr:g?rzny Konfiguracja za posrednictwem ztgcza RS485
% 2 fStandardowy Polecenia uruchomienia/zatrzymania (przetgczanie kierunku obrotéw do przodu/wstecz przy uzyciu ustawien
-~ < S8 operator ‘ _ _ parametru) ‘ _
BT g 54 Sygnal Polecenia uruchomienia/zatrzymania obrotow do przodu (uruchomienie/zatrzymania obrotow wstecz mozliwe po
DS g'g 3 zewn etrzny przypisaniu odpowiednich polecen do programowalnych zaciskdw wejsciowych)
59328 E Mozliwa obstuga wejécia 3 przewoddw (po przypisaniu odpowiednich polecen do zaciskdw obwodu sterowania)
i S 8 q port Konfiguracja za posrednictwem zigcza RS485
5 Q4 zewnetrzny
8 zaciskow, przetgczana konfiguracja NO (zwierny)/NC (rozwierny), przetaczana logika wspélnego minusa
(sink)/wspélnego plusa (source)
® [Funkcje zaciskéw] Wybér o$miu z 69 funkcji.
K] Praca wstecz (RV), wielopoziomowa nastawa predkosci 1 (CF1), wielopoziomowa nastawa predkosci 2 (CF2),
5 wielopoziomowa nastawa predkosci 3 (CF3), wielopoziomowa nastawa predkosci 4 (CF4), bieg prébny (JG),
= zewnetrzne hamowanie pradem statym (DB), sterowanie 2. silnikiem (SET), 2-stopniowe przyspieszanie/zwalnianie

(2CH), wolny wybieg (FRS), btad zewngtrzne (EXT), zabezpieczenie przed nienadzorowanym uruchomieniem (USP),
przefgczanie zasilania (CS), blokada oprogramowania (SFT), przetaczanie wejscia analogowego (AT), sterowanie 3.
silnikiem (SET3), resetowanie (RS), uruchamianie przy uzyciu wejécia z 3 przewodami (STA), zatrzymywanie przy
Programowalne zaciski uzyciu wejscia z 3 przewodami (STP), przetaczanie kierunku do przodu/wstecz przy uzyciu wejscia z 3 przewodami

9 weisciowe (F/R), wytaczanie PID (PID), resetowanie catkowania PID (PIDC), przetagczanie wzmocnienia sterowania (CAS), zdalne

J przyspieszanie (UP), zdalne zwalnianie (DWN), zdalne usuwanie danych (UDC), operacja wymuszona (OPE), bit 1
wielopoziomowej nastawy predkosci (SF1), bit 2 wielopoziomowej nastawy predkosci (SF2), bit 3 wielopoziomowej
nastawy predkosci (SF3), bit 4 wielopoziomowej nastawy predkosci (SF4), bit 5 wielopoziomowej nastawy predkosci
(SF5), bit 6 wielopoziomowej nastawy predkosci (SF6), bit 7 wielopoziomowej nastawy predkosci (SF7), wybor
ograniczenia przecigzeniowego (OLR), wybér limitu momentu obrotowego (wtgczanie/wytgczanie) (TL), limit momentu
obrotowego 1 (TRQ1), limit momentu obrotowego 2 (TRQ2), przetaczanie P/PI (PPI), anulowanie LAD (LAC),
wyzwalanie dodania czestotliwosci (A145) (ADD), operacja wymuszona (F-TM), zbiorcze usunigcie danych mocy
(KHC), wejscie uniwersalne 1 (MI1), wejscie uniwersalne 2 (MI2), wejscie uniwersalne 3 (MI3), wejscie uniwersalne 4
(MI4), wejscie uniwersalne 5 (MI5), wejscie uniwersalne 6 (MI6), wejscie uniwersalne 7 (MI7), wejscie uniwersalne 8
(MI8), wstrzymanie polecenia analogowego (AHD), wytacznik awaryjny (EMR), (Uwaga 3) nieprzypisane (no)

Zacisk wejsciowy |1 zacisk (przetaczany dodatni/ujemny wspétczynnik temperaturowy rezystora)
termistora

5 zaciskdw wyjs¢ z otwartym kolektorem, przetgczana konfiguracja NO (zwierny)/NC (rozwierny), przetgczana logika
wspoinego minusa (sink)/wspéinego plusa (source)

1 zacisk wyjscia przekaznika (styk 1C): Przetgczana konfiguracja NO (zwierny)/NC (rozwierny)

[Funkcje zaciskow] Wybor szesciu z 51 funkcji.

Praca (RUN), osiggnieto statg predkos¢ (FA1), przekroczenie ustawionej czestotliwosci (FA2), sygnat wzrastania
przecigzenia (1) (OL), odchylenie sygnatu wyj$ciowego regulatora PID (OD), sygnat alarmu (AL), osiagniecie
ustawionej czestotliwosci (FA3), nadmierny moment obrotowy (OTQ), chwilowa awaria zasilania (IP), podnapiecie
(UV), ograniczenie momentu obrotowego (TRQ), koniec czasu operacji (RNT), koniec czasu podtgczenia dodatku
(ONT), sygnat alarmu termicznego (THM), sygnat detekcji 0 Hz (ZS), przekroczenie ustawionej czestotliwosci 2 (FA4),
osiggniecie ustawionej czestotliwosci 2 (FA5), sygnat wzrastania przecigzenia (2) (OL2), poréwnanie zwrotne PID
(FBV), odtgczenie linii komunikacyjnej (NDc), wynik operacji logicznej 1 (LOG1), wynik operaciji logicznej 2 (LOG2),
wynik operacji logicznej 3 (LOG3), wynik operacji logicznej 4 (LOG4), wynik operacji logicznej 5 (LOG5), wynik operacji
logicznej 6 (LOGB), ostrzezenie dotyczace zywotnosci kondensatora (WAC), spadek predkosci wentylatora
chtodzacego (WAF), sygnat styku uruchomienia (FR), sygnat przegrzania radiatora (OHF), sygnat wskaznika niskiego
natezenia pradu (LOC), wyjscie uniwersalne 1 (M01), wyjscie uniwersalne 2 (M02), wyjécie uniwersalne 3 (M03),
wyjscie uniwersalne 4 (M04), wyj$cie uniwersalne 5 (M05), wyjscie uniwersalne 6 (M06), gotowo$¢ falownika (IRDY),
obroty do przodu (FWR), obroty wstecz (RVR), powazna awaria (MJA), kod alarmu 0-3 (AC0-AC3)

Programowalne
zaciski wyjSciowe

Wyjscie

Programowalne zaciski | Wyjécie analogowego (napiecie) (Uwaga 4), wyjécie analogowe (prad) (Uwaga 4), wyjscie ciggu impulsu
wyjéciowe monitora |(np. A-F, D-F [n-krotne, tylko wyjécie impulsowe], A, T, V, P)

Monitorowanie na Czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, wyjsciowy moment obrotowy, dane konwersji czestotliwosci, historia btedow,
wyswietlaczu stan zaciskéw wejsciowych/wyjéciowych, zasilanie elektryczne i inne

Dowolne ustawienie U/f (7 punktow przetamania), gorny/dolny limit czestotliwosci, czgstotliwos¢ skoku (wartos¢
$rodkowa), przyspieszanie/zwalnianie zgodnie z krzywg charakterystyczng, poziom/punkt przetamania recznego
podbicia momentu obrotowego, tryb 0szczedzania energii, regulacja miernika analogowego, ustawienie czgstotliwosci
poczatkowej, regulacja czestotliwosci kluczowania, funkcja elektronicznego zabezpieczenia termicznego (dostepna
rowniez dla ustawienia dowolnego), zewnetrzna poczatkowa/koricowa czestotliwos¢/wspdtczynnik czestotliwosci,
wybor wejscia analogowego, powtorzenie po btedzie, ponowne uruchamianie po chwilowej awarii zasilania, wyjscie
réznych sygnatéw, uruchamianie przy zmniejszonym napigciu, ograniczenie przecigzenia, ustawienie wartosci
poczatkowej, automatyczne zwalnianie w przypadku awarii zasilania, funkcja AVR, zmienne przyspieszanie/zwalnianie,
automatyczne dostrajanie online/offline, tryb duzego momentu obrotowego i wielu silnikdw (sterowanie wektorowe bez
czujnikéw dwdch silnikéw przez pojedynczy falownik)

Inne funkcje

Wahania czestotliwosci
kluczowania 0,5-12 kHz 0,5-8 kHz

Zabezpieczenie przetezeniowe, zabezpieczenie przepieciowe, zabezpieczenie podnapieciowe, elektroniczne
zabezpieczenie termiczne, zabezpieczenie przed btedem temperatury, zabezpieczenie przed chwilowg awarig
Zabezpieczenia zasilania, zabezpieczenie przez utratg fazy wejsciowej, zabezpieczenie przed przecigzeniem rezystora hamowania,
wykrywanie przed zwarciem doziemnym, btagd USP (zabezpieczenie przed nienadzorowanym uruchomieniem), btad
zewnetrzny, btad wylaczenia awaryjnego, btad przektadnika prgdowego, btagd komunikaciji, btad ptyty opcjonalnej i inne
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(3) Wspdlne specyfikacje modeli klasy 200 V i 400 V (kontynuacja)
Nazwa (typ) modelu 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 | 370 | 450 | 550 | 750 | 900 | 1100 | 1320 | 1600

SJ700B-XXXF/FF/IFUF H H L/H L/H L/H L/H L/H L/H L/H L/H L/H H H H H
o Tolerancja wibracji 2 2
< 5,9 m/s® (0,6 G); 10~55 Hz 2,94 m/s® (0,3 G); 10~55 Hz
g g (zob. Uwaga 6) ( ) ( )
g8 Srodowisko
{,9, = instalacyjne Srodowisko bez gazéw zracych i pytéw, na wysokosci nie wigkszej niz 1000 m n.p.m. (Uwaga7)

Kolor powtoki Szary
Opcja wewnetrzna Dtawik fazy zerowej*, filtr EMI (klasa C3)

Kondensator wyréwnujgcy: 10 lat (projektowany)
Wentylator chtodzgcy: 10 lat (projektowany)

Okres eksploatacji

Opcja sprzezenia . I
2wrotnego Sterowanie wektorowe z czujnikiem
2 Opcja wejscia 4-cyfrowe wejscie BCD, 16-bitowe wejscie binarne
o cyfrowego
o
‘| Opcja DeviceNet Opcja obstugi funkgji sieci otwartej DeviceNet
o
>
;;'>_~ Opcja LonWorks Opcja obstugi funkcji sieci otwartej LonWorks
Opcja magistrali . ) L ) )
Profibus.DP Opcja obstugi funkcii sieci otwartej Profibus-DP

Rezystor hamowania, dtawik pradu zmiennego, dtawik pradu statego, filtr przeciwszumowy, kable panelu, modut

Inne opcjonalne sktadniki |ttumienia fal harmonicznych, filtr LCR, analogowy panel operacyjny, modut hamowania odzyskowego, sterowniki

roznych aplikacji

Uwaga 1: Tolerancje wibracji testowano zgodnie ze standardem JIS C60068-2-6:2010 (IEC 60068-2-6:2007).

Uwaga 2: Wielkos¢ izolacji jest zgodna ze standardami UL i CE.

Uwaga 3: Dotyczy standardowego 3-fazowego (4-biegunowego) silnika Hitachi. Jezeli uzywane sa inne silniki, nalezy
zabezpieczy¢ instalacje przed przekroczeniem przez znamionowy prad silnika (50/60 Hz) znamionowego pradu
wyjsciowego falownika.

Uwaga 4: Funkcji ,64 (EMR)” nie mozna przypisa¢ do zacisku wejsciowego 3 przy uzyciu panelu. Ta funkcja jest automatycznie
przypisywana do zacisku po ustawieniu przetgcznika suwakowego SW1 w potozeniu Wt

Uwaga 5: Temperatura przechowywania odnosi sie do chwilowej temperatury podczas transportu.

Uwaga 6: Polecenie sterowania czestotliwo$cig oznacza maksymalng czestotliwosé przy 9,8 V napiecia wejsciowego 0-10 V DC
lub 19,8 mA przy pradzie wejsciowym 4-20 mA. Jezeli ta charakterystyka nie jest zadowalajgca dla danej aplikaciji,
nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem handlowym firmy Hitachi.

Uwaga 7: Monitor napigcia analogowego i monitor prgdu analogowego sg przyblizonymi wartosciami wyjsciowymi do podtgczenia
miernika analogowego. Maksymalna warto$¢ wyjsciowa moze by¢ nieznacznie przesunieta o réznice wynikajgca z
analogowego obwodu wyjsciowego wielkosci 10 V lub 20 mA. Nalezy skontaktowac sie z dziatem technicznym, jezeli
moga wystepowac inne utrudnienia tego typu.

Uwaga 8: Zakres zmian predkosci jest zalezny od instalacji, charakterystyki i warunkéw roboczych silnika. Aby uzyskac¢ wiecej
informaciji, nalezy skontaktowac sie z dziatem technicznym.

Uwaga 9: Gestosé powietrza zmniejsza sig 0 1% na kazde 100 m wysokosci po przekroczeniu wysokosci 1000 m n.p.m. Nalezy
wigc zmieni¢ wartos¢ kalorymetryczng w razie potrzeby. Wartos¢ kalorymetryczna pétprzewodnikéw obwodu gtéwnego,
takich jak IGBT, jest proporcjonalna do natezenia i napigcia. Nalezy wiec zmniejszy¢ jg o 1% i uzy¢ wartosci
znamionowej pragdu zawsze po zwiekszeniu wysokosci o 100 m. Aby uzyska¢ wiecej informacji dotyczacych korzystania
z urzadzenia na wysokosci wiekszej niz 2500 m n.p.m., nalezy skontaktowac si¢ z dziatem technicznym.

Uwaga 10: Po wybraniu sterowania wektorowego bez czujnikdow (A044=03) mozna nie uzyska¢ zamierzonego poczatkowego
momentu obrotowegdo lub silnik moze zgtosi¢ btgd zaleznie od zastosowanego silnika.

Uwaga 11: Jako zabezpieczenie falownik wykrywa btad IGBT (E30). Btad IGBT (E30) nie jest jednak zabezpieczeniem przez
zwarciem wyjscia, dlatego istnieje mozliwos¢ uszkodzenia IGBT.

Ponadto btad przetezenia (E01—-E04) moze zosta¢ wykryty zamiast btedu IGBT zaleznie od warunkéw roboczych
falownika.
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6.2 Wymiary zewnetrzne
SJ700B-055HF
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SJ700B-185 do 300 LFF/LFUF/ HFF/HFUF
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SJ700B-450-550 LFF/LFUF/HFF/HFUF, 750 HFF/HFUF
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SJ700B-900 do 1100HFF/HFUF
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