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1. INE-S1 Karta katalogowa L

HIACHI

Inspire the Next

Economical inverter with simple operation

NE- S1Ser|ese
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, HITACHI
2. Co oznacza skrot ,,NES” Inspire the Next

=.9. ---3litery nazwy oznaczajg

nowg serie falownikow Hitachi

.. Nastepny i Nowy

NOWY segment rynku obstugiwany przez NASTEPNA generacje falownikow

... Ekonomiczny i Ekologiczny

EKONOMICZNY naped do prostych zastosowan, EKOLOGICZNY dzieki
0szczedzaniu energii

P

..« Prosty i Maty (ang. Simple & Small)

PROSTA obstuga, MALE gabaryty
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3. INE-S1 Pozycja rynkowa pine the ek

-
Pozycja rynkowa matych falownikow Hitachi
Wysoka
A

Funcjonalnosc¢
Cena

Rynek tanich towarow

v -
Niska :
e

Aplikacja wentylator / pompa
- Rynek tanich towaréw




4. Zestawienie falownikow Hitachi

HITACHI

Inspire the Next
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. HITACHI
5 NE-S1 Zastosowanie iHispire theNed

Giéwne zastosowania

Sito-
drukarka
/

Wentylator

Pakowarka
/

= 0 |lekkim
& obciazeniu
J
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L - HITACHI
6. NE-SI Uszeregowanie i oznaczenie  mspirctnenex

Falowniki jednofazowe klasy 200V od 0.2 do 2.2kW

Moc 1-fazowe
zZnamionowa klasy 200V
0.2kW NES1-002SBE
0.4kW NES1-004SBE
0.75kW NES1-007SBE
1.5kW NES1-015SBE
2.2kW NES1-022SBE
Oznaczenie
Nazwa seru E: EU wersja europejska

w standarcie bez panela sterowniczego

Moc znamionowa Napiecia zasilania
002 - 0.2kW _
004 — 0.4kW S: Jednofazowe klasy 200V
007 — 0.75kW
015 - 1.5kW
022 - 2.2kW
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7 NE-S1 klasa zasilania 400V e

I
Uszeregowanie dla klasy 400V
Moc 3-fazowe

znamionowa klasy 400V
0.4kW NES1-004HBE
0.75KW NES1-007HBE

HITACH]

e | 1.5kW NES1-015HBE
| 2.2kW NES1-022HBE
4.0kW NES1-040HBE

® B - bo smontnoEnEt.
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HITACHI

8. INE-S1 Podstawowe cechy Inspire the Next

Jaka jest korzysc¢ z wyboru NE-S17

» Kompaktowy (o 43% mniejszy niz X200)

Gabarytowo najmniejszy w catym segmencie
Mozliwy do instalacji w bardzo matej szafce

» Prosta obstuga

Tylko jeden przycisk start/stop/reset o NE1 IVERTES
Dedykowany panel sterowniczy jako ZasB'i':g © ]
Btfad g R

opcja

Run / Stop / Reset

> Podstawowe sterowanie (ton s brzyciok)

Falownik jest dedykowany do

sterowania V/f -moment staty lub

zredukowany, wykorzystywanego

najczesciej do pomp, wentylatorow, poziomych przenosnikow....
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9.

NE-S1 Podstawowe cechy

Najmniejsze gabarytowo falowniki

Zmniejszenie glebokosci B redukcja kosztéw

Wymiary dla standardowych szafek (w Japonii)

HITACHI

Inspire the Next
I

Standowa szafka
W : Szerokosc

D : Gtebokos¢

—>

Wymiar * a b C d ]
ey 120 140 160 180
Wewngtzne[W | H | D JW | H | D |W|H|D|W|H[D -l
wymiary 1150 250 | 89 | 200 | 300 [ 109 |250 | 400 | 135 400|300 [ 155
Koszt 40% 50% 7% 100%
.
Odpowiednia wielkos¢ szafki dla falownika NES
Klasa Moc Wymiary NES ;glr(]))\l/vpr)mriigyvcent Redukcja
| (KW) kosztow
zasilania W H D Wielk.] W H D Wielk.
0.2 68 | 128 76 a 68 | 128 76 a -
0.4 68 | 128 | 90.5 b 68 | 128 118 C -33%
2165?/2 0.75 | 108 | 128 96 b 108 | 128 | 137.5 d -49%
1.5 | 108 | 128 | 107 b | 108 | 128 | 154 d -49%
2.2 108 | 128 | 124.5 C 108 | 128 154 d -23%

A

H: Wysokos¢

A 4

Korzys¢ dla klienta: Catkowity koszt inwestycji nizszy dzieki zastosowaniu mniejszej szafki
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10. Typowe wymiary maltych falownikOw moreene

Proste poréwnanie wymiaréw szerokosci i wysokosci (H x W)

110
- Porownanie dla falownikow : 3-faz klasy 200V 0.75kW

100 |

E Toshiba

S o -n C3

c E

o

€< 90 | emd
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O C
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HITACHI

11. Porownanie wymiarow z konkurencjgq msirctened
I

Proste poréwnanie wymiaréw szerokosci i wysokosci (H x W)

@ utput Mitsubishi C700 Yasukawa J1000 Toshiba VF-n C3
o | v
02 i 6% £ 125 0
o 04 i 4% 68 128 0
EDEH 075 i 4% 108 12 0
1.5 108 129% 108 128 0
22 140 6% 108 128 0
02 i 6% £ 125 0
T 04 i Wd%h 68 128 0
EDEH 075 i 130% 6 128 0
1.5 108 09% 108 128 0
22 108 09% 108 128 0
04 108 131% 108 128 -
Iph 075 108 131% 108 128 -
v 15 108 109% 108 128 -
22 108 121% 108 128 -
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HITACHI

Inspire the Next

12. Porownanie wymiarow NE-S1 z WJ200

e

Proste poréwnanie falownikéw Hitachi serii NE-S1 i WJ200
NE-S1 (wielkos¢ A) WJ200
(002L/S, 004L/S, 007L) (001L/S,002L/S, 004L/S,007L)

sarz e |, 68(268) |
Inegrated Keypad 62(2.44) S w— T I

§4.5(0.18) S L

\ 7

L=
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L o ol SNCTrED ﬂ L
__1 4 5(0.18) ° .
) 56(2.20) / i F—_ﬂ
2(2.44) — Model D
=
. Model D H g%g%ggng %‘%ﬁ BSEEFF 109 (4.29)
- 00000000]| | ©002LB, 002SB 76 (2.99) - | 008SF 00alF 12251482
004LB, 00458 91 (3-58) ( 004MF 1325 [5'22;
Al Jaal Jaal | co7Le 115 (4.53) 007LF 1455573



13. Porownanie wymiarow NE-S1 z WJ200 i e N

Proste poréwnanie falownikéw Hitachi serii NE-S1 i WJ200

NE-S1 (wielkos¢ B) WJ200
(007S, 015L/S, 022L/S) (007S, 015L/S, 022L/S)
Integrated Keypad 103[“'725‘I , hg _Tl 108 [4.25] |
TT] _L tl - B4.5
g == =1e
g Mo =
D ] )
il | 5(0.20]
ir / o5 [3.78)
I][I[[II]I][I'II]I]I]
— — (Il {ooodoocaonn] (]
UU"'ﬁU""U Model D [ (000 I
- SGannhh 007SB 9 (3.78) = H Il H Model 0
| T Tonanne || | 015LB, 01588 107 (4.21) 007MF, D04HF | 143.5(5.65)
__éﬂ [TTTT] Ilé 022LB, 022SB 125 (4.92) g‘ M’M W Im ”||| Other 1705(6.71)
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14. NE-S1 Specyfikacja(2) rapie the N

I
Wymiary
A \ D O
Wielkos¢ A D T T Wielkos¢ B
e s
o [
. REBET
H
)
@

[
|

W
Model 0025 | 0045 [o07s | 0155 | 0225 | ooz [ooa | oo7L | ot5L | oz2L |
[P EEAIETEY (VU 02 | 04 | 075 | 45 | 22 | 02 | 04 [ 075 | 45| 22

Wielkosé A [ 8B | A ]| B |
W (mm) e [ 18 | 8 | 108
H (mm) 128 [ 128 | 128 | 128
> o e [ o | % Lo [ | 5 [ o [ | o [
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15. Porownanie z konkurencja

Mitsubishi

D700

0.2kW-2.2kW

0.2kW-2.2kW

0,1kW-2.2kW

Yasukawa
J1000

0.1kW-1.5kKW(2.2kW)

HITACHI

Inspire the Next

0.1kW-2.2kW

0.2kW-7.5kW

0.2kW-2.2kW

0.1kW-15kW

0.1kW-3.7kW(5.5kW)

0.1kW-3.7kW

0.4kW-7.5kW

0.4kW-2.2kW

0.4kW-15kW

0.2kW-3.7KW(5.5kW)

R/L1, S/L2, T/L3

R/IL1, SIL2, T/L3

R/L1, S/L2, T/L3

R/L1, S/L2, T/L3

R/L1, S/L2, T/L3

U/m1, VIT2, WIT3

UIT1, VIT2, WIT3

U/im1, VIT2, WiT3

UM, VIm2, WiT3

UIm1, VIT2,
WIT3

+-:P,N

+: P

+, - P+, NJ-

vy 8 1l

+, - . PA/+, PC/-

PD, P

PD, P

P1, P/+

+2, +1

Po, PA/+

PR

B1, B2

2 zaciski

2 zaciski

2 zaciski

2 zaciski

4 zaciski

Gora: zasilanie
Dot: odptyw

Dét:
zasilanie/odptyw

Dot:
zasilanie/odptyw

Dot zasilanie/odptyw

Gora: zasilanie
Dot: odptyw

4 cyfry, 7 segm.
6 przyciskow,
potencjometr

5 diod LED
(4 cyfry, 7 segm.)
1 przycisk
(6 przyciskow)

4 cyfry, 7 segm.
d przyciskow
panel nawigacyjny

5 cyfry, 7 segm.
8 przyciskow,
potencjometr

4 cyfry, 7 segm.
4 przyciskow
panel

2 zaciski

1 zacisk

1 zacisk

1 zacisk

nawigacyjny
1 zacisk

Wejsce:5 zaciskow

Wejsce:5 zaciskow

Wejsce:d zaciskow

Wyjscie:1 zacisk

Wyijscie:1 zacisk

Wyjécie:1 zacisk

Wejsce:5 zaciskow

Wejsce:4 zaciski

1c, 250VAC

1c, 250VAC

1c, 230VAC

1c, 250VAC

Wyjscie:1 zacisk
1c, 250VAC

RS485/RS422

RS485/RS422

RS485

(RS485/RS422)

RS485
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HITACHI

16. NE-S1 Podstawowe cechy Inspire the Next

Przycisk sterowniczy

Standardowy panel sterowania
Przyjazny w obstudze!!!

HITACHI
o NE-S1 INVERTER Dioda LED.
Zasilanie eien S sygnalizacja
- status
Bieg *RUN o 5 przycisku
Blad ALM
Run / Stop / Reset Port RS-485/422

(jeden przycisk)

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI

17. NE-S1 Podstawowe cechy Inspire the Next

Przycisk sterowniczy

Podstawowe informacje
(1) Przy nieaktywnym zacisku wejsciowym, przycisk realizuje
HITACHI komende biegu“ Run ”

s .l

(2) Przy aktywnym zacisku wejsciowym, przycisk realizuje
komende zatrzymania “Stop”

(3) Przy blokadzie falownika przycisk realizuje komende
kasowania blokady “Reset”

Run Stop Stop Run
(zat) (wyt) (wyt) (zat)

Przycisk I_ I_I
na panelu ,

(Rozkaz biegu)

zat zyl

Zacisk
wejsciowy

A
A 4
A
A 4
A
A 4

(drugie miejsce sterowania)
Czestotliwosc

|
|
|
wyjsciowa /

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.




HITACHI

18. NE-S1 Podstawowe cechy Inspire the Next

Sygnalizacja biedow

Rozpoznawanie btedow poprzez diody sygnalizacyjne

HITACH! Btad nadpradowy (miga(isek) / Swieci (stale))‘

orn I L

ijujs)

}

@AM — |

Btad nadnapieciowy (obie migajg (1sek)) ‘

oron I LI

® ALM —

5
?

ijujs)

}
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HITACHI

19. NE-S1 Podstawowe cechy Inspire the Next

-
Sygnalizacja biedow
Rozpoznawanie btedow poprzez diody sygnalizacyjne

Btad podnapieciowy(naprzemienne miganie(isek))
@ RUN |_|_|_|U_|L
oo _ JUUUULL

Btad przecigzeniowy (obie swiecq) ‘

HITACH
ME-S1 INVEHTER

LED
@ RUN ——

@ ALM 4,

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI

20. NE-S1 Podstawowe cechy Inspire the Next

Sygnalizacja biedow
Rozpoznawanie btedow poprzez diody sygnalizacyjne

g Rl tiak
RE-S1 INWEHTEH

Btedy gtéwne (nie $wieci / $wieci) |

LED
@ RUN

OALM ___|

Inne btedy (nie Swieci / miga (1sec)) ‘

LED
@ RUN

O ALM J

i

UL

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI
21. NE-S1 Inne cechy Inspire the Next

Panel zewnetrzny opcyjny
Aby dostep do parametrow falownika byt mozliwy, NE-S1
moze by¢ podtgczony do zewnetrznego panela np. WOP.

HITACHI

e L] L)
POWER RUN  WARNING ALARM

HITACHI =

N =
R = B |

KEY ENABLED

Za pomocg portu RJ45, NE-S1 moze bycC sterowany
porzez WOP lub inny operator OPE.

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI
Inne ceChy Inspire the Next

22.

Panel dedykowany [opcyjna] NES1-OP
Panel do nastaw i monitoringu

Potencjometr

4 cyfry
7segmentow

Port RS-485/422

Proces instalacji _#
panela

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



23. INE-S1 Cechy e

I
Sterowanie V/f

Falownik dedykowany do pomp i wentylatorow.

LR, S VO SO SO L.
T H Regulacja przez ttumie
80 1_9 :J :p-: 4

Fl
Gl |
ol |
40
20
20

NE-S1 posiada funkcje
./ “automatycznej
- oszczednosci energii”

1I. %-

Regulacja J
) - falownikowa
o |
0 10 20 30 40 50 &0 70 B0 90 100
Przeptyw (%)

Wymagana moc (%)

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



24. NE-S1 Cechy e

Falownik posiada rowniez inne wazne funkcje

» Funkcje logiczne i czasowe wyjsc¢
Funkcje logiczne i czasowe wyjs¢ programowalnych moga
uproscic¢ zewnetrzny uklad automatyki.

» Przelaczanie miejsca sterowania panel / listwa
Przetaczenie miejsca zadawania czestotliwosci i rozkazu
ruchu za pomoca funkcji zaciskow wejciowych pomiedzy
panelem, a listwa sterownicza.

» Zestaw parametrow dla 2-go silnika

Za pomoca funkcji zaciskow wejciowych przetaczane sq
nastawy dla 1-go i 2-go silnika.

» Detekcja zaniku sygnatu analogowego

W przypadku wypiecia kabla sygnatu zadajacego
analogowego, na wyjsciu programowalnym pojawi sie sygnatl.

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



25. NE-S1 Cechy Lakltin

Funkcja optymalna dla aplikacji pompowych i wentylatorowych

Regulacja PID
Falownik NE-S1

P :Wspoétczinnik

Wartosé V\ wzmochienia
| +
zadana ¢ |: Czas - i

@ zdwojenia

D : Czas
wyprzedzania Kierunek
czestotliwosci

< Wartos¢  “Regulator PID” stuzy do

= zadana ytrzymania zadanego cisnienia lub
25 przeptywu medium, poprzez zmiane
5:2 , wydajnosci (pompy/wentylatora)

Czas
© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI

26. NE-S1 Cechy Inspire the Next

-
Ulepszona funkcja unikania blokowania falownika

Falownik posiada funkcje ograniczenia pradu
wyjsciowego/napiecia DC zapobiegajacego jego blokadzie

Dzialanie tej funkcji polega na automatycznym wydtuzeniu czaséw
przyspieszania/zwalniania niezaleznie od nastawy, w celu
ograniczenia blokowania sie falownika, wywotanego generowaniem
sie zbyt duzego pradu wyjsciowego lub napiecia w obwodzie DC.

< ustawiona rampa = 0.1S> 5A/div 500ms/div

Funkcja wytaczona Funkcja wilaczona

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI

27. NE-S1 CEChy Inspire the Next

I
Funkcja optymalna dla aplikacji pompowych i wentylatorowych

Nieprzerwana praca falownika przy chwilowym zaniku zasilania

Funkcja ta, w momencie chwilowego zaniku napiecia zasilania,
préobuje odnalez¢ punkt napiecia i czestotliwosci zatrzymujacego
sie silnika, i od tego punktu, tagodnie wznowi¢ rozruch silnika.

Umozliwia fagodny rozruch
silnika, w przypadku
chwilowego zaniku napiecia
zasilania.

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI

28. NE-S1 CEChy Inspire the Next

-
Funkcja ttumienia microudarow napieciowych

(Patent zarejestrowany w Japonii, USA | Korei)
Oryginalna funkcja Hitachi, ograniczajgca wzrost napiecia fali
PWM na zaciskach silnika, do watrosci dwukrotnie mniejszej od
maksymalnego napiecia izolacji silnika
Napiecie na szynie DC falownika mniejsze niz 625VDC
(przy napieciu zasilania: 440VAC). To duzo mniej niz

M, maksymalne napigcie izolacji silnika Hitachi (1,250V)
I (przy pracy pradnicowej silnika napiecie na szynie DC

Ksztalt faIi napiecia na zaciskach silnika

"M IR 'I\'II
l | | falownika moze wzrosna¢ powyzej wartosci

|||\ | |||||| JWWI‘ l Wm‘l ||'|: lm‘hMHI maksymalnego napigcia izolacji silnika)
e

n.-:r.ﬂl'-=_

3

I—r?*‘

h L]

Napiecie na zaciskach silnika
E=625V, kabel=100m

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



29. NE-S1 Cechy e

Najistotniejsze cechy

Instalacja jeden obok drugiego
Falowniki NE-S1 moga byc¢ instalowane jeden obok
drugiego bez wymaganego odstepu

Oszczednos¢ miejsca .........

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



30. NE-S1 Cechy e

Najistotniejsze cechy

Ogodlnoswiatowe dostosowanie

Zgodnosc¢ z swiatowymi standardami jak ponizej

e W= &

LISTED

(CE) (UL, c-UL) {c-Tick)

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



HITACHI

31 NE-S1 Specyfl kaCja (1) Inspire the Next

Tabliczka zhamionowa

Przykitad tabliczki znamionowej

HITACHI INVERTER
Model: NESI
[nput :H0Hz, 60Hz V 1Ph A
h0Hz, 60Hz V 3Ph A
OQutput :0, 5-400Hz V 3Ph A
l\l{llFGcl\ll:ind Date:
i T
| Systems Co., itd ¥ NET§198 )

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



32. NE-S1 Specyfikacja (1) kot

“ 2
= A

:\.

Naciskaj w
e tym miejscu

Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



33. AITACET

5) Przetgcznik SW4 rezystora krancowego

[«]
OFF(fabrycznie) @] ON
> “5.4” “8.3”

1) Gniazdo dedykowane do
opcyjnego panela NES1-OP

6) Przetacznik SW5 wyboru RS485/OPE

|

Rs485 | [ I | OPE (fabrycznie)
454", 483"

2) Przycisk RUN/STOP/RESET

7) Port RS422/RS485

8) Przetgcznik SW6 wyboru
sygnatu analogowego O/Ol

3) Zaciski przekaznika
programowalnego

2> “5.4” S
Prad Ol [@ Napiecie O (fabrycznie)
) > “5.4”
CoCoooo =
T 9) Listwa zaciskéw sterowniczych A
4) Zaciski mocowe R Gy =Yy i O ) y
= T ~_9) Listwa zaciskéw sterowniczych B

> 5.5 NSNS 3 ]| > -sar
A AR R

efa @

10) Dioda “Charge”

© Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. 2014. All rights reserved.



34, NE-S1 Specyfikacja (2) e N

I
Podstawowe dane techniczne

Model falownika m m m
Maksymalna moc silnika (kW) m m m

Dane  Znamionowy prad wyjsciowy (A) [N (R [REEON [REZES [EOCN R [ ) 2
AL T (O 28 [ 52 [ 80 142 200 28 | 52 | a0 | 142 f 200

zabezpieczenia Relacia d
nadpradowego  he'dcja do vl 200% (standardowo)
pradu znam.(%)

Napiecie wyjSciowe 3-faz. 200VAC~240VAC (proporcjonalnie do napiecia zasilania)

Dane  Znamionowy prad wejéciowy (A)  [SEXIN [REXTN N [ETXON 25 RERCH [N PR XN EEXR
200VAC-200VAC (+10% -15%) SOH6OHz (5%) |

znam.wej. Znamionowe napiecie zasilania 200VAC~200VAC (+10%, -15%) 50Hz/60Hz (=5%)

Uktad hamowania BRD Brak uktadu BRD / brak mozliwosci podtaczenia jednostki hamujacej

Wentylator chlodzacy bk | whudowany| __brak | wbudowany
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35. NE-S1 Specyfikacja (3) L

I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja
Stopien ochrony Obudowa 1P20

-10 do +50 stopni C (derating czestotliwosci kluczowania tranzystoréow
IGBT dla temperatury otoczenia powyzej 40 stopni C)

G EETTTERS CEL TELTE R =20 do +60 stopni C (podczas transportu)
Specyfikacja  ilgotnosé 20%RH - 90%RH

ogolna
g Wibracje 5.9m/s2(0.6G) 10 - 55Hz* Dostosowane do metod przeprowadzania testow z JIS C0040 (1999)

Potozenie Wysokos¢ 1.000 lub mniej, wewnatrz (bez zracych gazow, kurzu, pytow)

Zgodny ze standardami UL, c-UL, CE (EMC, LVD) c-Tick
Powloka lakierowa Ptyta gtéwna: powloka lakierowa / ptyta sterownicza (zostanie ogtoszone)

rala i (P2 ETECREIRY T G 3 Zaciski (1-faz. falownik: R, T'i zacisk otwarty,3-faz. falownik: R,S'i T)
e Zaciski odejsciowe na silnik =215 ELAALE

0:3,‘”0(’6‘:]’ Zaciski dla dtawika DC 2 zaciski [ P, PD ] (fabrycznie zworka na zaciskach P-PD)
gtéwnyc
Zaciski uziemiajace 2 zaciski (dla kabla zasilajacego i silnikowego )

Temperatura otoczenia
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja
Wejscie analogowe 1 zacisk [ O] (napiecie) [ Ol ] (prad)

Wejscie

Wejscie cyfrowe 5 zaciskoéw wejsciowych (transoptory) [1-5]
Wyjscie " :
Wyjscie cyfrowe 1 zacisk (tranzystor typu otwarty kolektor) [11]
Dla wejscia analogowego [ 4laH @ E|ETEG AN UNAR B
Zasilanie
Dla wejs¢ cyfrowych 1 zacisk zasilajacy DC24V [ P24 ]
Zaciski 1/0 Dla zrédta zasil. wej. anal.
Dla wejs¢ analogowych
]_ 9oNY 2zaciski[L] x 2
Dla wejs¢ cyfrowych

Zaciski wspoélne ; .
dla sygnatow Dla wyj. monitorujacego

sterowniczych  pj3 wejs¢ cyfrowych 1 zacisk [PLC]
Dla wyjs¢ cyfrowych 1 zacisk [ CM2]

Wyjscie przekaznikowe 3 zaciski (styk przetaczny 1c) [ ALO, AL1, AL2 ]
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- Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja

1 port komunikacyjny typu RJ45

Port komunikacyjny -dla komunikacji Modbus lub dla podtaczenia zewnetrznego panela opcyjnego
(wybér za pomoca przetacznika i dodatkowo parametrow powigzanych z komunikacja)
-Wbudowany rezystor kranicowy (zataczany za pomoca przetacznika)
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja

8 ETELCTEWLER CICTEN ER VL S Sterowanie U/t stalomomentowe oraz zmiennomomentowe

Czestotliwos¢ wyjsciowa 0.5Hz - 400Hz

Doktadnos¢ zadawania Zadawanie cyfrowe: 0.01% czestotliwoSci maksymainej
czestotliwosci Zadawanie analogowe: 0.2% czestotliwosci maksymalnej (temp. otoczenia 25°C)

Rozdzielczo$¢ zadawanej

czestotliwosci Cyfrowo: 0.1 Hz; Analogowo: czestotliwo$¢ maksymalna/4000

Dopuszczalne przeciazenie 150% pradu znamionowego przez 1 minute

0.01 do 3600 sekund, liniowo, po krzywej-U i krzywej-S, przetaczanie 2-gich

Czas przyspieszania/zwalniania czasow przysp./zwaln.

Sterowa
-hie

"2kHz do 15kHz (przy duzej nastawie czestotliwos$ci impulsowania wystepuje
zjawisko deratingu pradu znamionowego wyjsciowego i temperatury otoczenia)

- hamowanie DC aktywowane przez sygnat z listwy wejsciowej

- hamowanie DC aktywowane kiedy czestotliwo$¢ wyjsciowa, podczas
zatrzymywania, zejdzie ponizej ustalonego progu

- hamowanie DC aktywowane kiedy czestotliwo$¢ wyjsciowa, podczas pracy, zejdzie
ponizej ustalonego progu

- sita hamowania DC ,czas hamowania DC.

- sita hamowania DC z zakresu: 0%-100% pradu znamionowego silnika
Derating pradu znamionowy wyjsciowy i temperatury otoczenia w
przypadku duzej nastawy czestotliwosci impulsowania

- czas hamowania DC z zakresu: 0s - 10s

| IGEr AL [ 2 D ETN TED (TR [l Zgodnie Z nastawa zabezpieczenia przeciazeniowego : 20%-200% pradu zam.

Czestotliwos¢ impulsowania

Hamowanie DC
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja
i ElERE N T r AR r LI Er A AKtywowana gdy prad wyjsciowy przekroczy 200% pradu znamionowego

W momencie zasilenia falownika tranzystory IGBT w gateziach XiZ sa
wyzwalane. W ten sposob sprawdza sie czy prad plynacy na wyjsciu nie jest za
duzy (co swiadczyloby, ze uktad na wyjsciu falownika jest doziemiony).

Wykrycie zwarciana wyj$ciu
po zalaczeniu zasilania

Brak fazy na wyjsciu Uktad wykrywajacy brak fazy wyjsciowej

Chaaraii(terystyka zlabezpifczel)"lia Pter[niczneé;o (moment ?5%9//, TN
. . . zredukowany, wolna nastawa), Poziom zabezpieczenia 0-100%pradu
Zabezpieczenie termiczne znam.) 150%-1min i 200%-4sek.

Zabe_zpie- Przy statomomentowej charakterystyce zabezpieczenia termicznego, kiedy
il poziom pradu nie jest bardzo duzy, uktad zabezpieczenie reaguje na ciepto
zakumulowane (nie na czas trwania przeciazenia).
Zabezpieczenie Stan nadnapieciowy jest rozpoznawany, kiedy napiecie w obwodzie posrednim
nadnapieciowe DC przekroczy okreslony poziom (395VDC dla falownika klasy 200V)
Nadmierny wzrost Stan nadnapieciowy zasilania jest rozpoznawalny w trakcie postoju silnika,
napiecia zasilania kiedy napiecie w obwodzie posrednim DC przekroczy okreslony poziom przez

okres dtuzszy niz 100sek. (390VDC dla falownika klasy 200V)

Stan podnapieciowy jest rozpoznawany, kiedy napiecie w obwodzie posrednim

A O DC obnizy sie do okreslonego poziomu (175VDC dla falownika klasy 200V)
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Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja
Przegrzania modutu Gdy termistor radiatora wykryje zbyt wysoka temperature modutu mocy

Btad przektadnika W przypadku wykrycia nieprawidtowosci w pomiarze pradu
pradowego (nieprawidtowy odczyt pradu z przektadnika pradowego)
Blad napedu Jesli z.ostanle wykr.yty n.a’dr.nlerny prad na wyjsciu falownika spowodowany np.
s zwarciem w ukladzie wyjsciowym
abezpie-
czenie Btad EEPROM Wystepuje w przypadku zaistnienia probleméw z wewnetrznag pamiecia falownika
Blad CPU Wystepuje w przypadku wadliwego dziatania lub nienormalnego stanu pracy
4 procesora.
Btad urzadzenia Wystepuje w przypadku nieprawidtowej pracy urzadzenia zewnetrznego, ktére
zewnetrznego przekazuje sygnat na zacisk wejsciowy falownika.
Btad komunikac;ji Wystepuje w przypadku nieprawidtowej komunikacji Modbus z zewnetrznym
Modbus urzadzeniem.
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Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja
1 przycisk stuzacy do trzech komend RUN/STOP/RESET
Kiedy dioda LED sygnalizujaca status przyciski jest ...
Przycisk sterowniczy ZAL : przycisk jest aktywny dla komendy "RUN" (rozkaz biegu)

WYL : przycisk jest aktywny dla komendy "STOP/RESET"”(zatrzymanie/kasowanie)

Kiedy podtaczony jestopcyjny panel , sterowanie z przycisku jest zablokowane.

Sygnalizacja zasilania - dioda LED czerwona

Panel/ Diodv svanalizacvine LED Sygnalizacja biegu/postoju silnika - dioda LED zéttozielona
wyswietlacz — 00) SYdnalzacyl Sygnalizacja statusu przycisku RUN/STOP/RESET - dioda LED zéttozielona
Sygnalizacji blokaty falownika dioda LED czerwona 4 diody LED
Przyciski _ Stosowane panele sterownicze:
sterownicze [0]
Panel . . OPE-SR mini
e . Zaleznie od rodzaju podiaczonego | opg-sR
Wyswietlacz | oLl ER QT o) Inne wyznaczone panele

opcyjny
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja

- 1 zacisk wejsciowy dla sygnatu analogowego napiecie/prad (wybor przez przetacznik)

-zacisk wspélny sygnatu analogowego: L

-zastosowanie réwniez do funkcji PID

-Gdy wybrany sygnat analogowy napieciowy
Wejscie wejscie: 0V do 10V, rezystancja wejscia ponad 10kQ (rozdzielczo$¢ wej. 10V/4000)
analogowe - Gdy wybrany sygnat analogowy pradowy

wejscie: 0mA do 20mA,rezystancja wejscia ponizej 250Q (rozdzielczo$¢ wej:20mA/4000)
-Mozliwo$¢ skalowania sygnatu analogowego
-Mozliwo$¢ usawiania filtra wejSciowego sygnatu analogowego

Weitcie y:sst?:tllai‘wo -Nastawa cyfrowa poprzez opcyjny panel sterowniczy
J sgl Weiscie cvrowe |- Nastawa cyfrowa poprzez komunikacje Modbus
wyjsciowej J y -Rozdzielczos¢ nastawy : 0.01Hz

-Dostepny drugi zestaw parametrow

-Czestotliwos¢ wyjsciowa ustawiana przy pomocy funkcji 1-szych/ 2-gich nastaw
- Czest wyjsciowa ustawiana przy pomocy funkcji wielopoziomowej nastawy
Zalaczanie przez czestotliwosci (maks. 8 pozioméw)
zaciski wejs¢ -Czest. biegu probnego (jog) ustawiana
el TETNT - Czestotliwo$é wyjciowa ustawiana przy pomocy funkcji motopotencjometra UP/DWN
- Czestotliwos¢ wyjsciowa ustawiana przy pomocy funkcji ADD listwy sterowniczej
(zwykle sygnat ten dodawany jest do gtdwnej komendy sterowania czestotliwoscia)
-Dla powyzszych przypadkow zadana wartos¢ czestotliwosci musi by¢ ustawiona.
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja

-5 wejs¢ transoptorowych
-Zacisk wspolny : PLC
-Rezystancja wejscia: okoto 4.7kQ (Prad przy napieciu zasilania 24V:okoto 5mA)
-WejsScie napiecia (kazdy z zaciskow 1-5 — zacisk PLC )
transoptor zat. przy napieciu: powyzej 18V (maksymalne napigcie: 27V)
transoptor wyl. przy napieciu: ponizej 3V
Zaciski -logika obwodu sterowania (typu sink/source) wybierana przez przetozenie
wejsciowe zwory miedzy zaciskami PLC-P24-L
programowalne -Aktywnos¢ sygnatu wejsciowego regulowana przez czas podawania
napiecia na dane wejscie programowalne

* nie dotyczy sygnatu RS (kasowania blokady)
-logika wejs¢ (NO/NC) ustawiana indywidualnie

Wejscie

(Wejscie zadajece cyfrowe i funkcja termistora silnika input nie sa dostepne)
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Podstawowe dane techniczne

FW (Rozkaz ruchu. Bieg w prawo/Zatrzymanie)  SF1(Wielopoziomowa nastawa predkosci

RV (Rozkaz ruchu. Bieg w lewo/Zatrzymanie) piorytet nizszego wejscia bit 1)

CF1 (Wielopoz. nastawa predkosci (bit0)(LSB))  SF2 (Wielopoziomowa nastawa predkosci

CF2 (Wielopoz. nastawa predkosci (bit1) piorytet nizszego wejscia bit 2)

CF3 (Wielopoz. nastawa predkosci (bit2)) SF3(Wielopoz.nast.predk. piorytet nizszego wej. bit3)

JG (Bieg prébny) OPE( Wymuszenie sterowania A01/A02 z panela)

UP (Motopotencjometr: podwyz i dkosci
DB hamowanie dynamiczne DC) (Motopotencjometr: podwyzszanie predkosci)

o SET(Aktvywowanie 2qo zestawu Darametrow) DWN' (Motopotencjometr:  obnizanie predkosci)
Zaciski UDC (Czyszczenie pamieci motopotencjometra)
wejsciowe FRS( Wolnv wybiea) OLR (Ograniczenie przeciazenia)

SO0 TENUUE T CR EXT( Zewnetrzny sygnat biedu)
USP( Zabez. przed samoczynnym rozruchem)
SFT(Blokada nastaw)
RS( Kasowanie blokady falownika)

Wejscie

ADD(Czestotliwos¢ dodawana doczestotl. zadanej)
F-TM (Wymuszenie sterowania A01/A02 z listwy)
KHC (Kasowanie licznika energii zuzytej)

AHD (Komenda utrzymania sygnatu analogowego)

STA(Funkcja“3 przewodow”-Zataczanie impulsowe) HLD (Komenda utrzymania czestotliwosci wyj.

STP(Funkcja”3 przewodéw”-Zatrzymanie impulsowe)

ROK ( Pozwolenie na bieg silnika)
FIR( Funkcja”3 przewodéw”-Zmiana kierunku”)

PID( Blokada regulatora PID)
PIDC( Kasowanie wartosci czesci catkujacej reg. PID)

DISP (Wymuszenie wyswietl wybranego parametru)

no (funkcja nie wpisana)
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja
-Wyjscie przekaznikowe o stykach typu 1C - Logika wyjscia
ALO, AL1,AL2 konfigurowalna
-Maksymalna obcigzalno$¢ stykow przez odpowiednie
AL1-ALO podtaczenie
(Obciazenie rezystancyjne) AC250V, 1A/ DC30V, 1A | - Logika stykow (NO/NC)
(Obciazenie indukcyjne) AC250V, 0.2A / DC30V, 0.2A | konfigurowalna przez

AL2-ALO odpowiednig nastawe
e (Obciazenie rezystancyjne) AC250V, 1A/ DC30V, 1A
Wyjécie Zaciski (Obciazenie indukcyjne) AC250V, 0.2A/ DC30V, 0.2A
Wwyjsciowe - Minimalna obciazalno$¢ stykow
szl AC100V, 10mA, / DC5V. 100mA

- 1 Wyjscie tranzystorowe typu “otwarty kolektor” - Logika wyjscia
(Zacisk nr 11) konfigurowalna

- Zacisk wspolny: zaciskCM2 przez odpowiednie

- Podczas przewodzenia, spadek napiecie na tranzystorze pod!qczenie’
jest mniejszy niz 4V - Logika stykow (NO/NC

- Maksymalne napiecie zasilania: 27VDC kc(;nfiglljrgw_alna ptrzez
e odpowiedniag nastawe
Maksymalny prad obcigzenia wyjscia: 50mA ~ Nastawiane czasy opoznienia
zalaczania/wylaczanai wyjscia
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja

RUN(Sygnalizacja biegu silnika) LOG1(Wynik operacji logicznej 1)
FA1(Sygnat osiagniecia poziomu czest. Typ1-Stata czest.) FR(Sygnalizacja obecnosci komendy biegu)
FA2(Sygnat osiagniecia poz. czest.Typ2-Przekrocz.czest) OHF(Sygnalizacja przegrzania radiatora)

OL(Sygnalizacja przeciazenia pradem 1) LOC(Sygnalizacja niedociazenia)
OD(Sygnalizacja przekroczenia poziomu uchybu w reg.PID) IRDY( Sygnalizacja gotowosci falownika)
AL(Sygnat alarmowy) FWR ( Sygnalizacja biegu w prawo)
Zaciski FA3(Sygnat osiagniecia poziomu czest.Typ3-Réwna czest.) RVR (Sygnalizacja biegu w lewo)
o aciski D o .
r s UV(St d MJA I bted dst h
Wyijscie wyjéciowe (Stan podnapieciowy) (Sygnalizacja btedéw podstawowych)

RNT(Sygnalizacja przekroczenia czasu pracy silnika) WCO(Ograniczenie komperatora sygatu
ONT(Sygnalizacja przekroczenia czasu zasilania silnika) napigciowego O)

THM(Sygnat ostrzezenia termicznego) FREF(Sygnalizacja ustawienia zrodta
zadawania czestotliwosci na panel)

ZS(Detekcja predkosci zerowej) REF(Sygnalizacja ustawienia zrddta
zadawania rozkazu ruchu z panela)

ODc(Wykrycie zaniku syg. analogowego napigciowego 0) SETM (Wybrano zestaw param. dla 2-go silnika)
FBV(Sygnat zat. dodatkowy ukiad napedowy przy reg. PID) Nno (Funkcja nie wpisana)
NDc( Sygnat przerwania pracy sieciowej falownika)

programowalne
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I
Podstawowe dane techniczne

Pozycja Specyfikacja

Przy monitorowaniu cyfrowym (modulacja czestotliwosci) maksymalny sygnat

wyjsciowy wystepuje przy : 1440Hz

-Funkcje monitorujace zacisku wyjsciowego:

Wyjscie Programowalne wyjscie Czestotliwos¢ wyjsciowa (PWM), prad wyjsciowy (PWM), czestotliwos¢
monitorujace wyjsciowa-cyfrowo (modulacja czestotliwosci),

Napiecie na wyjsciu (PWM), stopien obcigzenia termicznego (PWM),
Czestotliwosé LAD (PWM)
Prad wyjsciowy-cyfrowo (modulacja czestotliwosci)

-komunikacja Modbus-RTU'-RS485, potaczenie 1:n
(maksymalna ilo§¢ podtaczonych jednostek 32) ,

Komunikacja maksymalna dtugos¢ kabla transmisji 250m
Modbus -zsynchronizowany start/stop, komunikacja 2-przewodowa, tryb
komunikacji half-duplex
Port -metoda master/slave (falownik zawsze slave )
Komunikacja léjT;nikacyjnv -predkos¢ transmisji 38.4kbps

-protokoét komunikacyjny: Modbus-RTU

-komunikacja RS422,potaczenie 1:1maksymalna dtugos¢ kabla transmisji 3m
\GInIT[LEHER e L7 -zsynchronizowany start/stop, komunikacja 4-przewodowa, komunikacja half-
zewnetrzny panel [l
(OPE-S /SRmini) - metoda master/slave (falownik zawsze slave)

-protokot komunikacji: zalezny od opcyjnego panela
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Dla tatwiejszego dziatania

HITACHI

Inspire the Next
I

Funkcje niedostepne w_NE-S1 (upewnij sie....)

NES1

SJ700B

L200

X200

WJ200

Funkcje

V

V

Sterowanie wektorowe

V

V

Mini PLC - Programowanie w EzSQ

Zintegrowany filtr przeciwzaktoéceniowy

Funkcja stop bezpieczenstwa IEC61508

tagodny rozruch po chwilowym zaniku
napiecia zasilania (lotny start)

t agodny rozruch po chwilowym zaniku
napiecia zasilania (aktywny lotny start)

Funkcja ZAL/WYL wentylatora

< KX | X [

< << | < KX |

Funkcja do przetaczania zasilania
silnika z falownika na siec
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Dziekujmy za uwage

HITACHI

Inspire the Next
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